Contorizarea semnalelor de tip encoder ALPHA 2

- numdrare 1 front, 2 fronturi sau 4 fronturi Nota de aplicatie

Aplicabilitate:
* masurarea deplasarilor cu decelarea sensului de deplasare; contorizarea semnalelor de tip encoder in aplicatii de viteza
redusa;

Descriere solutie:

» forma semnalelor furnizate de traductoarele de tip encoder (rotative sau liniare) este prezentatd mai jos; acestea au un factor
de umplere de 50%, iar cele doud semnale denumite de reguld A, B sunt decalate electric la 90°;

* exemplele de programe atasate includ secvente de numarare pe 1 front, 2 fronturi sau 4 fronturi; in oricare din variante
numararea se face cu decelarea sensului de deplasare, domeniul de numarare fiind -32767 ... +32768; domeniul de
numarare se poate extinde prin inlantuirea de countere;

* numarare pe un front: front crescitor A pe nivel logic 0 a lui B = incrementare; front crescator A pe nivel logic 1 al lui B
- decrementare

* numarare pe doud fronturi: front crescator A pe nivel logic 0 al lui B, front

descrescator A pe nivel logic 1 al lui B - incrementare; front crescator A Incrementare Decrementare
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* numarare pe patru fronturi: front crescator A pe nivel logic 0 a lui B, front
crescator B pe nivel logic 1 a lui A, front descrescator A pe nivel logic 1 a
lui B, front descrescétor B pe nivel logic 0 a lui A = incrementare; front
crescator B pe nivel logic 0 a lui A, front crescator A pe nivel logic 1 a lui
B, front descrescator B pe nivel logic 1 a Iui A, front descrescator A pe Numarare 4 fronturi
nivel logic 0 a lui B - decrementare;
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* in figura alaturata este simulata deplasarea in sens
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Notdi:

¢ frecventa maxima ce se poate contoriza este
determinatd de tipul unitatii de baza utilizata
(AL2-**MR-D sau AL2-**MR-A) si de timpul de
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microautomatului este de 10-20 ms pentru intrarile
in 24 Vcc si in jur de 100 ms pentru intrérile in
curent alternativ. In aceste conditii frecventa
maxima de numarare este in jur de 20 Hz pentru
unitatile de baza de tip D si in jur de 5 Hz pentru
unitatile de baza de tip A. . fféfﬁ%ﬁ“fg
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Resurse ocupate:

* 4 functii bloc pentru numéararea pe un front, 5
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functii bloc pentru numarare pe 2 fronturi, 11 functii : oo s .'E]
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bloc pentru numarare pe 4 fronturi. In cazul in care
numarul contorizat se afiseazd se mai adauga blocul
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Alte functii ce se pot adauga:
¢ functii de comparare: iesirea contorului utilizat poate fi legata direct la o iesire; iesirea se va activa daca valoarea curenta a
contorului este mai mare sau egala cu valoarea prescrisa si se va dezactiva in cazul in care valoarea curentd a contorului va fi
mai mica decat valoarea prescrisa; prin utilizarea functiilor de comparare si a functiilor de comparare de zona se pot defini
mai multe valori de comparare pentru acelasi contor.
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