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Despre acest manual

Textele, imaginile, diagramele si exemplele din acest manual sunt oferite doar
in scop informativ. Acestea sunt destinate ca suport pentru explicarea instalarii
si operarii convertizorului FR-D700, FR-E700, FR-F700 si FR-A700.

Daca aveti intrebari privind instalarea si operarea oricdruia dintre produsele
descrise in acest manual, va rugam contactati reprezentantul dvs. de vanzari sau
distribuitorul local (a se vedea coperta din spate).

Puteti gasi cele mai noi informatii si raspunsuri la intrebdrile frecvente pe
pagina noastra web, la adresa www.mitsubishi-automation.com.

MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE BV isi rezervd dreptul de a efectua modificari in

acest manual sau in specificatiile tehnice ale produselor sale in orice moment,
fara instiintare prealabila.
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Instructiuni privind siguranta

A se utiliza doar de catre personal calificat

Acest manual este destinat afi utilizat exclusiv de catre personal cu calificare in domeniul electric, per-
sonal care trebuie sa fie la curent cu toate standardele de siguranta tehnologica din domeniu. Lucrul
cu hardware-ul descris aici, ce include proiectarea sistemului, instalarea, configurarea, intretinerea,
service-ul sitestarea echipamentelor, trebuie efectuat doar de catre personal cu calificare in domeniul
electric si cu experientd, care sa detina diplome aprobate si sa fie la curent cu toate standardele si
reglementarile aplicabile privind siguranta tehnologicd in automatizari. Orice operatii sau modificari
ale hardware-ului si/sau software-ului produselor noastre, care nu sunt descrise in acest manual, pot fi
efectuate doar de catre personalul autorizat Mitsubishi Electric.

Utilizarea adecvata a produselor

Convertizoarele din seriile FR-D700, FR-E700, FR-F700 si FR-A700 sunt destinate exclusiv aplicatiilor
specifice, descrise explicit in acest manual. Trebuie respectate toate setarile si toti parametrii
specificati in acest manual. Produsele descrise au fost integral proiectate, fabricate, testate si
documentate cu respectarea stricta a standardelor de siguranta din domeniu. Modificarea, de catre
personal necalificat, a hardware-ului sau software-ului sau nerespectarea avertismentelor inscrise pe
produse si specificate in acest manual pot duce la ranirea grava a personalului si/sau la pagube
materiale. Numai perifericele si echipamentul de extensie recomandate in mod specific si aprobate
de catre Mitsubishi Electric pot fi utilizate cu convertizoarele din seriile FR-D700, FR-E700, FR-F700 si
FR-A700.

Orice alte utilizari sau aplicatii ale produselor vor fi considerate a fi neadecvate.

Reglementari relevante privind siguranta

Trebuie respectate toate reglementarile privind siguranta si prevenirea accidentelor legate de
aplicatia dvs. la proiectarea sistemului si la instalarea, configurarea, intretinerea, service-ul si testarea
acestor produse. in aceasta privinta, reglementarile de mai jos sunt deosebit de importante. Aceasta
listd nu se pretinde a fi completa, insa dvs. sunteti responsabil de cunoasterea reglementarilor
aplicabile in zona dvs. si de a va conforma acestora.

@® Standarde VDE

— VDEO0100
Reglementari referitoare la montarea instalatiilor de putere cu tensiuni sub 1000 V

— VDEO0105
Operarea instalatiilor de putere

— VDEO0113
Instalatii electrice cu echipament electronic

- EN50178
Echipament electronic cu utilizare in instalatii de putere

@® Reglementari privind asigurarea impotriva incendiilor
@ Reglementdri privind prevenirea accidentelor

— VBGNr. 4
Echipament si sisteme electrice
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Avertismente privind siguranta prezente in acest manual

Nu utilizati convertizorul daca nu detineti cunostinte temeinice privind echipamentul, informatii si
instructiuni privind siguranta. In acest Ghid de instalare, nivelurile pentru instructiunile privind
siguranta se clasificd in ,AVERTISMENT” si ,PERICOL".

PERICOL:
Nerespectarea avertismentelor de siguranta marcate prin acest simbol poate conduce la riscuri
de accidentare pentru utilizator.

AVERTISMENT:
Nerespectarea avertismentelor de siguranta marcate prin acest simbol poate duce la avarierea
echipamentelor si a altor bunuri.

Retineti ca in functie de imprejurdri situatiile semnalate cu avertismente pot avea consecinte foarte
serioase. Va rugam respectati cu strictete instructiunile ambelor niveluri deoarece acestea sunt
importante pentru siguranta personalului.
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Prevenirea electrocutarii

PERICOL:

Nu deschideti capacul frontal al convertizorului cu aparatul sub tensiune sau in
functiune. In caz contrar, exista riscul sd vd electrocutati.

Nu porniti convertizorulin cazulin care capacul din fatd a fostindepdrtat. in caz contrar,
existd riscul sa atingeti terminalele de inalta tensiune expuse sau partea de incdrcare
a ansamblului de circuite si sd va electrocutati.

Chiardaca alimentarea este opritd, nuindepdrtati capacul din fatd decatin cazulin care
se efectueaza cablarea sau inspectia periodica. Exista riscul sa accesati circuitele
incarcate ale convertizorului si sa va electrocutati.

inainte de aincepe operatiunea de cablare sau inspectia, verificati pentru a va asigura
cd indicatorul de pe panoul de operare este stins, asteptati cel putin 10 minute dupa
deconectarea sursei de alimentare si folosind un aparat de control sau ceva similar,
verificati sa nu existe tensiune reziduald. Condensatorul ramdne incdrcat cu inalta
tensiune o perioadd de timp dupa ce alimentarea a fost oprita si este periculos.

Acest convertizor trebuie impamantat. Inpamdntarea trebuie sa respecte cerintele
privind reglementadrile nationale si locale de sigurantd, precum si codurilor electrice.
(JIS, NEC sectiunea 250, IEC 536 clasa 1 si alte standarde aplicabile)

Persoana care efectueaza cablarea sau inspectia acestui echipament trebuie sa fie
competentd pentru a efectua aceastad sarcind.

Instalati intotdeauna convertizorul inainte de cablare. In caz contrar, existd riscul sd va
electrocutati sau sd va accidentati.

Pentru a preveni electrocutarea, efectuati setdrile ce necesitd atingere si operatiunile
esentiale cu mdinile uscate. In caz contrar, exista riscul sa va electrocutati.

Nu supuneti cablurile la zgdrieturi, tensiuni excesive, supraincdrcdrisau ciupituri. In caz
contrar, exista riscul sa va electrocutati.

Nu inlocuiti ventilatorul de rdcire cdnd alimentarea este pornitd. Este periculos sa
inlocuiti ventilatorul de rdcire cdnd alimentarea este pornita.

Nu atingetiplacaimprimata de circuite cu mainile ude. Existariscul sa va electrocutati.
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Prevenirea incendiilor

AVERTISMENT:

@® Montanti convertizorul pe materiale ignifuge. Montarea acestuia pe sau ldnga
materiale combustibile poate cauza un incendiu.

@ Daca convertizorul s-a defectat, opriti alimentarea acestuia. O scurgere continuda de
curent poate cauza un incendiu.

® Nu conectati rezistorul direct la terminalele c.c. P si N. Aceasta ar putea cauza un
incendiu si ar distruge convertizorul. Temperatura de suprafata arezistorilor de franare
poate depadsi cu usurinta 100 °C pentru perioade scurte. Asigurati-va ca exista
o protectie adecvata impotriva atingerilor accidentale si ca se mentine o distanta de
siguranta fata de celelalte unitdati sau componente ale sistemului.

Prevenirea accidentarii

AVERTISMENT:

® Aplicati doar tensiunea specificatd in manualul de instructiuni al fiecdrui terminal. in
caz contrar, se pot produce explozii, pagube etc.

@ Asigurati-va ca toate cablurile sunt conectate la terminalele corecte. In caz contrar, se
pot produce explozii, pagube etc.

@ Asigurati-vd intotdeauna cd polaritatea este corectd pentru a evita deteriorarea etc. in
caz contrar, se pot produce explozii, pagube etc.

@® Cdnd alimentarea este pornitd dupd o perioadd de timp de la oprirea acesteia, nu
atingeti convertizorul deoarece acesta este fierbinte si va puteti arde.
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Instructiuni suplimentare

Retineti, de asemenea, urmatoarele aspecte pentru a preveni avarierea, ranirea, electrocutarea
accidentala etc.

Transportul si instalarea

AVERTISMENT:
A ® La transportarea produselor, folositi un echipament de ridicare adecvat pentru
aprevenirdnirea.

® Nu stivuiti cutiile convertizorului la o indltime mai mare decdt cea recomandata.

® Asigurati-va ca materialul si pozitia de instalare a convertizorului pot suporta
greutatea acestuia. Efectuati instalarea conform informatiilor din manualul de
instructiuni.

® Nuinstalati sinu operati convertizorul dacd acesta este deteriorat sau are componente
lipsad. Aceasta poate duce la avarii.

@ Latransportarea convertizorului, nu-Itineti de capacul din fatd sau de cadranul pentru
setare; poate sd se desprindd sau sad se defecteze.

® Nu asezati si nu sprijiniti obiecte grele pe produs.
@ Verificati ca orientarea pentru montarea convertizorului sa fie corecta.

@ Evitati patrunderea in convertizor a altor corpuri conductoare cum ar fi suruburi si
fragmente metalice sau a altor substante inflamabile cum ar fi uleiul.

@ Utilizati convertizorul de frecventa in conditiile de mediu precizate la capitolul 1. Altfel
convertizorul se poate defecta.

Cablarea
AVERTISMENT:
A ® Nuinstalati ansamble sau componente neaprobate de Mitsubishi (de ex., condensatori

de imbunatatire a factorului de putere) pe partea de iesire a convertizorului.

@ Directiaderotatieamotorului corespunde comenzilor de rotatie (STF/STR) doar daca se
respectd succesiunea de faze (U, V, W).

Operatia de testare si ajustarea

AVERTISMENT:
® inainte de inceperea operdrii, confirmati si reglati parametrii. Nerespectarea acestui
avertisment poate duce la miscari imprevizibile ale utilajelor.
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Operare

AVERTISMENT:

Daca ati ales functia de reincercare, indepdrtati-va de echipament deoarece acesta va
reporni brusc dupd un stop de alarma.

Tasta STOP/RESET este valida doar dupa ce s-a efectuat setarea adecvata a functiei.
Pregatiti separat un comutator stop de urgenta.

Asigurati-va ca semnalul de pornire este oprit inainte de resetarea alarmei
convertizorului. Nerespectarea acestui avertisment poate duce la repornirea brusca
a motorului.

Convertizorul poate fi pornit si oprit cu ajutorul legaturii pe portul serial de comunicare
sau a magistralei de cdmp. Cu toate acestea, retineti cd in functie de setdrile
parametrilor de comunicatie, s-ar putea ca sistemul sa nu poata fi oprit prin aceste
conexiuni daca existd o eroare in sistemul de comunicatii sau la liniile de date. in
configuratii de acest gen, instalarea unui hardware suplimentar de siguranta este
asadar esentiald, fapt ce face posibild oprirea sistemului in caz de urgenta (de ex.,
oprirea controlerului prin semnalul de control, contactor motor extern etc.). Trebuie
postate in locuri vizibile avertismente clare si lipsite de ambiguitate pentru personalul
de operare si de intretinere.

Sarcina convertizorului trebui sa fie un motor de inductie trifazic. Conectarea oricdrui
alt echipament electric la iesirea convertizorului poate avaria atdt convertizorul, cdt si
echipamentul.

Nu modificati echipamentul.

Nu indepdrtati componente altfel decdt este prevazut in acest manual. O astfel de
actiune ar putea duce la avarierea convertizorului.

Functia releului electrotermic nu garanteaza protectia motorului la supraincalzire.

Nu folositi contactori magnetici la intrarea convertizorului pentru pornirea/oprirea
frecventad a acestuia.

Folositi un filtru de zgomot pentru a reduce efectul interferentelor electromagnetice si
urmati procedurile EMC pentru o instalare corecta a convertizoarelor de frecventa. In
caz contrar, echipamentul electronic din apropiere poate fi afectat.

Luati masurile adecvate privind armonicele. In caz contrar, sistemele de compensatie
pot fi periclitate, iar generatoarele supraincdrcate.

Folositi un motor proiectat special pentru functionarea cu convertizoare de frecventa..
(Solicitarea infdsurdrilor motorului este mai mare decadt la functionarea pe retea.)

Dupa ce efectuati stergerea parametrilor sau stergerea completa a parametrilor, setati
parametrii necesari inainte de repornirea convertizorului. Prin procedura de stergere
parametrii revin la valoarea initiala din fabricatie.

Convertizorul poate fi usor setat pentru operare la viteze mari. inainte de schimbarea
setdrii, verificati amanuntit performantele motorului si ale utilajului.

Functiadefranareaprininjectie de c.c. a convertizoruluide frecventd nu este proiectata
pentru a sustine in mod continuu o greutate. In acest scop, folositi o frand
electromecanicd de blocare pe motor.

inainte de a pune in functiune convertizorul, care in prealabil a fost tinut in depozit
pentru o perioada lunga de timp, efectuati intotdeauna o inspectie si o operatie de
testare.

Pentru a evita deteriorarea creata de electricitatea staticd, atingeti metalul din
apropiere inainte de a atinge acest produs pentru a elimina electricitatea statica din
corpul dumneavoastra.

Vi
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STOP de urgenta

AVERTISMENT:
A @ Prevedetio frana suplimentard de siguranta care sd protejeze utilajul si echipamentul
in cazul defectdrii convertizorului.

® Dacdsedeclanseazaintrerupadtorul de pe partea principala a convertizorului, verificati
sd nu existe erori de cablare (scurtcircuit), avarieri ale padrtilor interne ale
convertizorului etc. Identificati cauza declansarii, eliminati-o si apoi cuplati
intrerupatorul.

@ Cadnd functia de protectie este activata (de ex., convertizorul de frecventd se
deconecteaza indicdnd un mesaj de eroare), luati masura corectiva adecvata

intretinerea, inspectia si inlocuirea componentelor

AVERTISMENT:
A @ Nu efectuati testul cu megohmetru (rezistentd de izolatie) asupra circuitului de control
al convertizorului.
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Introducere

Ce este un convertizor de frecventa?

1.1

Introducere

Ce este un convertizor de frecventa?

Motoarele electrice trifazice asincrone sunt simple, fiabile si ieftine, fapt ce face ca alegerea lor pentru
aplicatiile industriale sa fie extrem de raspandita.

Viteza motorului trifazic asincron este determinata de doi factori:
— Frecventa curentului trifazic
— Modul in care este proiectat bobinajul motorului (numarul de poli sau de perechi de poli)

Deoarece frecventa sursei de alimentare este de obicei constanta la 50Hz, aceasta inseamna ca viteza
motorului este asadar fixa — o puteti modifica doar pentru diverse aplicatii prin schimbarea structurii
bobinajului. Dupa ce aceasta a fost aleasa, motorul va functiona intotdeauna la o viteza fixa, de
exemplu de aproximativ 3.000 rpm sau 1.500 rpm.

Furnizarea mai multor viteze este posibila doar in cazul motoarelor cu “poli comutabili” care au doua
seturi de bobinaje (2 bobinaje actioneaza pana la 4 viteze diferite). Aceasta este insa limita. in cazul
motoarelor cu poli comutabili nu exista posibilitatea de a avea nici mai multe viteze, nici viteze
reglabile in mod continuu.

Solutia pentru aceasta problema consta in folosirea unui convertizor de frecventa, pe scurt a unui
convertizor, care este un dispozitiv ce converteste tensiunea fixa si frecventa alimentarii de retea in
tensiune variabila cu o frecventa variabild. Acesta este instalat intre sursa de alimentare si motor si
face posibila ajustarea vitezeiin mod continuu, transformand un motor standard cu un singur bobinaj
intr-un sistem de actionare flexibil, cu viteza reglabila.

c . Motor 3~
onvertlzorv asincron
de frecventa

L1 U

400V 3~ 50 Hz L2 \ M
3
L3 W
0-400V 3~
0-50Hz

Viteza motorului conectat poate fi
Tensiune de iesire modificatd continuu prin schimbarea
100%‘5 777777777777777 frecventei si a tensiunii de iesire ale
! convertizorului.
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
-
0 Frecventa de iesire (Hz)

Covertizoarele au si alte beneficii, printre care timpii de acceleratia si de franare reglabili, cresterea
cuplului, protectia electronica integrata la supracurent si chiar controlerele PID integrate, o altd
caracteristica avansata ce tocmai a fost dezvoltata.
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Conditii de mediu

Introducere

1.2 Conditii de mediu

Va rugam respectati limitele conditiilor de mediu prezentate in tabelul de mai jos cand utilizati
convertizoarele de frecventa descrise in acest ghid.

stocare

FR-F700
Specificatii FR-D700 FR-E700 FR-A700
FR-F740 FR-F746
-10°Cla -10°Cla -10°Cla
50 °C* 40 °C* 50 °C*
) —~10°Cla50°C
functionare -10°Cla -10°Cla -10°Cla
Temperatura 40°C* 30°Cr 40°C*
mediu ambiant Fara inghet
—20°Cla65°C

Aceste temperaturi sunt admise pentru o perioada
scurta de timp de ex. in timpul transportului.

Umiditatea ambientala pentru
operare si stocare

90 % sau mai putin (fara condens)

Vibratii

5,9 m/s? (0,6 g) sau mai putin

5,9 m/s? (0,6 g) sau mai putin

2,9 m/s% (0,3 g) sau putin pentru capacittile
convertizorului 04320 sau mai mult

Mediul de instalare

Spatiu interior (lipsit de gaz coroziv sau inflamabil, vapori de ulei, praf si murdarie)

Altitudinea de instalare

Maxim 1000 m peste nivelul marii fara limitari. Pentru altitudini de peste
1000 m, reduceti capacitatea convertizorului cu 3 % pentru fiecare 500 m in plus.

Altitudinea maximad de instalare: 2500 m (cu 91 % din capacitatea nominald

a convertizorului)

*

Temperatura acceptabild specificd a mediului ambiant depinde de capacitatea de suprasarcina a fiecarui convertizor.
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Introducere Terminologie

1.3 Terminologie

Termenii si conceptele de mai jos sunt importante pentru convertizoarele de frecventa si sunt
frecvent utilizate in acest ghid.

Directia de rotatie a motoarelor electrice

Directia (sau sensul) de rotatie a motoarelor electrice se defineste privind spre capatul axului
motorului. Daca axul motorului are doua capete, directia se defineste privind spre capatul arborelui
principal de actionare, definit ca fiind capatul axului opus celui unde sunt instalate ventilatorul de
racire sau frana.

Directia de rotatie este descrisa ca fiind:

@ in sensul acelor de ceas/inainte

sau

@ insensinvers acelor de ceas/inapoi

Mod PU

In modul PU (control din unitatea de parametri) convertizorul poate fi controlat cu ajutorul unitatiide
control integrate sau cu ajutorul unitatii de control externe optionale (unitatile de control ale
convertizorului, denumite deseori si “unitati de parametrizare”). LED-ul indicator PU se aprinde cand
convertizorul este in modul PU.

Interfata PU

O unitate de control externa (unitate de parametrizare) poate fi conectata la interfata PU
a convertizorului. Deoarece aceasta interfata este de fapt un port RS-485, toate convertizoare o pot
folosi si pentru a comunica cu alte dispozitive externe.

Convertizoare de frecventa — Ghid pentru incepatori 1-3



Terminologie Introducere

1-4 ~ MITSUBISHI ELECTRIC



Notiuni generale despre convertizoare FR-D700

2 Notiuni generale despre convertizoare

2.1 FR-D700

Panou de operare

Comutator configurare
intrare curent/tensiune

Conector PU
Bloc de conexiuni

pentru circuitele de
control standard

Capac frontal

Jumperul pentru
selectia logicii de
control

AT Placutd cu

caracteristici tehnice

Bloc de conexiuni pentru
8 circuitul principal

o . Capac cabluri
Placuta de capacitate

NOTA Locatia placutei de capacitate si a pldacutei cu caracteristici tehnice difera in functie de
capacitatea convertizorului.
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2.2 FR-E700

Panou de operare
Ventilator de racire

Conector PU

Comutator configurare
intrare curent/tensiune x

Conector USB

Conector pentru
optiunile de conectare
directa (plug-in)

Capac conector USB
Bloc de conexiuni

Capac frontal : aooe L — pentru circuitele de
\ : ) _ control standard
P
Capac conector PU S L % L. .
‘ ) Placuta cu caracteristici

0 tehnice
Jumperul pentru selectia logicii

de control
. . H _,_~ J— Bloc de conexiuni pentru
Lreee) ._ol'.é‘)\ d‘!l % circuitul principal
) = Capac cabluri
0

NOTA Locatia placutei de capacitate si a placutei cu caracteristici tehnice difera in functie de
capacitatea convertizorului.

Placuta de capacitate
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Notiuni generale despre convertizoare FR-F700 si FR-A700

2.3 FR-F700 si FR-A700

Ventilator de
racire

Al doilea port serial Interfata PU

Conector pentru optiunile de
conectare directa (plug-in)

Comutator trecere AU-/PTC

Comutator pentru activare sau
dezactivare filtrului intern EMC

LED semnalizare
convertizor
alimentat

LED semnalizare
alarma convertizor

- =5
Conector PU -7 o
oclu de conexiuni pentru LED indicare
circuitele de alimentare prezentd
Bloc de conexiuni tensiunein
Capac frontal L. pentru circuitele circuitul de c.c.
de control

Capac cabluri

Placutd capacitate

Placutd cu caracteristici tehnice
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Scoaterea si inlocuirea capacului frontal Notiuni generale despre convertizoare

2.4

Scoaterea si inlocuirea capacului frontal

F]

Inainte de a conecta convertizorul, trebuie s& indepartati capacul frontal pentru a putea accesa
blocurile de conexiuni. Diferitele serii au tipuri diferite de capace, iar procedura de scoatere si de
inlocuire a acestora diferd. Cu toate acestea, avertismentele de mai jos privind siguranta trebuie
intotdeauna respectate pentru toate modelele de convertizoare.

PERICOL:

® intotdeauna OPRITI sursa de alimentare inainte de a scoate capacul frontal sau
de a efectua o operatie asupra convertizorului.

® Dupadoprireaalimentdrii, ASTEPTATI CEL PUTIN 10 MINUTE inainte de a scoate capacul
frontal pentru a permite tensiunii din condensatoarele de putere ale convertizoruluisé
scadd la un nivel de siguranta.

2.4.1

Convertizoare din seria FR-D700

Scoaterea si montarea la modelele de la FR-D720S-008 pana la FR-D720S-100 si de la
FR-D740-012 pana la FR-D740-080

@ Scoaterea capacului frontal

Desfaceti suruburile de instalare ale capacului frontal. (Suruburile nu pot fi indepdrtate.)
Scoateti capacul frontal, trdagandu-l in directia sdgetii.

Surub de instalare
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Scoaterea si inlocuirea capacului frontal

@® Montarea capacului frontal

Asezati capacul frontal in fata convertizorului si fixati-l. Strangeti suruburile de instalare de pe

capacul frontal.

Surub de instalare
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Scoaterea si inlocuirea capacului frontal Notiuni generale despre convertizoare

Scoaterea si montarea la modelele FR-D740-120 si FR-D740-160

@ Scoaterea capacului frontal

Desfaceti suruburile de instalare ale capacului frontal. (Suruburile nu pot fi indepartate.)
Scoateti capacul frontal tragandu-I in directia sdgetii si tindand de clema de instalare de pe
capacul frontal.

Clema de instalare

Suruburi de
instalare

@® Montarea capacului frontal

Introduceti cele doua cleme de fixare din partea inferioara a capacului frontal in locasurile
convertizorului. Strangeti suruburile de instalare de pe capacul frontal.

Suruburi de
instalare

Clema de fixare

Locasul
convertizorului
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Notiuni generale despre convertizoare Scoaterea si inlocuirea capacului frontal

2.4.2 Convertizoare din seria FR-E700

Scoaterea si montarea la modelele de la FR-E740-012 pana la FR-E740-095

@ Scoaterea capacului frontal

Scoateti capacul frontal trdgandu-l inspre dvs. in directia sagetii (a se vedea figura de mai jos).

@® Montarea capacului frontal

Pentru reinstalare, asezati capacul pe partea frontala a convertizorului si fixati- corect.
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Scoaterea si inlocuirea capacului frontal Notiuni generale despre convertizoare

Scoaterea si montarea la modelele FR-E740-230 si FR-E740-300
@ Scoaterea capacului frontal

Desfaceti suruburile de instalare ale capacului frontal 1. Scoateti capacul frontal 1 tragandu-|
inspre dvs., in directia sagetii. Scoateti capacul frontal 2 trdgandu-l inspre dvs. in directia sagetii
(a se vedea figura de mai jos).

Desfaceti surubul
capacului frontal 1

Scoateti capacul frontal 1 Scoateti capacul frontal 2

Capac
frontal 1

Capac

Suruburi de instalare

@® Montarea capacului frontal

Asezati capacul frontal 2 pe partea frontald a convertizorului si fixati-l corect. Introduceti cele
doua cleme fixe de pe partea inferioara a capacului frontal 1 in locasurile convertizorului.
Strangeti suruburile capacului frontal 1.

Apasati capacul Introduceti clemele Strangeti suruburile
frontal 2 pe convertizor in locasuri de instalare
2 -

2uruburi de
instalare

Capac frontal 1

Capac frontal 2

Locasul
convertizorului
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Notiuni generale despre convertizoare Scoaterea si inlocuirea capacului frontal

2.4.3 Convertizoarele din seriile FR-A700 si FR-F700

Scoaterea si inlocuirea la modelele pana la FR-A740-00620/FR-F740-00620

@ Scoaterea capacului frontal

Desfaceti cele doud suruburi de siguranta ale capacului. Apasati zdvorul de pe partea dreapta
a capacului pentru a-1 debloca, apoi deschideti putin capacul si ridicati-I de pe convertizor.

Desfaceti suruburile de siguranta Scoateti capacul
= ‘
Apdsati pentru a debloca zavorul

@® Montarea capacului frontal

Introduceti bolturile articulatiilor de pe partea stanga a capacului in mansoanele corespunzdtoare
de pe partea stanga a carcasei convertizorului.

Dupa ce bolturile articulatiilor sunt in mansoane, apasati capacul pana cand zavorul de
siguranta intra pe pozitie. Cand inlocuiti capacul frontal, avand instalatd unitatea de control,
asigurati-va ca si conectorul acesteia se conecteaza corect in convertizor.

In cele din urma, strangeti din nou suruburile de siguranta pentru a fixa capacul la locul lui.

Introduceti bolturile articulatiilor in mansoane Inchideti capacul Strangeti suruburile

Convertizoare de frecventa — Ghid pentru incepatori 2-9



Scoaterea si inlocuirea capacului frontal

Notiuni generale despre convertizoare

Scoaterea si inlocuirea la modelele incepand cu FR-A740-00770/FR-F740-00770

@ Scoaterea capacului frontal

Desfaceti suruburile de siguranta ale capacului extern si scoateti capacul extern. Apoi desfaceti
suruburile capacului intern si apasati zavorul de siguranta de pe partea convertizorului pentru
a-l elibera, apoi deschideti usor capacul. Dupad aceasta, puteti scoate capacul intern ridicandu-|
in continuare.

Desfaceti suruburile de siguranta ale capacului Scoateti capacul

<
= 4;63 Apésati pentru

@ a debloca
_ : zavorul

Capac extern Capacintern

@® Montarea capacului frontal

Introduceti bolturile articulatiilor de pe partea stanga a capacului intern in mansoanele
corespunzatoare de pe partea stanga a carcasei convertizorului.

Dupa ce bolturile articulatiilor sunt in mansoane, apasati capacul pana cand zavorul de
siguranta intra pe pozitie. Cand inlocuiti capacul frontal, avand instalata unitatea de control,
asigurati-va ca si conectorul acesteia se conecteaza corect in convertizor. Strangeti suruburile
de siguranta ale capacului intern. Apoi reinstalati capacul extern si fixati-l cu suruburile sale de
siguranta.

Inserire i perni nei fori Chiudere la copertura interna

Stringere le viti
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Notiuni generale despre convertizoare Scoaterea si inlocuirea capacului frontal

Scoaterea si inlocuirea la modelele de la FR-F746-00023 la FR-F746-01160
@ Scoaterea capacului frontal

Desfaceti suruburile de siguranta ale capacului frontal. Apoi ridicati cu atentie si usor capacul
frontal — capacul este conectat la sasiul convertizorului principal printr-un lant metalic.

Deconectati cablul unitatii de control si desprindeti lantul metalic de convertizor. Acum puteti
scoate complet capacul frontal.

@® Montarea capacului frontal

Agdtati mai intai capatul final al lantului la locul lui din convertizor si reconectati cablul unitatii
de control la convertizor.

Puteti pune apoi la loc capacul frontal si il puteti fixa cu suruburi. Aveti grija ca niciun cablu sau
lantul metalic sa nu fie prins intre capac si carcasa convertizorului.
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Conexiuni

Sursa de alimentare, conexiuni Motor - Pamant

3

Conexiuni

/N

PERICOL:

intrerupetiintotdeauna alimentareainainte de a efectualucrdri de cablare la convertizoarele de
frecventd. Convertizoarele de frecventd contin tensiuni inalte ce pot fi mortale. Dupd oprirea
sursei de alimentare asteptati intotdeauna cel putin 10 minute pentru a permite sarcinii din
condensatoarele convertizorului sa scada la un nivel de siguranta.

3.1

NOTA

Sursa de alimentare, conexiuni Motor - Pamant

Unele convertizoare din seriile FR-D700 si FR-E700 pot fi conectate la o sursa de alimentare de
c.a.monofazata (230V). Alte modele din aceste serii si toate modelele din seriile FR-F700 si FR-A700
trebuie conectate direct la o sursa de alimentare de c.a. trifazat.

Specificatii privind sursa de alimentare pentru seria FR-D700

FR-D700
Sursa de alimentare
FR-D720S EC FR-D740 EC
Tensiune 200-240V c.a., monofazat -15 %/+10 %, 380-480 V c.a., trifazat
Domeniul tensiunilor de 170-264V ca. 323-528V ca.
intrare admisibile
Frecventd 50/60 Hz £ 5 % 50/60 Hz £ 5 %

Specificatii privind sursa de alimentare pentru seriile FR-E700, FR-F700 si FR-A700

Sursa de alimentare FR-E700, FR-F700 si FR-A700
Tensiune -15 %/+10 %, 380-480 V c.a., trifazat

Domeniul tensiunilor de
intrare admisibile

Frecventa 50/60 Hz =5 %

323-528V c.a sau 323-550 V c.a. (functie de puterea convertizorului).

Trebuie sa conectati deasemenea, motoare asincrone trifazate la iesirea convertizoarelor cu
alimentare monofazata de 200-240 V c.a. Aceste convertizoare pot avea la iesire o tensiune
cuprinsa intre 0 si tensiunea de alimentare.
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Sursa de alimentare, conexiuni Motor - Pamant Conexiuni

Sursa de alimentare de c.a. monofazat este conectata la terminalele L1 siN. Sursa de alimentare de
c.a. trifazat este conectata la terminalele L1, L2 si L3.

Motorul este conectat la terminalele U, V si W.

Convertizorul trebuie sa fie si el impamantat printr-un cablu conectat la clema de masa cu rol de
protectie.

AVERTISMENT:
Nu conectati niciodatd reteaua la terminalele de iesire U, V sau W! Aceasta ar produce pagube
ireparabile convertizorului si ar crea riscuri serioase de electrocutare pentru operator!

llustratia schematica de mai jos aratd conexiunile de baza de intrare si iesire ale convertizorului de
frecventa.

Conexiune Conexiune
monofazica trifazica

Convertizor Convertizor

L1 u L1

N

<
"
—
o

w

Urmatorul tabel prezinta terminalele de forta prezente pe diverse modele de convertizoare.

Terminale Functie Descriere

Borne de alimentare
(monofazata) Intrarea blocului de alimentare pentru

convertizorul de frecventd

L1, N

L1,L2,L3 Borne de alimentare (trifazata)
UV W lesire motor Aceasta este iesirea de forta a convertizorului
r E (trifazat, 0 V —tensiunea de intrare, de la 0,2 sau 0,5 la 400 Hz)
L11, 121 Borne pentru alimentarea | 5 ¢p £700 5i FR-A700
circuitului de control >
P/+, PR Borng pentru conectarea Exceptand FR-A700
rezistorului de franare
+ - Borne pentru conectarea O unitate de franare externa optionala poate
P/+, N/- unitatii de franare externe fi conectatd la aceste terminale.

+ P1 Borne pentru conectarea O reactanta de c.c. poate fi conectata la aceste terminale. Trebuie
P/+, P1 reactantei de c.c. indepartat jJumperul inainte de conectarea bobinei de reactanta.
PR PX Disponibile doar pe convertizoarele FR-F700 si FR-A700.

! Nu folositi aceste terminale si nu scoateti jumper-ul.
J_— PE Conectare la pamant (impdamantare)
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Conexiuni

Terminale de control

3.2

Terminale de control

Pe langa terminalele de alimentare pentru blocul de alimentare si motor, exista un numar mare de
terminale suplimentare folosite pentru a controla convertizorul de frecventa. Tabelul de mai jos
prezinta doar cele mai importante terminale de control — mai exista insa si altele.

Tip Cod Terminal Functie Descriere
Prin aplicarea unui semnal
STF Pornire inainte terminalului STF motorul Aplicarea
porneste inainte (in sensul semnalului de
acelor de ceas). comands,

Prin aplicarea unui semnal simultan pe STF
= STR Pornire Inapoi terminalului STR motorul porneste | $i STR, opreste
= P inapoi (in sens invers acelor motorul.

S de ceas).
(] . A . . .
° Pot fi selectate pana la 15 viteze diferite
% RH, RM, RL Trepte fixe de viteza (frecvente de iesire) prin combinarea acestor
o | £ semnale (a se vedea si sectiunea 6.2.4)
— E 3 5
1%} =~
S| 3 L In urma aplicarii unui semnal acestei intrdri mai mult de
l_
§ MRS Stop iesire (motor) 20 ms iesirea convertizorului va fi oprita fara intarziere.
;E Folosit pentru a reseta convertizorul si alarma dupa ce
£ RES RESET a fost Fjeclapgaté functia de protec.tie (a se vedea 7.3).
Trebuie aplicat un semnal pe terminalul RES cel putin
0,1 s pentru a fi executata resetarea.
G
g SD Terminal comun pentru intrarile in locica negativa (logica sink).
N
o
(]
e
W
2 PC lesire sursa de 24 V c.c. si terminal comun pentru intrdrile de
£ control ce folosesc logica pozitiva (logica source)
i
Sursa de alimentare pentru lesire 5V c.c., curent max 10 mA. Potentiometru
10 potentiometrul de setare recomandat: 1 kOhm, 2W (recomandat
a frecventei potentiometru multi-turd)

Un semnal de referinta de 0-5 V sau 0-10 V este aplicat
o Intrare pentru semnalul de - ) s
S, : acestui terminal. Gama este prestabilita la 0-5 V.

c 2 tensiune pentru setarea - - .
5] - Rezistenta de intrare este de10 kOhm; tensiunea
> frecventei (0-5V sau 0-10V c.c) L . s
° 9 maxima permisa este de 20 V.
3 “é Terminalul 5 este terminalul comun pentru semnalele
% g 5 Terminal comun pentru de setare analogice conectate la terminalele 2 si 4.
S 2 intrdrile analogice Terminalul 5 este izolat galvanic si pentru a evita
= |5 interferentele acesta nu trebuie impamantat.
o c
|3 Daca un semnal de curent (0 la 20 mA c.c. sau 4-20 mA
% c.c.) este folosit ca semnal de setare a frecventei, acesta
g Intrare pentru semnal este conectat la acest terminal. Rezistenta de intrare
] P este de 250 Ohm, curentul maxim permis este de
n 4 curent pentru setarea

frecventei (4-20 mA c.c)

30 mA. Setarea implicita din fabrica este de 0 Hz la
4 mA si de 50 Hz la 20 mA. Retineti ca in acelasi timp
trebuie aplicat un semnal la intrarea de control AU
pentru a activa acest terminal.

Nu conectati niciodata terminalele PC si SD intre ele! Aceste terminale sunt comunul intrarilor de control atunci cand
folositi logica pozitiva (PC, implicit din fabrica) sau negativa (SD).
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Terminale de control Conexiuni

Urmatoarea ilustratie arata conexiunea terminalelor de control cand este folosita logica pozitiva
(implicit din fabrica). Intrarile sunt conectate la 24 V c.c (terminalul PC).

F———-———
RL
Selectie pe mai multe viteze u—/— RM
+—— — RH

Stop iesire .._/_ MRS
RESET ¢—— — | RES

+24V c.c. PC
Inainte & — — | STF
Inapoi STR
— SD
| Convertizor
Setare frecventa = =
’ ] ]
____ér— 10
1 kOhm/2 W Tr 1
L ,'
Semnal curent setare frecventa ——= _] i
0-20sau4-20 mA c.c. ——
R
- - e c— - c— — c— —

Manualele fiecdrui convertizor de frecventa includ si diagrame ce afiseaza conexiunile pentru
controlulintrarilor convertizorului cu ajutorul iesirilor automatului programabil si cu logica negativa.
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Conexiuni

Instalarea Convertizorului conform cu directivele CEM

3.3

3.3.1

Instalarea Convertizorului conform cu directivele CEM

Comutarea rapida a curentilor electrici si a tensiunilor, care in mod normal apar cand sunt folosite
convertizoarele de frecventa, genereaza interferente de radiofrecventa (zgomot RF) ce pot fi propa-
gate atat prin cabluri cat si prin aer. Cablurile de alimentare si de semnal ale convertizorului se pot
comporta ca antene de transmitere a zgomotelor. Din acest motiv, lucrdrile de cablare trebuie sa fie
efectuate cu cea mai mare atentie. Cablurile ce conecteaza convertizorul simotorul reprezintd o sursa
extrem de importantd de interferente potentiale.

In Uniunea Europeané au fost adoptate mai multe directive EMC (compatibilitate electromagnetica)
ce reglementeaza limitarea interferentelor generate de sistemele de actionare cu viteza reglabila.
Pentru a va conforma acestor reglementdri trebuie sa respectati cateva instructiuni de baza cand
planificati, instalati si cablati sistemele dumneavoastra:

@ Pentru areduce emisiile de zgomot instalati echipamentul intr-un dulap metalic de distributie,
inchis si impamantat corespunzator.

Instalati un filtru EMC (filtru de retea pentru suprimarea interferentelor de radiofrecventd).
Asigurati-va ca totul este corect impamantat.

Folositi cabluri ecranate.

Instalati echipamentul sensibil cat se poate de departe de sursele de interferenta sau instalati
sursele de interferenta intr-un dulap de distributie separat.

Montati separat cablurile de semnal si cele de alimentare. Evitati traseul comun al cablurilor
lipsite de interferenta (de ex. cablurile sursei de alimentare) si al cablurilor cu tendinta de
interferare (de ex. cablurile ecranate ale motorului) pe distante mai mari.

Instalarea dulapului de distributie in conformitate cu directivele CEM

Design-ul dulapului de distributie este extrem de important pentru respectarea directivelor CEM
(EMC). Va rugam respectati urmatoarele instructiuni:

@ Folositi un dulap metalic impamantat.

@ Folositi dispozitive de etansare conductoare intre usa dulapului si sasiu si conectati usa si sasiul
cu un cablu gros, impletit si legat la impamantare.

@ Dacd este instalat un filtru EMC, asigurati-va ca acesta are o conexiune electrica buna la panoul
de instalare (inlaturati vopseaua etc.). Asigurati-va ca suprafata pe care este instalat
echipamentul este de asemenea corect conectata la impamantarea dulapului de distributie.

@ Toate placile dulapului trebuie sa fie sudate sau fixate in suruburi la o distanta nu mai mare
de 10 cm unele de altele pentru a limita transparenta la zgomotul RF. Diametrele oricaror
deschideri si garniturile de etansare ale cablurilor din dulap nu trebuie sa depaseascda 10 cm
sinu trebuie sa existe componente fard impamantare in interiorul dulapului. Daca e nevoie
de deschideri mai mari, acestea trebuie acoperite cu plasad metalica. Inlaturati intotdeauna
vopseaua etc. dintre contactele metal-metal pentru a asigura o buna conductivitate - de
exemplu vopseaua dintre invelisul de plasa metalica si dulap.

@ Dacd convertizoarele sicontrolerele trebuie instalate in acelasi dulap, acestea trebuie tinute la o
distanta cat mai mare unele de altele. Cel mai bine ar fi sa folositi dulapuri diferite, daca este
posibil. Daca trebuie sa instalati totul intr-un singur dulap puteti separa convertizoarele de
controlere printr-un panou metalic.

@ Legatila masa echipamentul instalat folosind conductoare scurte, groase, cu impamantare sau
benzi potrivite pentru impamantare. Pentru impamantarea semnalelor cu interferente de
radiofrecventd, benzile late de impdamantare sunt mai bune decat conductoarele legaturilor
echipotentiale cu sectiuni transversale mari.
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Instalarea Convertizorului conform cu directivele CEM Conexiuni

3.3.2

Cablarea

Toate cablurile pentru semnalele analogice si digitale trebuie ecranate sau repartizate in canale de
metal pentru cabluri.

In punctul de intrare in dulap treceti cablul printr-o garniturd de etansare din metal sau fixati-l cu o
clemade cabludetip P sau U, conectand astfel invelisul metalic lapamantfie cu ajutorul unei bucse de
presare a garniturii, fie cu ajutorul bratarii (a se vedea ilustratia de mai jos). Daca folositi o clema de
cablu, instalati-o cat se poate de aproape de punctul de intrare al cablului, pentru a avea o distanta cat
mai scurta pana la punctul de impamantare. Pentru ca partea neecranatd a cablului (antena de
transmisie a interferentelor de radiofrecvental) sa fie cat mai scurta, asigurati-va ca partea finald a
cablului ecranat pentru motor este cat se poate de aproape de terminalul de conexiuni, fara caaceasta
sa creeze riscuri de punere la pamant sau scurt circuite.

Cand folositi o bratara P sau U, asigurati-va cd aceasta este curata cand este instalata si ca nu strange
cablul mai mult decat este necesar.

Instalare corecta Instalare incorecta

Ecranarea cablurilor

Bratara P

Invelisul metalic
nu trebuie rasucit
astfel.

Bratara U

Traseul cablurilor pentru semnalul de control trebuie sa fie la o distanta de cel putin 30 cm de toate
cablurile de alimentare. Nu legati cablurile sursei de alimentare sau cablurile ce conecteazd
convertizorul de frecventa si motorul in paralel cu cablurile pentru semnalul de control, cablurile de
telefon sau cablurile de date.

Daca este posibil, toate cablurile pentru semnalul de control spre si dinspre convertizor ar trebui
repartizate doar in dulapul de distributie impamantat. Daca nu este posibila repartizarea cablurilor
pentru semnalul de control in exteriorul dulapului, folositi intotdeauna cabluri ecranate, deoarece
cablurile de semnal pot functiona si ca antene. Ecranarea cablurilor trebuie sa fie intotdeauna legatd
la pamant. Poate fi necesara impamantarea unui singur capat al cablului ecranat, pentru a preveni
perturbarea semnalelor analogice vulnerabile (de ex. semnal analog de setare a frecventei de 0-5 V)
de catre curentii care circulain sistemul deimpamantare. In astfel de cazuri,impamantatiintotdeauna
ecranarea la partea dinspre convertizor a cablului.

Instalarea de miezuri de ferita pe cablurile de semnal poate imbunatati suprimarea interferentelor de
radiofrecventa. Cablul trebuie rdsucit de mai multe ori in jurul miezului, iar miezul trebuie instalat cat
se poate de aproape de convertizor.

Cablurile de conectare ale motorului trebuie intotdeauna sa fie cat se poate de scurte. Cablurile lungi
pot uneori declansa mecanisme de protectie pentru punerea la pamant. Evitati folosirea cablurilor
excesiv de lungi si folositi intotdeauna cel mai scurt traseu pentru cablare.

E de la sine inteles ca motorul trebuie si el impamantat in mod adecvat.
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Conexiuni Instalarea Convertizorului conform cu directivele CEM

3.3.3 Filtre EMC

Filtrele EMC (filtre de retea pentru suprimarea interferentelor de radiofrecventd) reduc in mod
considerabil interferentele. Acestea suntinstalate intre sursa de alimentare si convertizorul de frecventa.

Instalarea unui filtru de retea pentru o sursa de alimentare monofazata

Convertizor de

frecventa
Filtru EMC
Retea L1 L1
(monofazata) N N’
—O PE PE’

|

|

|
=

Instalarea unui filtru de retea pentru o sursa de alimentare trifazata

Convertizor de
frecventa
Filtru EMC
R L1 L1’
etea ;
(trifazata) L2 L2
L3 L3
[~ FPE PE’
i
=
AVERTISMENT:
Aceste filtre NU sunt proiectate pentru a fi folosite in retelele IT. Cand sunt in functiune, aceste

filtre EMC sunt proiectate sa descarce in pamant curenti de scurgere. Aceasta poate activa
dispozitivele de protectie din amonte. Pentru mai multe informatii consultati manualul EMC (de
compatibilitate electromagnetica) pentru convertizoarele de frecventa Mitsubishi, ce contine
instructiuni detaliate privind instalarea conforma cu normele de CEM.
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Instalarea Convertizorului conform cu directivele CEM Conexiuni

Filtrele EMC din seriile FR-D700 si FR-E700 sunt
instalate in apropierea, in interiorul sau in
spatele convertizorului, in functie de design-ul
lor.Instalareafiltruluiin spatele convertizorului
are avantajul faptului ca filtrul nu ocupa spatiu
suplimentar in dulapul de distributie.

W2zz/2Zz4

W02 zZz4

llustratia din stanga aratd instalarea unui filtru
EMC pentru convertizorul din seria FR-D700.

Convertizoarele din seriile FR-F700 si FR-A700 au un filtru EMC integrat, care este activat in mod
implicit din fabrica. Filtrul poate fi dezactivat prin comutarea conectorului on/off EMC pe pozitia FIL-
TER OFF. Filtrul trebuie dezactivat cand convertizorul este folosit in retele cu nulul izolat (retele IT).

00023 la 00126 00170, 00250 003101a 12120
FILTER FILTER FILTER FILTER FLIER FILTER
7 e o uf
2 I - o | = %
OFF F
Filtru EMC OFF  Filtru EMC ON Filtru EMCOFF  Filtru EMC ON Filtru EMC OFF  Filtru EMC ON
000231200126 00170, 00250 000310, 00380 00470, 00620 00770, 12120
- I oy 8 9 .o . o &
o 5 C — g x T = 2+ Conector pentru
- e uﬂ 1 “EF m activarea si
j a . | ' dezactivarea
]fs < 7 filtrului EMC
Conectorul trebuie intotdeauna instalat fie pe pozitia ON fie pe pozitia OFF.
PERICOL:
Pentru a evita riscurile serioase de electrocutare, opriti intotdeauna sursa de alimentare a
convertizoruluiinainte de scoaterea capaculuifrontal pentru a activa sau dezactiva filtrul EMC.

Filtrele EMC externe optionale suntdisponibile si pentru convertizoarele din seriile FR-F700 si FR-A700.
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Instalare

Pregatiri

4

1.1

4.1.1

4.1.2

Instalare

Pregatiri
inainte de a porni convertizorul pentru prima oara

Verificati cu atentie toate aspectele urmatoare inainte de a porni convertizorul de frecventa pentru
prima oara:

@ S-aefectuat corectintreaga cablare? Verificati cu deosebita atentie conexiunile pentru sursa de
alimentare: monofazat la L1 si N, trifazat la L1, L2 si L3.

@ Verificati cu atentie sa nu existe cabluri deteriorate sau terminale insuficient izolate,
pentru a elimina orice posibilitate de aparitie a scurtcircuitelor.

@ Convertizorul esteimpamantatin mod corespunzator? Verificati cu atentie eventualele eroride
fmpamantare si scurtcircuite la circuitele de iesire.

@ Verificati catoate suruburile, terminalele de conexiuni si alte conexiuni de cabluri sd fie corect si
bine conectate.

Setari importante inainte de a porni motorul pentru prima oara

Toate setdrile necesare pentru operarea convertizorului, cum ar fi timpii de accelerare si decelerare
sau pragul de declansare a releului pentru protectia motorului electronic sunt programate si
modificate fie cu propria unitate de control integrata a convertizorului, fie cu o unitate de control
externa conectata.

Urmatoarele setari trebuie verificate inainte de a porni motorul pentru prima oara:

@ Frecventa de iesire maxima (parametrul 1)
@ Frecventa de baza (parametrul 3)

@ Timpii de accelerare si decelerare (parametrii 7 si 8)

Pentru o descriere detaliata a acestor parametri precum si pentru a afla la ce se folosesc, consultati
capitolul 6. Consultati sectiunea 5.6 pentru exemple de setari ale parametrilor.

AVERTISMENT:

Setarea incorecta a parametrilor poate avaria sau (in situatii extreme) poate chiar distruge
motorul conectat. Aveti mare grija cand setati acesti parametrii si verificati cu atentie
specificatiile mecanice si electrice ale motorului, intregul sistem de actionare si utilajul conectat
inainte de a actiona.
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Testul functional

Instalare

4.2

Testul functional

Dupa o instalare completa trebuie sa testati convertizorul cu o sarcind mica conectata pentru a verifica
buna functionare a acestuia. Motorul trebuie lasat sa functioneze liber fara nicio sarcind conectata.
Trebuie sa verificati dacd motorul conectat functioneaza corect si daca puteti ajusta viteza lui cu
ajutorul convertizorului. Exista doua moduri pentru a efectua acest test:

@® Controlul convertizorului cu semnale externe

Comenzile pentru pornirea motorului in modul inainte sau inapoi sunt activate cu ajutorul
butoanelorexterne. Viteza motorului este ajustatd cu ajutorul frecventelor stocate in parametrii
4-6 (asevedea6.2.4). Pentru a face aceasta, puteti fie conecta comutatoarele la terminalele
RH, RM si RL ale convertizorului, fie utilizand strapuri intre terminalul PC si terminalele de
selectie trepte fixe de viteza.

Intrerupator motor

Q1
5"

Convertizor de frecventa

! X N~ === -
5 L — 1> L1 U Ly Ly
Sgrsade Lo . s Lo v [ [ M
alimentare ! ) [ 3,
L3 — 1> L3 w 7 7
b B N
| S =l
| =
PC |
Tnainte TSI STR |
Tnapoi z— 82 STF |
3 |
RH Pr.4 (50 Hz) I
Selectie viteza 3 RM Pr.5 (30 Hz) |
3 RL Pr6(10 Hz) |
1
PE------immimmmn ©) !
4 |
1

Pentru aceasta metoda sunt necesare unele componente externe, cum ar fi butoane si
comutatoare, dar metoda are avantaje fata de efectuarea testului cu ajutorul unitdtii de control inte-
grate sau externe:

— (Cand convertizorul este pornit pentru prima oara, controlul cu semnale externe este activat
in mod predefinit - nuavetinevoie de unitatea de control pentrua comuta pe acest mod.

— Intr-o operare normal3, convertizoarele sunt de asemenea operate de obicei prin semnale
externe, fie prin activarea valorilor stocate in parametri, fie prin transmiterea de valori de
referintd analogice externe catre convertizor. De exemplu, comenzile de start pot fi
transmise de cdtre un automat programabil sau executate manual cu ajutorul
comutatoarelor sau butoanelor. Testarea sistemului cu semnale externe va permite sa
testati simultan intrdrile de control pentru o bund functionare.
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Instalare Testul functional

@ Controlarea convertizorului cu unitatea de control integrata sau externa.

Convertizoarele din seriile FR-D700, FR-E700, FR-F700 si FR-A700 au o unitate de control
integrata ce va permite sa operati convertizorul si motorul conectat. Aceasta face posibila
efectuarea testului functional fard a conecta ceva la intrarile de control.

Intrerupator motor

Q1
=
1

1
; H—
Sursa de
N L2 —
alimentare
L3

Convertizor de frecventa

Varugam retineti ca atunci cand convertizorul este pornit pentru prima oard, este activatin mod
predefinit controlul prin semnale externe. Apasati tasta PU/EXT pentru a selecta modul de
operare PU (a se vedea capitolul 5.3).

NOTA Nu comutati motorul pe pornit sau oprit prin oprirea sau pornirea alimentarii convertizorului de
frecventd. Comutarea in mod repetat a alimentarii de retea a convertizorului la intervale scurte
de timp poate deteriora limitatorul pentru varfuri de curent. Porniti mai intai alimentarea
convertizorului si apoi controlati motorul cu comenzi inainte/inapoi prin intermediul
terminalelor STF si STR sau cu unitatea de control.

Efectuarea testului

Pe parcursul ruldrii testului acordati mare atentie urmadtoarelor aspecte:

@® Motorul nu trebuie sa genereze zgomote sau vibratii neobisnuite.

@ Schimbarea valorii setarii de frecventa ar trebui sa modifice viteza motorului.

@ Daca in timpul accelerarii sau decelerarii motorului este declansata o functie
de protectie, verificati:

— Sarcina motorului
— Timpiideaccelerare sidecelerare (poate fi nevoie sa mariti acesti timpi timpi cu parametrii 7 si 8)
— Setarea pentru cresterea manuala a cuplului (parametrul 0)

Acesti parametri sunt descrisi in capitolul 6.
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Operare si setari

5 Operare si setari

Convertizoarele de frecventa din seriile FR-D700, FR-E700, FR-F700 si FR-A700 au unitati de control
integrate.

Aceste unitati de control va permit sa monitorizati si sa afisati datele de stare si alarmele si sa
introduceti si sa afisati parametrii de stare ai convertizorului (a se vedea capitolul 6).

in plus, puteti de asemenea sa folositi unitatea de control pentru a opera convertizorul si motorul
conectat. Aceasta optiune este folositoare in special pentru setarea sistemului, depanare si testare.
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Operarea convertizoarelor FR-D700 si FR-E700 Operare si setari

5.1 Operarea convertizoarelor FR-D700 si FR-E700

Afisare LED

Afisaj cu 4 cifre 7 segmente pentru valorile
operationale, numerele parametrilor etc.

Indicatie unitate

LED pentru indicarea unitatii curente

® Hz: Frecventa

® A:Curent

® Oprit: Tensiune

® Luminad intermitenta: Setare frecventa

Indicatie privind directia de rotatie

Lumina aprinsa sau intermitentd in timpul
operarii convertizorului

® RUN este aprins: Rotatie inainte
® RUN clipeste incet: Rotatie inapoi

® RUN clipeste repede: Comanda de start
a fost datd, dar comanda de frecventa
lipseste

Indicator monitorizare

Aprins indica selectarea modului monitorizare

Modul setare parametri

RUN MJN PRM Aprins indica selectarea modului parametrizare

PU  EXT NET

Hz
A

STOP Indicatori mod de operare
RUN | Reser

00

LED-uri pentru indicarea modului de operare
® PU operarea in modul (PU)
Operarea cu semnale externe (EXT)

[
® Operarea prin retea (NET)
® Mod de operare mixt (PU si EXT)
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Operare si setari Operarea convertizoarelor FR-D700 si FR-E700

Tastele de pe panoul de operare:

Functie Descriere

Folosit pentru a modifica setarea frecventei si valorile
parametrilor. Apasati pentru a afisa urmatoarele.

Cursor rotativ @ Afiseazd frecventa setatd in modul de monitorizare
® Valoarea curenta setata este afisata in timpul calibrérii
@ Afiseaza ordinea din modul istoricului de erori

Comanda RUN pentru rotatie inainte/inapoi.
Directie de rotatie Directia de rotatie poate fi selectata prin setarea Pr. 40.

X . @® Folosit pentru a opri comanda RUN.
Operatia de oprire/ . A . .
Resetare eroare ® Eroarea poate fi resetatd cand functia de protectie

este activatd (eroare) (consultati sectiunea 7.3).

@ Apasarea simultana a tastei PU/EXT modifica

S Comutare mod modul de operare.

‘ Folosit pentru a modifica fiecare mod de setare.

® Mentinerea apasata (2s) poate bloca operarea.

Daca tasta este apdsata in timpul operarii, monitorul se

va modifica dupa cum urmeaza:
Setari de scriere Frecventa de Curent Tensiune
functionare de iesire de iesire

t |
Folosita pentru a comuta intre modul PU si modul de operare
extern. Cand folositi modul de operare extern (operatie ce
presupune folosirea unui potentiometru conectat separat
pentru setarea frecventei si un semnal de pornire), apasati

Comutare aceastd tasta pentru ca LED-ul indicator EXT sa se aprinda.
mod de operare (Apasati simultan MODE (0,5 s) sau modificati setarea Pr. 79
pentru a trece in modul combinat.)

PU:  Mod de operare PU
EXT: Mod de operare extern (Anuleaza si oprirea PU.)
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Operarea convertizoarelor FR-D700 si FR-E700 Operare si setari

Prezentare generala a functiilor de baza de pe panoul de operare (setare din fabrica)

La pornire (mod de operare extern)

ANMN = = ¢

vuy =Y
ner L
= JOO " a = b )
Mod de operare PU Jog ‘
@ "- .-
nCIC 1 Exemplu
nNAw =
C i'l N C l'! l'! l'!
. = F@@ g - YoX -
Mod d PU
(afi;ar:a fr:c35§;2:3eie§ire) Modificare valoare ‘ l 1’: si valoarea frecventei clipesc |

Setarea frecventei a fost
scrisa si finalizata!

%‘ém - BEEED QQ

Afisare curent de iesire Afisare tensiune de iesire

- :>¢>=>E=>

Mod de setare parametri Afisare valoare curenta

"y

=) 'Example‘

L@ (- N ]

Modificare valoare Parametrul si o valoare de setare
clipesc alternativ.

Scrierea parametrului este finalizata!

v
@rﬁ@m@@

Resetare parametri Resetare parametri si calibrari Resetare istoric alarme

o_ruy
' “ (ufpkw] <

Lista modificare valoare initiala

LR Rl Pot fi afisate ultimele opt alarme. (Ultima alarma se termina cu ,..".)

(n'p

Cand nu exista niciun istoric al alarmelor, E 3 este afisat.
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Operare si setari Operarea convertizoarelor FR-F700 si FR-A700

5.2 Operarea convertizoarelor FR-F700 si FR-A700

Convertizoarele de frecventa din seriile FR-F700 si FR-A700 sunt dotate cu o unitate de control
FR-DUO7 integrata.

Afisare LED

Afisaj cu 4 cifre 7 segmente pentru datele
de stare, numerele parametrilor etc.

Unitati

LED-uri pentru unitati:
®Hz: Frecventa

®A: Curent

eV: Tensiune

Mod

LED-uri pentru modul de operare

® Mod de operare al unitdtii de control (PU)
® Mod de operare extern (EXT)

® Mod de operare retea (NET)

Functie PLC

LED pentru functia PLC
(doar pentru seria FR-A700)

Mod monitorizare

LED pentru mod monitorizare

Directie motor

LED pentru motor inainte/inapoi

®FWD: Tnainte

®REV: Inapoi

LED-ul FWD/REV std aprins continuu cand
motorul functioneaza si clipeste cand este
inregistrata o comanda de start fara o valoare
pentru setarea frecventei.
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Operarea convertizoarelor FR-F700 si FR-A700

Operare si setari

Functii ale unitatii de control FR-DUOQ7:

Control/Tasta

Functie

Descriere

Cursor rotativ

Cursorul rotativ se aseamana potentiometrului de setare.
Acesta poate fi intors in ambele directii pentru a seta
frecventele, parametrii si alte valori.

Start Inainte

Porneste motorul in modul inainte

Start Inapoi

Porneste motorul in modul inapoi

Mod

Comutd modul de setare

Setdri ale parametrilor

Modifica valorile de stare afisate in timp ce actionarea este pornita:

Frecventa de Curent de Tensiune de
iesire iesire iesire
t |

Mod de operare

PU: Mod de operare al unitatii de control
EXT: Mod de operare cu semnale externe

Aceastd tasta comuta intre controlul prin semnale externe si
operarea cu unitatea de control. Pentru a comuta pe modul
extern (setarea semnalelor prin potentiometrul extern si
semnalele de pornire externe), apdsati si tineti apasata tasta
pana cand LED-ul EXT se aprinde.

Puteti, de asemenea, sd setati un mod combinat cu ajutorul
parametrului 79.

® @ ©0000)

Oprire motor /
Resetare convertizor

Cand operati convertizorul cu unitatea de control, puteti opri
motorul prin apasarea acestei taste. Este de asemenea folosita
pentruareseta convertizorulin urmaunui mesajde eroare (a
se vedea 7.3).
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Operare si setari Operarea convertizoarelor FR-F700 si FR-A700

Afisare pe monitor/setarea frecventei

Setare parametri

Istoric alarme

Functiile unitatii de control FR-DU07

Modificarea modului de operare

Afisare implicita dupa pornire (control extern)

Operarea unitatii de control
(afisarea frecventei de iesire)

Afisare curent de iesire

Mod de setare parametri Afisare valoare curenta

Exemplu

-"s
4 <
I::> m
Afiseaza alternantele dintre
parametrul nr. si setare

v Noile setdri au fost stocate

Resetare parametri si calibrari Resetare istoric alarme

4
) )
- - )

Copiati parametrii

Resetare parametri

e | : i af A3 H i 3 in
B Pot fi stocate si afisate pana la 8 alarme (mesaje de eroare). Ultimul cod de alarma se termina cu “.".

Afisarea m inseamna ca istoricul alarmelor este gol.
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Selectarea modului de operare Operare si setari

5.3 Selectarea modului de operare

Convertizoarele de frecventa pot fi operate fie cu semnale externe (comutatoare, iesiri ale
automatelor programabile, surse ale valorilor externe de referinta etc.), fie direct cu ajutorul unitatii
de control. Modul este controlat cu parametrul 79 (a se vedea 6.2.7).

NOTA Puteti comuta modul de operare doar cand actionarea este oprita si cand nu este activa nicio
comanda de start.

Puteti comuta intre modul extern si modul de control din unitatea de parametri (PU) prin apasarea
tastei PU/EXT de pe unitatea de parametrizare. Indicatorul PU se aprinde atunci cand convertizorul
este in modul de control din unitatea de parametri.

" I
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Operare si setari Setarea frecventei si pornirea motorului

5.4 Setarea frecventei si pornirea motorului

Cand nu se utilizeaza semnale externe de control, puteti doar porni, opri si schimba viteza motorului
extern cu unitatea de control.

FR-D700 Procedura pentru convertizoarele FR-D700 si FR-E700

FR-E700 Exemplu de actionare la o frecventa de 30 Hz

Procedura Afisaj

Ecran la pornire Apare afisajul de pe monitor. OO e MON
{OY BN A Y

Indicatia PU este aprinsa.

S OO0

Apasati tasta PU/EXT pentru a selecta modul de
operare PU.

-

Rotiti cursorul rotativ pentru a avea afisata
frecventa pe care doriti sa o setati. Valoarea
frecventei va clipi pentru aproximativ 5 s.

Clipeste timp de 2
aproximativ 5 s.

® @

o
D
2

v

L}

o
C
-
C
\

Tn timp ce valoarea clipeste, apasati tasta SET
pentru a seta frecventa. (Daca nu apasati tasta
SET, valoarea clipeste aproximativ 5 s, iar afisajul
se reseteaza la 0,00 (afisaj) Hz. In acest moment,

V)
'-

i
™ -
ca
'ﬁ

)

setati frecventa din nou conform instructiunilor p
prezentate mai sus.) Clipeste ... Setarea frecventei
s-a incheiat!
Dupa3s
Dupa ce valoarea a clipit timp de aproximativ 3 s, prp———
afisajul se reseteaza la 0,00 (afisaj monitor). c) ] : ] :: :
Apasati tasta RUN pentru a incepe operarea. LU L

Apasati tasta STOP/RESET pentru a opri
operarea. % =

)
'-

)
™ -
o
'ﬁ

u)

-

uuu =

Apasati cursorul rotativ pentru a afisa frecventa de setare.
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Setarea frecventei si pornirea motorului Operare si setari

FR-F700 Procedura pentru convertizoarele FR-F700 si FR-A700
FR-A700 Exemplu de actionare la o frecventa de iesire de 30 Hz
Procedura Afisajul convertizorului
Cand porniti convertizorul apare afisajul
standard de pornire.
L Indicatia PU este aprinsa.
Apasati tasta PU/EXT pentru a selecta |:>
modul PU (unitate de control).
Rotiti Cursorul rotativ pentru a seta valoarea . } S
frecventei de iesire la 30 Hz. Valoarea de = m Clipeste timp de aproximativ 5 s.
pe afisaj va clipi pentru aproximativ 5 secunde.
Apasati tasta SET cat clipeste afisajul frecventei.
(Daca nu apasati SET in termen de 5 secunde @ =
afisajul se va reseta la 0,00. Dacd se intampla — ¥
astfeil setati doar f.recve.n';a de iesire din nou Clipeste ... Setarea frecventei
dupa cum e descris mai sus. . .
s-a incheiat!
Dupa 3 secunde afisajul se va comuta la
0,00 (Modul monitorizare). Acum apasati
FWD sau REV pentru a porni motorul.
Pentru a opri motorul apasati STOP/RESET.
in timp ce motorul functioneaza puteti afisa frecventa de setare curenta prin apasarea Cursorului
rotativ.
NOTA Sfaturi pentru depanare
Daca nu puteti seta frecventa sau daca nu puteti porni motorul cu ajutorul unitatii de control integrate
sau externe va rugam sa parcurgeti urmatoarea lista cu verificari:
@ Este convertizorulin modul de operare a unitatii de control? LED-ul indicator PU ar trebui sa fie aprins.
Verificati parametrul 79 si asigurati-va ca este setat pe “0”. Aceasta este setarea implicitd din
fabrica, ce permite convertizorului sa fie comutat intre modul de control extern si modul unitatii
de control cu tasta PU/EXT de pe unitatea de control.
@ Sunttoate comenzile de start externe inactive?
@ Atiapasat tasta SET in interval de 5 s de la setarea frecventei?
Daca nu apadsati SET in acest timp (in timp ce afisajul clipeste) valoarea de setare a frecventei de
iesire nu va fi stocata.
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5.5 Editarea setarilor pentru parametri

Toate setdrile pentru operarea convertizoarelor de frecventa sunt stocate in parametri editabili. Puteti
gasiin capitolul 6 referinte detaliate pentru majoritatea parametrilor importanti. Toti parametrii sunt
prestabiliti la valorile implicite pe care convertizoarele le au la iesirea din fabricd. Puteti edita
parametrii pe unitatea de control integratd sau pe unitatea de control externa pentru a configura
convertizorul pentru motorul conectat si pentru aplicatia dumneavoastra.

Retineti ca editarea parametrilor este posibila doar cand convertizorul este in modul de operare al
unitatii de control (PU) sau in modul combinat si cand nu este activa nicio comandda de pornire motor
(FWD sau REV).

FR-D700 Procedura pentru FR-D700 si FR-E700

FR-E700 Modificati setarea Pr. 1 ,Frecventa maxima” de la 120 Hzla 50 Hz (a se vedea sectiunea pentru detalii
referitoare la Parametrul 1).

Procedura Afisaj

Ecran la pornire Apare afisajul =
de pe monitor. 35’3 Hz B

Indicatia PU este aprinsa.
Apasati tasta PU/EXT pentru a Icall pri

selecta modul de operare PU. !

(N

(N |

o

-
'-

L Indicatia PRM este aprinsa.
Apasati tasta MODE pentru a selecta

modul de setare parametri.

-

Apare numdrul parametrului
citit anterior.

® &

]

/>
Rotiti cursorul rotativ pand ce apare P.1 (Pr. 1). @ = m

\>
Apasati tasta SET pentru a avea afisata valoarea
curentd setatd. Apare valoarea initiald ,120,0". @ 2 :C-':-:L-: Hz
Rotiti numaratorul cursorului rotativ in A -
sensul acelor de ceas pentru a-l modifica @ =N l_' l‘.:: :L’: Hz
la valoarea de setare ,50,00". S -
Apasati tasta SET pentru setare. CANMn ke [ ] ]

pasas P @ = ey ", '
x__r
Clipeste ... Setarea parametrului
s-a incheiat!
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Editarea setarilor pentru parametri

Operare si setari

FR-F700 Procedura pentru convertizoarele FR-F700 si FR-A700
FR-A700 Urmatorul exemplu arata cum puteti modifica frecventa maxima de iesire (parametrul 1, a se vedea
6.2.2) dela 120 Hz la 50 Hz.
Procedura Afisajul convertizorului
Cand porniti convertizorul apare afisajul
standard de pornire.
Indicatia PU este aprinsa
Apasati tasta PU/EXT pentru a selecta modul PU %
(unitate de control). m PU
(O & & )
Apasati MODE pentru a activa modul de setare Apare numarul parametrului
parametri. @ citit anterior.
Rotiti Cursorul rotativ pentru a selecta ) m
parametrul nr. 1.
Apasati SET pentru a afisa setarea curenta. |:>
Setarea implicita din fabrica este de “120".
Rotiti Cursorul rotativ pentru a modifica i m
valoarea la “50".
Apasati SET pentru a salva noua setare. |:> m m
—r
Clipeste ... Setarea parametrului
s-a incheiat!
Puteti apoi sa rotiti Cursorul rotativ pentru a selecta alti parametri.
Puteti verifica setarea prin apasarea inca o data a tastei SET pentru a afisa valoarea curenta.
Prin apasarea tastei SET de doud ori se va selecta urmdtorul parametru.
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Parametri

Parametri de baza

6

Parametri

Pentru o operare optimd trebuie sd configurati convertizorul dumneavoastra de frecventa in
conformitate cu cerintele specifice si specificatiile sistemului de actionare conectat si cu aplicatia
dumneavoastra. Toate setarile necesare sunt stocate in memoria convertizorului in parametri —
trebuie doar sa ii setati o data deoarece aceasta memorie nu este resetata cand alimentarea este
oprita. Toti parametrii sunt prestabiliti la valorile implicite pe care convertizoarele le au la iesirea din
fabrica, astfel incat unitatea poate fi folosita imediat.

Existd doua clase principale de parametri, parametri de bazd si parametri avansati. Parametrii de baza
trebuie intotdeauna verificati si configurati inainte de utilizarea convertizorului, insa multi dintre
parametrii avansati sunt necesari doar pentru aplicatii speciale sau complexe.

AVERTISMENT:

Setarea incorectd a parametrilor poate avaria sau (in situatii extreme) chiar distruge motorul
conectat. Aveti mare grijd cand setati acesti parametrii si verificati de doud ori specificatiile mecanice
si electrice ale motorului, intregul sistem de actionare si utilajul conectat inainte de a actiona.

6.1

Parametri de baza

Parametrii de baza ai convertizoarelor FR-D700 si FR-E700

FR-D700 FR-E700
Parametru | Nume Plaja de Valoare Plaja de Valoare
reglaje initiala reglaje initiala
. 2 %/3 %/
0 Cresterea cuplului 0-30% 3%/4 %/6 % D 0-30% 4 %‘}6 %°®
1 Frecventa maxima 0-120 Hz 120 Hz 0-120 Hz 120 Hz
2 Frecventa minima 0-120 Hz 0Hz 0-120 Hz 0Hz
3 Frecventa de baza 0-400 Hz 50 Hz 0-400 Hz 50 Hz
4 Selectare pe mai multe 0-400 Hz 50 Hz 0-400 Hz 50 Hz
viteze(viteza mare) - RH
Selectare pe mai multe
5 viteze(vitezs medie) - RM 0-400 Hz 30Hz 0-400 Hz 30Hz
6 Selectare pe mai multe 0-400 Hz 10 Hz 0-400 Hz 10 Hz
viteze(viteza mica) - RL
7 Timp de accelerare 0-3600 s 55/10s® 0-3600 s 5s/10s/15s@
8 Timp de decelerare 0-3600s 55/10s® 0-3605s/0-3600s | 55/105/155@
9 Releul electrotermic O/L 0-500 A Curent nominal 0-500 A Curent nominal
de iesire de iesire
0-1000V 0-1000V
19 Tensiune frecventa de baza 8888 @ 8888 8888 @ 8888
9999 @ 9999 ®
20 Frecventd de referintd la 1-400 Hz 50 Hz 1-400 Hz 50 Hz
accelerare/ decelerare
79 Selectie mod de operare 0-4/6/7 0 0-4/6/7 0

Setdrile depind de capacitatea convertizorului.
Cu setarea ,8888", tensiunea maxima de iesire este de 95 % din tensiunea de intrare.

Cu setarea "9999", tensiunea maxima de iesire este egald cu tensiunea de intrare.
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Parametri de baza Parametri
Parametri de baza pentru convertizoarele FR-F700 si FR-A700
FR-F700 FR-A700
Parametru | Nume Plaja de Valoare Plaja de Valoare
reglaje initiala reglaje initiala
i 1%/1,5 %/2 %/ 1%/2 %/3 %/
— [ ! — [V
0 Cresterea cuplului 0-30 % 3004 % 6 9% 0-30 % 49%/6 % D
1 Frecventa maxima 0-120 Hz 60 Hz/120 Hz ® 0-120 Hz 60 Hz/120 Hz ©
2 Frecventa minima 0-120 Hz 0Hz 0-120 Hz 0Hz
3 Frecventa de baza 0-400 Hz 50 Hz 0-400 Hz 50 Hz
4 Selectare pe mai muilte 0-400 Hz 50 Hz 0-400 Hz 60 Hz
viteze(viteza mare) - RH
Selectare pe mai multe
5 viteze(vitezs medie) - RM 0-400 Hz 30Hz 0-400 Hz 30 Hz
6 Selectare pe mai multe 0-400 Hz 10 Hz 0-400 Hz 10 Hz
viteze(viteza micad) - RL
. N ® 0-360s 0)
7 Timp de accelerare 0-3600 s 5ssaul5s 0-3600 s 5ssaul5s
. N 10) 0-360s 0)
8 Timp de decelerare 0-3600 s 10ssau30s 0-3600 5ssau15s
0-500 A i 0-500 A i
9 Releul electrotermic O/L Curent.nqmlnal Curent.no'mmal
0-3600 A de iesire 0-3600 A de iesire
0-1000V 0-1000V
19 Tensiune frecventa de baza 8888 @ 8888 8888@ 8888
9999 @ 9999®
20 Frecventd de referintd la 1-400 Hz 50 Hz 1-400 Hz 50 Hz
accelerare/ decelerare
79 Selectie mod de operare 0-4/6/7 0 0-4/6/7 0

NOTA

Setarile depind de capacitatea convertizorului.

Cu setarea "8888" si respectiv "888", tensiunea maxima de iesire este de 95 % din tensiunea de intrare.

®

Cu setarea "9999" tensiunea maxima de iesire este egald cu tensiunea de intrare.

| Puteti gasi o lista de referinte a tuturor parametrilor convertizorului in Anexa (sectiunea A.1).
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Parametri

Prezentare detaliata a parametrilor de baza

6.2

6.2.1

6.2.2

Prezentare detaliata a parametrilor de baza
Cresterea cuplului (parametrul 0)

Parametrul 0 vd permite sa cresteti tensiunea de iesire la frecvente de iesire joase, ceea ce creste
cuplul motorului. Aceasta functie este folositoare in aplicatii cdnd aveti nevoie de cuplu de pornire
mare la viteze mici.

Puteti folosi parametrul 0 pentru a obtine

Tensiune de iesire performante mai bune la pornirea

100 %‘f 777777777777777 motorului in sarcina. Frecventa de baza
este setata in parametrul 3.

Frecventa
Plaja de reglaje de baza

Parametrul 0

»
»

Frecventa de iesire (Hz)

Frecventa de iesire minima/maxima (parametrii 1 si 2)

Frecventele de iesire minime si maxime definesc plaja de reglare a valorilor intre care poate fi ajustata
viteza motorului cu valoarea de setare a frecventei.

Puteti folosi acesti doi parametri pentru a ajusta plaja de setare a frecventei pentru ca aceasta sa
respecte specificatiile mecanice ale sistemului conectat. De exemplu, in multe aplicatii nu este de
dorit si nici posibil sa se permita oprirea completd a actiondrii la valoarea minima de referinta
(frecventa de iesire = 0 Hz). Pe de alta parte, veti dori deseori sd limitati frecventa maxima de iesire si
astfel si viteza motorului, astfel incat sa nu suprasolicitati mecanic utilajul si sa nu depasiti viteza
maxima admisa.

Frecventa de iesire (Hz)
A Limita maxima

a frecventei de iesire

P

Foomo-

|
|
|
|
Parametrul 2 }
|
|
|

" Pr.l
0 — 5V Valoare de referinta frecventa
Limita minimd a frecventei de iesire 0 - v
4 mA — 20 mA
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Prezentare detaliata a parametrilor de baza Parametri

6.2.3

6.2.4

Frecventa de baza (parametrul 3)

Setarea parametrului 3 este foarte importanta deoarece acesta adapteaza iesirea convertizorului de
frecventa la cerintele motorului.

Parametrul 3 determina frecventa de iesire la care tensiunea de iesire este setata la valoarea sa
maxima. Aceasta este in mod normal setata la frecventa nominala a motorului, care poate fi gdsita pe
placuta cu caracteristici tehnice. Acordati atentie acestui parametru — setarile incorecte pot crea
situatii de suprasarcina si pot duce la oprirea automata a convertizorului.

Parametrul 3 defineste raportul intre
Tensiune de iesire tensiunea de iesire si frecventa de iesire
A e
100% booomo - (caracteristica V/f).
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
.
0 Frecventa de iesire (Hz)

Puteti seta tensiunea maxima de iesire a convertizorului cu parametrul 19, care trebuie setat la
tensiunea maxima de iesire permisa pentru motor (aceasta poate fi gdsitd pe pldcuta cu caracteristici
tehnice a motorului).

Selectari pe mai multe viteze (parametrii 4 - 6)

Un numar limitat de viteze prestabilite este suficient pentru multe aplicatii. Acesta se poate obtine
fara a avea nevoie de semnale de referintd analogice. In schimb, introduceti valori de referinta fixe in
acesti parametri, pe care le activati prin aplicarea de semnale ON/OFF terminalelor convertizorului.

Toate convertizoarele descrise in acest ghid permit selectarea a pana la 15 valori de referinta pentru
frecventa (ce corespund unui numar de 15 viteze) prin terminalele RH, RM, RL si REX. Convertizorul
trebuie sa fie in modul de operare extern pentru ca selectia sa fie posibila.

Exemplu de conectare a terminalelor RH,
) RM, RL si REX ale convertizorului.
Inainte STF
Setarile de frecventa (viteza) pot fi selectate
REX cu ajutorul semnalelor pentru iesirile de
RH releu din automatul programabil (PLC).
Setare viteza RM
RL
PC

Primele trei setari de frecventa suntintroduse in parametrii 4-6. Alte setari fixe ale vitezei (4-16) pot fi
stocate in parametri suplimentari. Pentru mai multe detalii consultati documentatia dumneavoastra
privind convertizorul de frecventa.

Dupad cum arata graficul de mai jos, puteti selecta pana la sapte valori de referinta pentru frecventa,
prin aplicarea unor combinatii de semnale terminalelor RH, RM si RL. Primele trei valori sunt selectate
cu terminale separate, iar valorile ramase cu ajutorul combinarilor.
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Parametri

Prezentare detaliata a parametrilor de baza

RH
RM
RL
REX

Frecventa de iesire (Hz)

Referinta 1 (RH, Pr. 4)

Referinta 5

Referinta 6
Referinta 2 (RM, Pr. 5)

Referinta 3 Referinta 4

(RL, Pr.6)

Referinta 7

T ON | ! : ON ON

ON
ON : ON ON | ON
ON \ ON | [ ON

RH
RM
RL
REX

Frecventa de iesire (Hz)

Referinta 10

Referinta 11

Referinta 12
Referinta 9

Referinta 13
Referinta 8

Referinta 14

Referinta 15

v

j
|

; ON

: ON ON ON ON
! ON ON ON ON
| ON ON ON | ON | ON | ON | ON ON

Informatii importante privind folosirea setarilor prestabilite de frecventa (viteze):

@ Dacd doar parametrii 4, 5 si 6 sunt folositi pentru setarile de viteza, terminalele au urmatoarea
prioritate automata in cazul in care in mod accidental doua viteze sunt selectate in acelasi timp:
RL inainte de RM si RM inainte de RH.

@ Puteti de asemenea modifica valorile parametrului in timp ce convertizorul este in functiune.
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Prezentare detaliata a parametrilor de baza Parametri

6.2.5

6.2.6

Timpii de accelerare si decelerare (parametrii 7 si 8)

Unul din marile avantaje ale convertizoarelor de frecventa consta in faptul ca acestea pot accelera si
incetini progresiv motorul conectat. Motoarele electrice conectate direct la retea accelereaza foarte
rapid pana lavitezalor maxima;acest lucru nu este intotdeauna de dorit, in special in cazul utilajelor ce
contin parti mecanice fine.

Parametrii 7 si 8 va permit sd ajustati timpii de accelerare si decelerare. Valoarea parametrului
defineste perioada de accelerare sidecelerare. Aceastainseamna ca schimbarea vitezei per unitate de
timp se micsoreaza pe masura ce cresteti valoarea.

Frecventa de iesire (Hz)

Parametrul20 4 - - - - - - oo - N
1 "
’l [
= . Viteza constanta
| |
1 1
1 1
1 1
1 1
| |
’ t
Timp de accelerare Timp de decelerare
(Pr.7) (Pr.8)

Parametrul 7 seteaza timpul de accelerare pentru actionare. Valoarea defineste timpul calculat in
secunde in care actionarea va fi accelerata de la 0 Hz la frecventa prestabilita in parametrul 20.

Parametrul 8 seteaza timpul de decelerare, acesta fiind timpul calculat in secunde in care actionarea
va fi redusa la 0 Hz de la frecventa prestabilita in parametrul 20.

Releul electronic de suprasarcina (parametrul 9)

Convertizoarele de frecventa Mitsubishi au un releu electronic intern de suprasarcina pentru
a proteja motorul. Frecventa si curentul motorului sunt monitorizate in functie de curentul sau
nominal, iar daca valorile cresc prea mult se activeaza functia de protectie. Aceasta functie
serveste in primul rand la protejarea motorului impotriva supraincalzirii apdrute in timpul
operarii acestuia la viteze mici si cuplu mare. Sunt de asemenea luate in considerare diminuarea
ventilatiei motorului la viteze mici precum si alti factori.

Introduceti curentul nominal al motorului in parametrul 9. Puteti gdsi aceasta valoare pe placuta cu
caracteristici tehnice a motorului.

Puteti dezactiva releul termic de suprasarcina prin setarea parametrului 9 la “0” (de exemplu daca
folositi un dispozitiv extern de protectie a motorului sau daca mai multe motoare sunt conectate la
convertizor). Prin dezactivarea releului nu se va decupla caracteristica de protectie suprasarcina
pentru tranzistorii proprii ai convertizorului de frecventa.
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Parametri Prezentare detaliata a parametrilor de baza

6.2.7 Selectarea modului de operare (parametrul 79)

Parametrul 79 seteaza modul de operare a convertizorului de frecventa. 1l puteti seta pentru operarea
prin semnale externe, prin unitatea de control integrata sau externa (modul PU), printr-o combinatie
de semnale externe si modul PU sau printr-o conexiune in retea.

@ Selectati modul de operare extern daca doriti sa controlati convertizorul mai intai cu ajutorul
semnalelor aplicate terminalelor de control, de exemplu cu potentiometre si comutatoare sau
cu un automat programabil.

@ Selectati modul PU daca doriti sa porniti motorul si sa setati viteza prin unitatea de control
internd sau externa sau prin interfata PU.

@ Selectati modul retea (NET) pentru operare prin comunicatie RS-485 sau un modul optional de
comunicatie (exceptand FR-D700).

Parametrul 79 Descriere

La punerea sub tensiune, convertizorul se afla in modul extern de operare. Folositi tasta de pe unitatea
0 de control pentru a comuta intre controlul extern si controlul cu ajutorul unitatii de
control. (Detaliile acestui mod sunt explicate in acest tabel la setarile "1" si "2".)

Modul de Functionare | Setarea de la frecventa de iesire Semnal de pornire
1 Mod de control PU Cu unitatea de control Tasta RUN (FWD, REV)
de pe unitatea de control
5 Mod de control extern Intrare semnal extern (de ex., terminalele Intrare semnal extern
2 (4)-5, setare pe mai multe viteze) (terminal STF sau STR)

Cu ajutorul unitatii de control sau a intrarii
3 Modul combinat 1 semnalului extern (de ex., terminalele
2 (4)-5, setare pe mai multe viteze)

Intrare semnal extern
(terminal STF sau STR)

. Intrare semnal extern (de ex., terminalele Tasta RUN (FWD, REV)
4 Modul combinat 2 - . -
2 (4)-5, setare pe mai multe viteze) de pe unitatea de control
Mod comutare
6 Comutare intre unitatea de parametrizare, control extern si control prin retea pastrand aceeasi

stare de operare.

Controlul extern (comutare Activare/Dezactivare pe modul unitate de parametrizare)

Semnal X12 activat: Modul de operare poate fi comutat pe modul unitate de parametrizare
(oprire de iesire in timpul controlului extern)

Semnal X12 dezactivat: Modul de operare poate fi comutat pe modul unitate de parametrizare

NOTA Trebuie sa setati si parametrii corespunzatori pentru a aloca semnal X12 unui terminal de intrare
de pe convertizor. Pentru mai multe detalii consultati documentatia privind convertizorul
dumneavoastra.
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Modul 0 (operare externa, comutabil pe unitatea de control)
Modul 2 (operare externa, necomutabil)

Cand parametrul 79 este setatla “0” sau “2" se activeaza modul operare externa la pornirea alimentarii.
Nu este intotdeauna posibila ajustarea parametrilor in timp ce convertizorul este in acest mod.

Daca nu aveti deseori nevoie sd ajustati parametrii, puteti evita comutarea pe modul unitatii de con-
trol prin setarea parametrului 79 la “2".

Daca aveti totusi nevoie sa schimbati des setarile parametrilor, ar trebui sa setati parametrul 79 la “0”
pentru ca sd puteti comuta inapoi la modul unitate de control (modul PU) prin apasarea tastei PU/EXT
de pe unitatea de control interna sau externd. Parametrii pot fi introdusi si editati in modul PU. Dupa
ce ati finalizat setarea, puteti apasa iar PU/EXT pentru a comuta inapoi la modul extern.

Cand convertizorul este in modul extern, comenzile de start sunt executate cu ajutorul semnalelor
aplicate terminalelor STF (inainte) si STR (inapoi). Frecventa/viteza poate fi setata cu un semnal analog
(curentsau tensiune) sau prin selectarea setdrilor pentru viteza prestabilita pe terminalele RH, RM si RL.

Mod de operare 1 (PU - mod unitate de control)

Cand parametrul 79 este setat la “1” convertizorul comuta pe modul unitate de control cand este
alimentat si poate fi operat cu ajutorul tastelor de pe unitatea de control integratd sau de pe unitatea
de control externa.

Cand este setat modul 1, nu se poate comuta modul de operare prin apasarea tastei PU/EXT.

Modul de operare 3 (modul combinat 1)

Selectati acest mod combinat cand doriti sa setati frecventa vitezei cu ajutorul unitatii de control
(Digital Dial) si folositi terminalele externe pentru semnalele de pornire a motorului.

Nu puteti comuta modul de operare cu tasta PU/EXT in acest mod.

Puteti, de asemenea, sa folositi semnale externe pentru a seta viteza. Daca se foloseste un semnal
extern de setare a vitezei, acesta are prioritate mai mare decat setarea frecventei de pe unitatea de
control.

Modul 4 (modul combinat 2)

Selectati acest mod combinat cand doriti sa activati semnalele de pornire cu ajutorul unitatii de con-
trol si sa setatifrecventa vitezei cu un potentiometru extern sau cu parametrii pentru setarea vitezei.

Nici aici nu puteti comuta modurile cu tasta PU/EXT.
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Functii de protectie si diagnosticare

7 Functii de protectie si diagnosticare

Convertizoarele Mitsubishi Electric din seriile FR-D700, FR-E700, FR-F700 si FR-A700 au multe functii
ce protejeaza atat convertizorul cat si motorul conectat impotriva deteriordrii cand apar erori. Daca o
eroare grava declanseaza o functie de protectie, iesirea convertizorului este decuplata, motorul este
oprit si se afiseaza un cod de eroare pe unitatea de control. Este apoi usor de localizat cauza problemei
cu ajutorul codului de eroare si a informatiilor privind depanarea, din documentatia convertizorului.
Service-ul Mitsubishi Electric va oferd intotdeauna asistenta suplimentara, daca este nevoie.

Va rugam retineti urmatoarele aspecte importante pentru interpretarea codurilor de eroare:

@ Este nevoie de energie pentru a stoca codurile de eroare

Codurile de eroare se emit doar dupa aparitia erorii dacd sursa de alimentare a convertizorului
ramane pornitd. De exemplu, daca alimentarea este pornitd de un contactor ce declanseaza
cand este activata o functie de protectie, codurile de eroare nu pot fi stocate si se vor pierde.

@ Afisare cod eroare

Cand este activata o functie de protectie, codul de eroare corespunzator este afisat in mod auto-
mat pe unitatea de control.

@ Resetarea dupa activarea functiilor de protectie

Cand se activeaza o functie critica de protectie, iesirea de fortd a convertizorului este
dezactivata, intrerupand alimentarea catre motorul conectat, care se va opri. Convertizorul nu
poatefirepornitdecatdupa cefunctiile de protectie au fost resetate cu ajutorul comenzii RESET.

Cand apare o eroare trebuie intotdeauna maiintai sa localizati si sd corectati cauza. Resetati doar
convertizorul si continuati operarea normala cand sunteti sigur ca problema a fost rezolvata.

Codurile de eroare ce pot fi afisate pot fi impartite in patru categorii de baza:

— Mesaje de eroare

Mesajele de eroare suntin mod normal cauzate de operator sau de erorile de configurare. Aceste
coduri nu dezactiveaza iesirea de fortd a convertizorului.

— Avertismente

Nici avertismentele nu dezactiveaza iesirea de fortd a convertizorului - si in acest caz, motorul
continua sa functioneze. Totusi, daca ignorati avertismentul si nu corectati cauza, poate aparea
o eroare critica.

— Erori minore
Erorile minore nu dezactiveaza iesirea convertizorului.
— Erori critice

Erorile critice sunt erori ce activeazad functiile de protectie ale convertizorului si includ
dezactivarea iesirii de forta si deconectarea motorului conectat.
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Depanarea

Functii de protectie si diagnosticare

7.1

Depanarea

Cand apare o eroare sau aveti alta problema cu operarea, puteti deseori diagnostica cauza studiind

comportamentul motorului si/sau al convertizorului.

Eroare

Cauza posibila

Puncte de control/Masura de corectie

Motorul nu se roteste
conform comenzii.

Motorul sau circuitul
principal nu sunt corect
conectate.

Terminalele L1 si N (sau L1, L3 si L3) sunt conectate
in mod corespunzator? Se aplica o tensiune de
alimentare corespunzatoare?

Terminalele U, V si W sunt conectate corespunzator?

Verificati ca elementul de legatura intre P1 si P/+,
respectiv P1 si + sa fie conectat.

Semnale de intrare
absente sau gresite

Verificati intrarea semnalului de pornire.

Verificati ca semnalele de pornire pentru rotatie
nainte si inapoi sd nu fie activate simultan.

Verificati ca semnalul de setare frecventa sa nu fie zero.

Verificati ca semnalul AU sé fie pornit cdnd semnalul
de setare frecventa este intre 4 si 20mA.

Verificati sa nu fie activat semnalul de oprire
(MRS) sau semnalul de resetare (RES).

Jumper-ul pentru selectia tipului de logica este corect fixat.

Setdri incorecte ale
parametrilor

Verificati ca setarea parametrului 79 sa fie corecta.

Verificati ca setdrile de frecventd pentru fiecare
frecventa de rulare (cum ar fi operarea pe mai
multe viteze sau parametrul 1) sa nu fie zero.

Incarcare Verificati ca sarcina sa nu fie prea mare.
Verificati ca axul sa nu fie blocat.
Alt domeniu Se afiseaza un mesaj de eroare (de ex., OC1) ?

Motorul se roteste in
directie opusa

Succesiune gresita a fazelor

Verificati ca succesiunea fazelor pe terminalele
deiesire U, V si W sa fie corecta.

Semnal de pornire

Semnal de rotire incorect

Verificati ca semnalele de pornire (rotatie inainte,
rotatie inapoi) sa fie conectate in mod corespunzator.

Viteza nu este cea
din setare

Semnal setare frecventd

Verificati ca semnalul de setare frecventd sa fie corect.
(Mésurati nivelul semnalului de intrare.)

Setdri incorecte ale parametrilor

Verificati setarea parametrilor 1,2 5i 19.

Zgomot extern

Verificati cablul semnalului de intrare sa nu fie
afectat de zgomotul extern. (Folositi cabluri ecranate)

Incarcare

Verificati ca sarcina sa nu fie prea mare.

Accelerarea/decelerarea
se face cu intreruperi

Setdri incorecte pentru timpul
de accelerare/decelerare

Verificati ca setarile pentru timpul de accelerare si decelerare
sa nu fie prea scurte. (Parametrii 7 si 8). Cresteti aceste valori.

Incércare

Verificati ca sarcina sa nu fie prea mare.

Cresterea cuplului

Verificati ca setarea pentru cresterea cuplului sa nu
fie prea mare pentru a se activa functia de blocare.

Curentul motorului
este mare

Incércare

Verificati ca sarcina sa nu fie prea mare.

Cresterea cuplului

Verificati ca setarea pentru cresterea cuplului
cu ajutorul parametrului 0 sa fie adecvata.

Viteza nu creste

Frecventa maxima

Verificati ca setarea pentru frecventa
maxima (Parametru 1) sd fie corecta.

Incarcare

Verificati ca sarcina sa nu fie prea mare.

Cresterea cuplului

Verificati ca setarea pentru cresterea cuplului sd nu
fie prea mare pentru a se activa functia de blocare.

~ MITSUBISHI ELECTRIC




Functii de protectie si diagnosticare

Depanarea

Eroare

Cauza posibila

Puncte de control/Masura de corectie

Viteza variaza in
timpul operarii

Incércare

Verificati ca sarcina sa nu varieze.

Semnale de intrare

Verificati ca semnalul de setare frecventd sa nu varieze.

Verificati ca semnalul de setare frecventd sa nu
fie influentat de zgomote.

Verificati sa nu existe defecte cauzate de curenti
nedoriti la conectarea unitatii de iesire de forta
a convertizorului.

Alt domeniu

Verificati ca lungimea cablurilor s& nu fie prea mare.

Modul de operare nu
este modificat in mod
corespunzator

Semnalul de pornire
este activat

Verificati ca semnalul STF sau STR sé fie oprit. Dacd acesta
este pornit, modul de operare nu poate fi schimbat.

Setarea parametrilor

Verificati setarea parametrului 79. Cand setarea parametrului
79 indica "0" (valoare initiald), convertizorul este in modul de
operare extern la punerea sub tensiune. Folositi tasta PU/EXT
pentru a comuta pe modul unitate de control. Pentru o
descriere a selectiei modului de operare, vezi cap. 6.2.7.

Afisajul pentru
panoul de operare
nu functioneaza

Conexiunea intre
terminalele PC si SD

Terminalele PC si SD nu trebuie conectate.

Elementul de legatura

intre P1 si P/+, respectiv +

Verificati ca elementul de legaturd intre P1 si P/+,
respectiv P1 si + sd fie conectat.

Nu se poate efectua
scrierea parametrilor

Semnalul de pornire
este activat

Asigurati-va ca nu se efectueaza nicio operare
(semnalul STF sau STR nu este pornit).

Tasta SET (tasta WRITE)

Apasati tasta SET (unitate de control FR-DUOQ7),
respectiv tasta WRITE (unitate de control FR-PU04/FR-PUQ7)
pentru a salva setarile parametrului.

Setarea parametrilor

Verificati ca setdrile parametrilor sd fie
n interiorul intervalelor de reglaj.

Asigurati-vad ca nu incercati sa setati parametrul in
modul de operare extern (vezi configurare parametrului 79).

Motorul face zgomote
neobisnuite

Setarea parametrilor

Verificati ca timpul de decelerare
sa nu fie prea scurt (param. 8)
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7.2 Lista de alarme

Indicatie panou de operare
Clasificare Text Semnificatie
FR-D700 FR-E700 FR-F700 FR-A700 Simpil
c---|Fk-=--|E---|F-=-- |~ Istoric de erori
X VR RN TR B RN Y VR B N Y o ¥ B
Croi O | e O | om0 | . o | HOLD Blocare panou operare
Eri Ert Eci Erd
ER1
[ ] [y ]
EFC-' EFC-' Ungl il nt Ungl 't ER2
c_ c_ 5' c_ o c_ o ER3 Eroare scriere parametru
ci i gl e gl i
ER4
; Co_ Co_ Co_ Co_
Mesaje s s - cr
de eroare
P Y
[l el | [l el |
- - - - rE1
- -
Ly Ly fE2
— — _ _ Eroare operare copiere
P} P | rE3
rC 0 rC O
rE2
_ o _ o
rC [l e |
,'_: -r ,’_: -r ,’_: -r ,'_: o, Err. Eroare (e x. parametru incorect)
(]l (]l ]l [n]] i
U U U U oL Prevenire blocare (supracurent)
CN'. CN'_ o ,‘_ o ,‘_ oL Prevenire blocare (supratensiune)
-F -F -F -F RB Prealarma franare regenerativa
i~ i~ i~ - TH Prealarma functie relv_eu
) [N} [ [x} n electronic de protectie
Avertismente
=y F’b F’b =y PS Convertizorul a fost oprit din PU
nr nr nr nr MT lesire semnal mentenanta
— — = = cp Copiere parametri
. . . Iedl} L Indicatie limitare viteza
e (lesire in timpul limitei de viteza)
Eroare minora ,':,-, F kA kA FN Eroare ventilator

7-4 ~ MITSUBISHI ELECTRIC



Functii de protectie si diagnosticare

Lista de alarme

Indicatie panou de operare

Clasificare Text Semnificatie
FR-D700 FR-E700 FR-F700 FR-A700 .
simplu
COror | Cor o | Crr o 1 | EOCT Oprire supracurent pe durata
[ T N e I LR My | ! : accelerarii
(gl oY e O el ¥ e I o 0/ e B o i R RO VY Oprire supracurent pe durata
Y iy Y iy [ Yy Y iy . vitezei constante
[l oY e Ol ¥ e T I ol e T ol T e e Oprire supracurent pe durata
i B R B L decelerarii sau opririi
[l ] [ ] [ n] 1l Ccr 1 | EOVIT Oprire supratensiune regenerativa
[l I e 2 I B B O 0 B IO B e B I | . pe durata accelerarii
o T O e e I e I e e oL 7 Oprire supratensiune regenerativa
D Bt S LU L SR : pe durata vitezei constante
[l o e T Il o e O B sl e B Y sl B | Oprire supratensiune regenerativa
- J - ' y i y 21 | EOV3 <o L
e I e R I et pe durata decelerarii sau opririi
Crur | Cror | Cror | Ccrurr Oprire suprasarcina convertizor
=0 =0 0 =0 0 =0 0 ETHT . . )
L L L4 L (functia releului electronic)
[ A o T O el o I el W O Y el W B A= VT Oprire suprasarcina motor
L I L LU (functia releului electronic)
CC CC CC [ gy} P . <
CaS0 0 Cae om0 | Came o | EFIN Supraincalzire radiator racire
I o A o Y S o Cidere instantanee de tensiune
- - - = |10 C | CrC N <1
;'-;' ;' ,'- ,' ,' ,' ,'- caor DugU B E.ILF Intrerupere faza la intrare
h a‘ [T f"‘ [T "-,' i E.OLT Prevenire blocare
- RE I E REE ORE E.BE Detectie alarma tranzistor franare
U’U U’U .‘- ,‘ ,', ,,’ E.UVT Subtensiune
itica C rCclCc o rrCclCcorrc Supracurent legare la pamant
Eroarecritica | - J, - | = - 1 E - E.GF e i
pe partea de iesire
o I N I S I S Y S E.LF intrerupere de fazé la iesire
." .‘ ,'H.' .'- .‘ .','-.',' ,‘- ,‘ ,','-,',' E.OHT Operare releu termic extern
cCor- . [l I (e Operare rezistenta
[ [ A S I o Y A : termovariabila PTC
— — ElE L ELFT | EoPT Alarma optiuni
_ ‘C :‘-“:' ! ll: ‘l':‘l:' ! o E.OP1 Alarma optiuni de comunicare
cCrood
— — — Ca- o | EOP3
[ 1| '
. LI ' | Eq
g [ 3| C 2 e Alarma optiuni
o L. e c . c i (de e x., eroare de conexiune)
= 2= 2| E3
. P p
[y c | C c | C [y
L e = I I i = I X
L T E " E "1 E7 Eroare CPU
Cromn | Crrcn E.CPU
[ S A B S
C 11 B Eroare decelerare rotatie
- - - L.t in sens invers
— ,'_- ,':,' ,'_- ,':,' ,'_- ,':,' E13 Eroare circuit intern
[ i Y e o e o e I e e ) Alarma memorie pentru
e e ’ stocare parametri
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Lista de alarme Functii de protectie si diagnosticare

Indicatie panou de operare
Clasificare Text Semnificatie
FR-D700 FR-E700 FR-F700 FR-A700 .
simplu
o COos | COC D | SO0 D | EpE Alarma memorie pentru
L e B ’ stocare parametri
COnc | COonc | Cons | conc
Dot X et gl X g gl X g gl X g E.PUE Deconectare PU
@ Scurtcircuit alimentare panou
Crrc | crre | et de operare
- - O L . et ali ;
@ Scurtcircuit alimentare termi-
nal RS-485
C_Cim  C_Cr | D _Cr | S _CF | EReT Numarul de refncercdri a fost
Uttt S Nt S N o ol B R g : depasit
— — - ,'-',-' '-,' - ,'-',-' '-,' E.P24 Scurtcircuit 24 V c.c.
cCr o S | CF 0 | Ecpo Pragul de detectie curent iesire
Coou - Coou | Coou | B a fost depisit
D B A O e T o YA I I i O o YO O il B o Y W R RPN Alarma circuit pentru limita de
DU I N A el B o R R e B B o R R e R R I i | - curent
L CCC | ESER Eroare de comunicatie
Eroare critica — — cC.a0CT g (convertizor)
FHEV RV RERYE LERE L EHD = | EAE Eroare intrare analogica
E 5 Eos Depasirea vitezei
— - f— [ W | ! epasirea vitezei
. . B CrC | Eosp Detectarea excesului deviatiei
R de viteza
_ — — R EECT Detectia pierderii semnalului
— _ _ - 14 | EoD Eroare pozitie excesiva
[ YN cCre
DU | CJa1D 1 | EMB1/4
— la — la la Eroare secventa franare
cCrenm e | EMB7
cCao cCaio
_ — _ b E.EP Eroare faza encoder
_ Y _ =115k | EUSB Eroare comunicare USB
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Functii de protectie si diagnosticare Resetarea convertizorului

7.3 Resetarea convertizorului

Dupa ce ati localizat si corectat cauza alramei, trebuie sa resetati convertizorul pentru ca operarea
normala sa poatd continua. Pe langa resetarea istoricului de erori, prin executarea functiei RESET se
reseteaza si inregistrarea stocatd a numarului de incercari de repornire si valorile stocate inregistrate
pentru releul electronic de suprasarcina.

Sunt disponibile trei moduri diferite pentru a reseta convertizorul:

@ Apasarea tastei STOP/RESETde pe unitatea de control integratd sau externa.

Dupa o eroare grava sau dupa declansarea unei functii de protectie, puteti reseta convertizorul
prin apasarea tastei STOP/RESET.

@ Prin oprirea si pornirea din nou a sursei de alimentare a convertizorului.
® Cusemnalul extern RESET

Putetireseta conectand scurt (darcel putin 0,1s) terminalele RES si SD (logica negativa) sau RES si
PC (logica pozitiva). Nu efectuati niciodatd o conexiune permanenta intre terminalul RES si
terminalul SD sau al terminalului PC!

Acest exemplu aratd cum se conecteaza

Convertizor de frecvents terminalul RES pentru logica pozitiva.
RESET in loc de buton puteti folosi si un contactor
~T_ RES controlat de automatul programabil (PLC).
PC
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Anexa

Referinte parametri (FR-D700)

A.1

Anexa

Referinte parametri

Aceasta sectiune cu referinte enumera toti parametrii acceptati de fiecare serie de convertizoare
Mitsubishi Electric. Va rugam consultati documentatia convertizorului dumneavoastra pentru
o descriere mai detaliata a fiecdrui parametru.

A.1.1 FR-D700
Para- . . Valoare Para- - . Valoare
metru Nume Plaja de reglaje initiald metru Nume Plaja de reglaje initiala
i 309 0, ®© i i
0 (resterea cuplului 0-30% 6/4/3 % 2427 (Sglelcat?”rteegs ;nzlan?:lvtﬁ :zl;t:;s » 0-400 Hz/9999 9999
1 Frecventa maxima 0-120Hz 120 Hz
2| Frecventaminima 0-120Hz 0Hz 29 | Seledie @raderistic de 01 0
’ accelerare/decelerare
3 Frecventa de baza 0-400 Hz S0tz 30 Selectie functie regenerativa 0/172 0
4 | Sclectare pe mai multe iteze 0-400 Hz 50Hz 31| Frecventi salt 1A 0-400 H2/9999 9999
(viteza mare) - RH ’
: - 32 Frecventd salt 1B 0-400 Hz/9999 9999
5 Selectare pe mai multe viteze 0-400 Hz 30Hz
(vitezd medie) - RM 33 Frecventd salt 2A 0-400 Hz/9999 9999
6 (S;Itzcztz;'i::i;();)rt];lmulte viteze 0-400 Hz 10Hz 34 Frecventd salt 2B 0-400 Hz/9999 9999
) 35 Frecventd salt 3A 0-400 Hz/9999 9999
7 | Timp deaccelrare 0-3600 S5/10s - % | Fecventisalt 3 0-400 H2/9999 9999
8 Timp de decelerare 0-3600s 5s/10s 37 Afsarea vitezei 0/0.01-9998 0
9 Releul electronic O/L 0-500A Curent nomlnal Selectia directiei de rotatie
convertizor 40 " ’ ’ 0/1 0
a tastei RUN
Frecventa de operare . -
10| pentru franarea prin injectie de c.c. 0-120Hz 3z g | Domeniul dedetectare 0-100% 10%
frecventei
n Timpul de; operare 0-10s 05s 42 Detectarea frecventei de iesire 0-400 Hz 6 Hz
pentru franarea prin injectie de c.c. ’ ’
) . Detectarea frecventei de iesire .
1 Te'ns!upea.de franare 0-30% 6/4%® 43 pentru rotirea napoi 0-400 Hz/9999 9999
prin injectie de c.c.
13 Frecventa de pornire 0-60 Hz 0,5Hz 44 Aldoilea timp de accelerare/ 0-3600s 55/10s®
’ decelerare
M| Seecie aracteristicde sarcind 0nzas ! 45 | Aldoilea timp de decelerare 0-36005/9999 9999
1 Frecventd mod jog 0-400Hz e 46 A doua crestere a cuplului 0-309/9999 9999
Timp de accelerare/ o
16 decelerare jog 0-3600s 05s 47 Adoua cavractenstulca V/F 0-400 Hz/9999 9999
(frecventd de bazd)
Vv Selecte intrare MRS 072/ 0 Curent operare pentru prevenirea
Frecventd maxima vitezd ® celei de—g doua%locérip 0-120% 110%
18 mare ’ 120-400 Hz 120 Hz
51 Al doilea releu electronic 0/L 0-500A, 9999 9999
. < . 0-1000V/
19 Tensiune frecventd de bazd ® ® 8888 . 0/5/8-12/14/20/
8888°£/9999 5 gglseajtullepl)"l:]/gga(lie date pentru 23-25/52-55/61/ 0
20 Frecventd de referintd la 1-400 Hz 50Hz ’ 62/64/100
accelerare/decelerare L
Referinta
Nivel de operare pentru prevenirea % monito‘rizare frecventd 0-400Hz 50Hz
p)) * 0€ Operare pentru p 0-200% 150% '
blocarilor s -
Referintd Curent nominal
; B 56 L 0-500A .
Factor de compensare a nivelului monitorizare curent convertizor
i — 0
23| deoperare pentru prevenirea 0-200%/3999 999 57 | Repornire timp cabotaj 0,0,1-55/9999 @ 9999
blocarilor la vitezd dubld
58 Repornire timp amortizare 0-60s 1s
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Referinte parametri (FR-D700) Anexa
Para- .x . Valoare Para- s . Valoare
metru Nume Plaja de reglaje initiald metru Nume Plaja de reglaje initiala
59 Selectie comanda de la distanta 0/1/2/3 0 126 Amplltud!ne fre'cven;a'la setarea 0-400 Hz S0Hz
- — frecventei terminalului 4
60 Selectie control de economisire 09 0 >
a consumului energetic 127 FLe:t\:inc;:nclfoclzinPLlllt)are automata 0-400 Hz/9999 9999
65 Reincercati selectia 0-5 0 P
- 128 Selectie actiune PID 0/20/21/40-43 0
Frecventa de pornire pentru R
66 reducerea operatiei de prevenire 0-400 Hz 50 Hz 129 Banda proportionald PID 0,1-1000 %/9999 100 %
a blocarilor 130 | Timpintegral PID 0,1-36005/9999 1s
67 Numarul de incercari pe alarma 0-10/101-110 0 31 Limita superioara PID 0-100 %/9999 9999
68 | Reincercafi fimpil de asteptare 0,1-600s 1s 132 | Limita inferioaré PID 0-1009%/9999 9999
Reincercati stergerea afisajului . :
69 contorului 0 0 133 'Ijlu[;mt de referintd pentru actiunea 0-100 %/9999 9999
70 | Folosirea speciald a frandrii 0-30% 0% 134 | Timp diferential PID 0,01-10,005/9999 9999
regenerative ’
; - 01313/23) . 145 Selectie limba de afisaj PU 0-7 1
P 40/43/50/53 146 Parametru pentru setarea producdtorului. Nu setati.
72 Selectia frecventei PWM 0-15 1 150 L\Ilevizlsfr:tectare a curentului 0-200% 150%
73 Selectie intrare analogica 0/1/10/11 1 ’
: Timp de intarziere a semnalului de
74 (or}stanta de timp a filtrelor 0-8 1 151 detectare a curentului de iesire 0-10s 0s
deintrare >
I — 0 0
. Resetati selectie/detectare PU . ) 152 Nivel detectare curent zero 0-200 % 5%
deconectat/selectie PU stop 153 Timp de detectare curent zero 0-1s 05s
77 Selectie scriere parametri 0/1/2 0 156 Sf(l:‘e’?rlﬁrggebrlzrceé;r)”e:rtru 0-31/100/101 0
78 Selectie prevenire rotire inapoi 0/1/2 0 P
79 | Selectie mod de operare 0/1/2/3/4/6/7 0 157 | Temporizatoriesire 0-255/9999 0s
’ pentru semnal OL
80 Putere motor 0,1-7,5kW/9999 9999 58 electe functietrmiml Al 1-3/5/8-12/14/21/24/ 1
82 Curent de excitatie a motorului 0-500 A/9999 9999 ’ ’ 52/53/61/62
P Tensiunea nominali a motorului 0-1000V 4%)(())0VV(® 160 Selectia afisarii functiilor extinse 0/9999 9999
161 Selectie operare blocare taste/ 0101 0
84 Frecventa nominald a motorului 10-120 Hz 50 Hz setare frecventd
90 Constanta motorului (R1) 0-50 €2/9999 9999 Repornire automata dupa
— - 162 selectia caderii de 0/1/10/11 1
96 Setare/stare optimizare automatd o/ 0 tensiune instantanee
< . N 0-31 : :
17 Numir statie de comunicatie PU (0-247) 0 165 Nivel de operare pentru prevenirea 0-200% 150%
blocdrilor la repornire
18 Vitezd de comunicatie PU 48/96/192/384 192 Timp de retinere a semnalului de
Lungime bit de opri 166 detectare a curentului de esire 0-105/9999 01s
19 | Lungme f" o 0/1/10/11 1 i
comunicatie 167 Selectie operare a detectarii o 0
Verificare paritate pentru curentului de iesire
120 L 0/1/2 2
comunicatie PU 168
< PR Parametru pentru setarea producdtorului. Nu setati.
21 Numaryl dg incercari de 0-10/9999 1 169
comunicatie PU
- - 170 Stergere wattmetru 0/10/9999 9999
m Interval de timp pentru verificare 0/0,1-999,8 s/ 9999 -
comunicatie PU 9999 171 Stergere contor de timp pentru 0/9999 9999
Setare timpi de asteptare pentru operare
13| omunicatiePU 0-150ms/9999 9999 0-5/7/8/10/12/14/16/
ect - — 178 Selectie functie terminal STF 18/24/25/37/ 60
124 Selectie CR/LF in comunicatie PU 0/172 1 60/62/65—67/9999
125 fAmplitud'!ne fre-(velnlgé.Ia setarea 0-400 Hz 50 Hz 0-5/7/8/10/12/14/16/
recventei terminalului 2 179 | Selectie functie terminal STR 18/24/25/37/ 61
61/62/65-67/9999
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Anexa Referinte parametri (FR-D700)
Para- - . Valoare Para- - . Valoare
metru Nume Plaja de reglaje initiald metru Nume Plaja de reglaje initiala
180 Selectie functie terminal RL 0-5/7/8/10/12/14/16/ 0 268 Selectie numere zecimale monitor 0/1/9999 9999
181 Selectie functie terminal RM 18/24/25/37/ 1 269 Parametru pentru setarea producdtorului. Nu setati.
182 Selectie functie terminal RH 62/65-67/3999 2 Setare modificare 0/0.01/0.10/
2% amplitudine frecventd 1.00/10.00 0
0/1/3/4/7/8/11-16/25/ P ' o
26/46/47/64/ . < 1-6/101-106/
70/90/91/93/95/ 296 Nivel blocare parold 9999 9999
. . . 96/98/99/100/101/103/
190 | Seleciefundeterminal RUN 3041071081 11-116/| 0 297 | Blocare/deblocare parol 08 oo 9999
125/126/146/147/164//
170/190/191/193/195/ 298 Amplificare cautare frecventa 0-32767/9999 9999
196/198/199/9999 299 Selectie detectare a directiei 0/1/9999 9999
0/1/3/4/7/8/11-16/25/ de rotatie la repornire
26/46/47/64170/50/ Sursa comandad de operare
91/95/96/98/99/100/ 338 aliomunicatiei P 0/1 0
192 Selectie functie terminal ABC 101/103/104/107/108/ 2 ’
111-116/125/126/146/ Sursd comanda de viteza
147/164/170/190/191/ 3| 5 comunicatii o 0
195/196/198/199/9999 - -
Selectie mod de pornire
Selectare pe mai multe viteze 340 comunicatie 0/1/10 0
232-239 . . 0-400 Hz/9999 9999 >
(de la viteza a 8-a la viteza a 15-a) - -
Selectie de scriere EEPROM pentru
N 342 C 0/1 0
Selectie comunicatie
240 0| era’re Soft-PWM o1 ! -
p 343 Calcul erori de comunicatie — 0
41 | Comutare unitate de afisare on 0 450 | Motor secundar aplicat 0/1/9999 9999
a intrarii analogice
» Selectie operare ventilator o : 495 Selectie iesire de la distanta 0/1/10/1 0
de rcire 496 lesire de la distantd date 1 0-4095 0
" L Yy - :
245 Glisare nominald 0-50%/9999 9999 502 Oprire selgcpg mod la o eroare 0172 0
) de comunicatie
246 Constanta timp compensare 001105 05s
glisare ' ' 503 Temporizatoare mentenanta 0(1-9998) 0
g4 | Selediecompensare 0/9999 9999 504 | [mpsetatdeiesire pentrualama | go4g 0999 9999
iesire-constantd regiune glisare temporizatorului de mentenanta
249 Dete‘cgle erori de impamantare la o 0 549 Selectie protocol 0/1 0
pornire Selectie sursd comanda
0-100s/ & de op.erare mod PU 21413999 9999
250 Selectie oprire 1000-1100's/ 9999 "
8888/9999 555 Timp mediu curent 0,1-1,0s 1s
o Selectie protectie impotriva , : 556 Timp mascat de trimitere a datelor 0-20s 0s
intreruperilor de fazd la iesire Curent de referintd pentru iesirea .
R . Curent nominal
557 semnalului monitorului cu valoare 0-500A .
Afisare stare pentru alarma P convertizor
255 ; ) (0-15) 0 curentd medie
duratei de functionare
Afisare duratd de funcionare 561 ?'Ve' de B et 0,5-30k02/9999 9999
256 a circuitului de suprimare (0-100 %) 100 % ermovariabila
avarfurilor de curent 563 Pmp%e ahmel:tare (0-65535) 0
Afisare duratd de functionare a Imp! e reportare
=2 @ ‘acitorului circuitull]i de control (0-100%) 100% Timp de operare
i 264 timpi de rz ortare (0-65535) 0
258 Afisare duratd de functionare (0-100%) 100% P P
a capacitorului circuitului principal 571 Timp de mentinere la o pornire 0,0-10,05/9999 9999
Mésurare durata de functionare Timp de detectie 0-3600s/
29 a capacitorului circuitului principal on 0 37 aintreruperii de iesire 9999 1s
Comutare automata Nivel detectare
260 frecventd PWM o 0 576 aintreruperii de iesire 0-400Hz Ohe
2%1 Selgcgleu . 012 0 577 N|v.el gllberare aintreruperii 900-1100% 1000%
oprire cadere de tensiune de jegire
2%7 tSeerII:figrE Iilrl1|t[r:1re pentru 0172 0 592 Selectie functie traversare 0/1/2 0
593 Valoarea maximd de amplitudine 0-25% 10%
Convertizoare de frecventa — Ghid pentru incepatori A-3



Referinte parametri (FR-D700) Anexa
Para- .x . Valoare Para- s . Valoare
metru Nume Plaja de reglaje initiald metru Nume Plaja de reglaje initiala
Valoarea de compensatie a Q Frecventd interferenta 0400 liz otz
594 amplitudinii in timpul 0-50% 10% (902) | lasetarea frecventei terminalului 2
decelerarii
a 5 i
Valoarea de compensatie a lt:::if;:::ltuai? setarea frecventel 0-300 % 0%
595 | amplitudiniiin timpul 0-50% 10% (902)
accelerdrii 125 Amplitudine frecventd 0-400 Hz 50Hz
596 | Timp de accelerare amplitudine 0,1-3600's 5s (903) | lasetarea frecventei terminalului 2
597 Timp de decelerare amplitudine 0,1-3600s 5s 4 astigini 3
e - Icaazgt%::a";:g/eer:tn:iaterminalului2 0-300% 100%
611 Timp de accelerare la o repornire 0-36005/9999 9999 (903) ’
653 Control fara intrerupere a turatiei 0-200% 0 G Frecventd interferenta 0-400 Hz 0Hz
Amplitudine f " (904) la setarea frecventei terminalului 4
665 rengwg nlzlrla rli?e Tecventd la evitarea 0-200% 100% = —
nterferenta - . 0-300% 20%
Selectie protectie impotriva o 0 (904) | lasetarea frecventei terminalului 4
81 intreruperilor de fazd la intrare ® 126 o <
Amplitudine frecventd 0-400 Haz S0 Hz
882 Selectie operare evitare a 012 0 (905) la setarea frecventei terminalului 4
regenerarii a .
- - (astig in interferenta 200 0
883 Nivel de operare evitare a 300-800V 400V ee/ (905) | lasetarea frecventei terminalului 4 0-300% 100%
regenerarii 780V @
Valoarea limitei frecventei de 6225922)
885 compensatie la evitarea 0-10Hz/9999 6 Hz 5 Parametru pentru setarea producatorului. Nu setati.
regenerarii
R ——— o3
astig in tensiune la evitarea
886 regenerarii 0-200% 100% 990 Control sonerie PU 0/1 1
888 | Parametru 1 liber 0-9999 9999 991 | Ajustare contrast PU 0-63 58
889 | Parametru 2 liber 0-9999 9999 Prl | Stergefi parametrul on 0
i modificati cifr3 moni ALLC Stergeti toti parametrii 0/1 0
891 Timpi modlﬁTag qfra monitor 0-4/9999 9999
putere cumulativa ErCL | Stergereistoricalarme 0N 0
a Calibrarea terminalului AM o o PR.CH Lista modificare valoare initiala 0 0
(901)

Comentarii:

Difera in functie de capacitati.

Céand valoarea ,8888" este setatd, tensiunea maxima de iesire este de 95 % din tensiunea de intrare.

®

Cénd valoarea ,9999” este setatd, tensiunea maxima de iesire este egald cu tensiunea de intrare.

® ®

Valoarea initiala difera in functie de clasa de tensiune.

Disponibil doar pentru modelul cu specificatii de intrare pentru alimentare trifazata.
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Anexa Referinte parametri (FR-E500)
A.1.2 FR-E700
Para- . . Valoare Para- x . Valoare
metru Nume Plaja de reglaje initiald metru Nume Plaja de reglaje initiala
0 Cresterea cuplului 0-30% 6/4/3/2%Q@ 35 Frecventd salt 3A 0-400 Hz/9999 9999
1 Frecventa maxima 0-120Hz 120 Hz 36 Frecventd salt 3B 0-400 Hz/9999 9999
2 Frecventa minima 0-120 Hz 0Hz 37 Afisarea vitezei 0/0,01-9998 0
3 Frecventa de baza 0-400 Hz 50 Hz Selectia directiei de rotatie
’ 40 C ’ 0/1 0
f ; atastei RUN
4 Selectare pe mai multe viteze 0-400 Hz 50 Hz
(vitezd mare) - RH 41 Pana la sensibilitatea frecventei 0-100 % 10%
5 Sglectfare pe mai multe viteze 0-400 Hz 30Hz 4 Detectarea frecventei de iesire 0-400 Hz 6Hz
(viteza medie) - RM Detectarea frecventei de iesire
: - 43 NI ; 0-400 Hz/9999 9999
Selectare pe mai multe viteze pentru rotirea inapoi
6 e s 0-400 Hz 10 Hz
(viteza micd) - RL Al doilea timp de accelerare/ @
7 Timp de accelerare 0-36005/360 5/10/155® M decelerare 0-36005/360s 5M0N5s
_ ® _
8 Timp de decelerare 0-36005/360 5/10/15s 45 Al doilea timp de decelerare 0 36(;(;;/9360 s/ 9999
) Curent nominal
’ Releu electronic O/ 0-500A convertizor @ 46 Adoua crestere a cuplului 0-30%/9999 9999
jo | Frecvemadeoperare 0-120Hz 3Hz g | AdowVE 0-400 Hz/9999 9999
pentru franarea prin injectie de c.c. (frecventd de bazd)
" Timpul dg operare 0-105 055 18 Curgnt operare pent[u'prevemrea 0-120% 0%
pentru franarea prin injectie de c.c. celei de-a doua blocdri
" Tfir:]s;:fleece:igzzrirlare 0-30% 0 %® 51 Al doilea releu electronic 0/L 0-500 A/9999 9999
A Selectie DU/PU de date 0/5/7-12/14/20/
13 Frecventa de pornire 0-60 Hz 0,5Hz 52 > L 23-25/52-57/61/ 0
> pentru afisajul principal 62/100
14 Selectie caracteristica de sarcina 0/1/2/3 1
- - Referinta
15 Frecventd mod jog 0-400 Hz 5Hz 55 L < 0-400 Hz 50 Hz
’ monitorizare frecventa
16 | Mmpdeacelerare/ 0-36005/360s 055 Referinti Curent nominal
decelerare jog 56 L 0-500 A .
monitorizare curent convertizor
17 | Selecieintrare MRS 02z 0 57 | Repornire timp cabotaj 0/0,1-55/9999 D 9999
1g | frecventa maxima 120-400 Hz 120Hz 58 | Repornire timp amortizare 0-605 1s
vitezd mare
59 Selectie functie de la distantd 0/1/2/3 0
19 Tensiune frecvents de bazi 0-1000v/ 8888 : : :
’ 8888 @/9999 @ 60 Selectie control de economisire a 0/9 0
< s consumului energetic
20 Frecventd de referintd la 1400 Hz 50Hz
accelerare/decelerare 61 Curent de referintd 0-500 A/9999 9999
”n Incrementuri timp la o 0 6 Valoare de referintd la 0-200%/9999 9999
accelerare/decelerare accelerare
2 Nivel d‘e operare: pentru 0-200% 150% 6 Valoare de referintd la 0-200 %/9999 9999
prevenirea blocdrilor decelerare
Factor de compensare a nivelului 65 Reincercati selectia 0-5 0
23 de operare pentru prevenirea 0-200 %/9999 9999 -
blocarilor [a viteza dubla Frecventa de pornire pentru
66 reducerea operatiei de prevenire 0-400 Hz 50 Hz
war | fumimtetes oo | o
67 Numérul de incercdri pe alarmd 0-10/101-110 0
29 Selectie model de 0/1/2 0 68 Reincercati timpii de asteptare 0,1-360s 1s
accelerare/decelerare ’ ’
30 Selectie functie regenerativa 0/1/2 0 69 Relncercag stergerea afisajuli 0 0
contorului
31 Frecventd salt 1A 0-400 Hz/9999 9999 : AR
70 Folosirea speciala a franarii 0-30% 0%
32 Frecventd salt 1B 0-400 Hz/9999 9999 regenerative ’ ’
33 Frecventd salt 2A 0-400Hz /9999 9999 0/1-3-6/13-16/
< A Motor aplicat 23/24/40/43/44/ 0
34 Frecventd salt 2B 0-400 Hz/9999 9999 50/53/54
Convertizoare de frecventa — Ghid pentru incepatori A-5



Referinte parametri (FR-E500) Anexa
Para- - 9 Valoare Para- . . Valoare
metru Nume Plaja de reglaje initiald metru Nume Plaja de reglaje initiala
72 Selectia frecventei PWM 0-15 1 132 Limitd inferioard PID 0-100 %/9999 9999
73 Selectie intrare analogica 0/1/10/1 1 Punct de referintd 0
: 133 pentru acfiunea PID 0-100 %/9999 9999
7 Constanta de timp a filtrelor 0-8 1
de intrare 134 Timp diferential PID 0,01-10,00 5/9999 9999
Resetati selectie/detectare PU aa Selectie limba de B
7 deconectat/selectie PU stop 0-3/14-17 1 1 afisaj PU 0-7 !
71 Selectie scriere parametri 0/1/2 0 146 Parametru pentru setarea producdtorului. Nu efectuati setarea.
78 Selectie prevenire rotire inapoi 0/1/2 0 147 Frecventd de comutare la 0-400 Hz/9999 9999
79 Selectie mod de operare 0/1/2/3/4/6/7 0 accelerare/decelerare
80 | Puteremotor 0,1-15 kW/9999 9999 150 i':'s"ifldete“a’e acurentuluide 0-200% 150%
) 2/4/6/8/10/12/ — :
81 Numérul de borne motor 14/16/18/20/9999 9999 151 Emp defintarziere a sgmnglqlm de 0-10s 0s
5 etectare a curentului de iesire
82 Curent de excitatie a motorului 0-500A/9999 9999 15 Nivel detectare curent zero 0-200% 50
83 Tensiunea nominald a motorului 0-1000V 400V 153 Timp de detectare curent zero 0—1s 055
84 Frecventa nominald a motorului 10-120 Hz 50 Hz Selectie operare pentru
-~ - 156 - L 0-31/100/101 0
89 Castig control wteza' 0-200 %/9999 9999 prevenirea blocarilor
(vector flux magnetic avansat) 1 - .
157 emporizator iesire pentru 0-255/9999 0s
90 Constanta motorului (R1) 0-5002/9999® 9999 semnal OL
91 | Constantamotorului (R2) 0-50€2/9999 © 9999 158 | Selectie functie terminal AM 1=3/5/7-12/14/21/24/ 1
100 ] ’ ’ 52/53/61/62
. —-1000 m!
92 Constanta motorului (L1) 9999 i it i
999 g0 | Seedidedireagupu 0/1/9999 9999
. 0-1000 mH/
93 Constanta motorului (L2) 9999 ® 9999 1 Selectie operare blocare taste/ o0 0
setare frecventd
94 Constanta motorului (X) 0-10009%/9999 ® 9999
Repornire automatd dupa selectia
9% Setare/stare optimizare automatd o/1/mm 0 162 ciderii de tensiune instantanee onnom L
17 Numar statie de comunicatie PU 031 0 165 Nivel de operare pentru prevenirea 0-200 % 150 %
(0-247) blocdrilor la repornire
118 Viteza de comunicatie PU 48/96/192/384 192 168
. : Parametru pentru setarea producétorului. Nu efectuati setarea.
Lungime bit de oprire 169
19 - 0/1/10/1 1
comunicatie PU
- 170 Stergere wattmetru 0/10/9999 9999
erificare paritate pentru -
120 comunicatie PU 0172 2 7 Stergere contor de timp 0/9999 9999
e — pentru operare
umarul de incercari de
2 comunicatie PU 0-10/9999 1 m Stergere afisare/lot inregistrat al (0-16)/9999 9999
grupului de utilizatori
Interval de timp pentru 0/0.1-999.8 s/ -
122} erificare comunicatie PU 9999 9999 173 | Tnregistrare grup de utilizatori 0-999/9999 9999
impi 174 Stergere grup de utilizatori 0-999/9999 9999
13 | Setaretimpi de asteptare 0-150 ms/9999 9999 gereg
pentru comunicatie PU 0-5/7/8/10/12/
124 Selectie CR/LF in comunicatie PU 0/1/2 1 178 Selectie functie terminal STF 14-16/18/24/25/ 60
PER— I 60/62/65—-67/9999
mplitudine frecventd la setarea y
125 frecventei terminalului 2 0-400 Hz S0tz 0-5/7/8/10/12/
—— - 179 Selectie functie terminal STR 14-16/18/24/25/ 61
126 Amplitudine frecventd la setarea 0-400 Hz 50 Hz 61/62/65-67/9999
frecventei terminalului 4
. . 180 Selectie functie terminal RL 0
recventa de comutare automatd - - -
127 pentru controlul PID 0-400 H2/9999 9999 181 Selectie functie terminal RM 0-5/7/8/10/12/ 1
8 el oD 0/20/21/40-43/ 0 182 Selectie functie terminal RH 14-16/18/24/25/ 2
electie actiune -
T 50/51/60/61 183 Selectie functie terminal MRS 62165-67/9999
129 Banda proportionala PID 0,1-1000 %/9999 100 % 184 Selectie functie terminal RES
130 Timp integral PID 0,1-3600 5/9999 1s
131 Limita superioara PID 0-100 %/9999 9999
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Anexa

Referinte parametri (FR-F 500)

Para- .x . Valoare Para- s . Valoare
metru Nume Plaja de reglaje initiald metru Nume Plaja de reglaje initiala
190 Selectie functie terminal RUN 0/1/3/417/8/ 0 Afisare duratd de functionare a 00 0

11-16/20/25/26/ 5 capacitorului circuitului de control (0-100%) 100%
46/47/64/20791/ Afisare duratd de functionare a
93/95/96/98/99/ 58 @ ’a(itorului (ircuitull]i rincipal (0-100%) 100%
o 100/101/103/104/107/ P princp
191 | Selectie functie terminal FU 108/111-116/120/125/ 1 ssg | Mésurare duraté de functionare a o 0
126/146/147/164/190/ capacitorului circuitului principal
191/193/195/196/198/ AN -
199/9999 261 Selectie oprire cadere de tensiune 0/1/2 0
0/1/3/4/1/8111-16/20/ 27 f:r'fn‘fr::;:ff'e pentru 0172 0
25/26/46/47/
64/90/91/95/96/ 268 Selectie numere zecimale monitor 0/1/9999 9999
192 Selectie functie terminal ABC 98/39/1001101/ 2 269 Parametru pentru setarea producétorului. Nu efectuati setarea
’ ’ 103/104/107/108/111— : ’ :
116/120/125/126/146/ 270 Selectie control oprire la contact 0/1 0
1H771647190/191/195/ Factor de multiplicare la viteza
196/198/199/9999 275 scazutd pentru curentul de 0-300 %/9999 9999
232-239 Selectare pe mai multg viteze 0-400 Hz/9999 9999 excitatie de oprire la contact
(de la viteza a 8-a la viteza a 15-a) Frecventa purtatoare PWM
- 276 ecventa purtatoare 0-9/9999 9999
Selectie la oprire la contact
240 01 1
operare Soft-PWM
Comutare curent de operare
- 277 A < 0/1 0
21 (qmuvtére unlltat.e de afisare o1 0 pentru prevenirea blocarilor
intrari analogice 278 Frecventd de deschidere franare 0-30Hz 3Hz
244 zilc:;g;feoperare ventilator 01 1 279 Curent de deschidere franare 0-200 % 130 %
25 | Glisare nominala 0-509/9999 9999 280 | Nimp de detectare curent 0-25 03s
deschidere franare
Constanta timp
246 compensare glisare 0,01-10s 05s 281 T|[npu| de operare pentru 0=5 03s
franare la pornire
Selectie compensare ,
247 fesire-constant regiune glisare 0/9999 9999 28 Frecvenge} de operare 0-30 Hz 6Hz
pentru franare
Detectie erori de impdmantare
249 la porire 01 0 283 ﬁ[npul de operare pentru 0-5s 03s
franare la oprire
0-100s/ — . .
250 | Selectie oprire 1000-1100s/ 9999 286 | Cagtigabatere 0-100% 0%
8888/9999 287 Constanta de timp afiltrelor 0-1s 03s
. N . de abatere
Selectie protectie impotriva
251 erorilor cauzate de intreruperile 0/1 1 292 Accelerare/decelerare automata 0/1/7/8/11 0
defazd laiesire Selectie separatd
255 Afisare stare pentru alarma (0-15) 0 23 accelérare/decelerare 0n/2 0
duratei de funcfionare 205 Setare modificare amplitudine 0/0.01/0.10/ 0
Afisare duratd de functionare a frecventd 1.00/10.00
256 circuitului de suprimare a (0-100 %) 100 % - , N
varfurilor de curent 298 Amplificare cautare frecventd 0-32767/9999 9999
299 Selecpe detectarg a directiei de 0/1/9999 9999
rotatie la repornire
Convertizoare de frecventa — Ghid pentru incepatori A-7



Referinte parametri (FR-F700) Anexa
Para- .x . Valoare Para- s . Valoare
metru Nume Plaja de reglaje initiald metru Nume Plaja de reglaje initiala
300 Interferentd intrare BCD Parametru pentru optiunile
P FR-A7NCE /FR-A7NDE/
301 | Cagtigintrare BCD 349 | Selectie resetare comunicatie FR-A7NLE /FR-ATNP E
302 Interferentd intrare BIN b (optiunile de comunicatie
arametru pentru optiunea Linksi
303 Castig intrare BIN RATAE (C-Link si PROFIBUS/DP)
Selectie activare/dezactivare a (intrare digitald de 16 biti) 37 | Impdeintarziere
PO o comunicatie initiala
304 compensarii intrérii analogice si a e
intrarii digitale Trimitere interval de timp
388 la semnal de tact
305 Selectie operare temporizare citire
- — : Timp minim de trimitere la
306 Selectie semnal de iesire analogic 389 sem[i\al de tact Parametru pentru optiunea
Setarea pentru iesirea analogica . . FR-ATNLE
3071 Lero P ’ ‘ 390 | Frecventa de referina (optiune de comunicatie LONWORKS)
pentru setare %
308 Setarea“pentru fesiea analogica Primire interval de timp la
maxima 391
semnal de tact
309 (orpu'tare tenspne/curent semnal Interval de detectie declansat
de iegire analogic 392 d ) ’ ;
e evenimente
310 | Selectie esire analogica voltmetru 450 | Motor secundar aplicat 0/1/9999 9999
37 | Setareapentru iesirea analogica 495 | Selectie iesire de la distant 01710/ 0
zero a voltmetrului T ’
- 496 lesire de la distantd date 1 0-4095 0
30 Setarea pentru maxim a iesirii
analogice a voltmetrului Parametru pentru optiunea 497 lesire de la distantd date 2 0-4095 0
313 Selectie functie terminal YO FR-AVAY E Timp de asteptare pentru executia
- - (lesire digitald/analogicd) 500 erorii de comunicatie Parametru pentru optiunile
34 | Selectie functie ’ FR-A7NCE /FR-ATNDE/
terminal Y1 501 Afisaj contor aparitie erori de FR-A7NLE /FR-A7NP E
i i comunicatie
Selectie functie ’
3 terminal Y2 Oprire selectie mod la o eroare
sop | Prireseledie 01123 0
N : de comunicatie
316 Selectie functie ’
terminal Y3 503 Temporizator mentenanta 0(1-9998) 0
317 SeIecFle functie 50 Timp setat de iesire pentru alarnja 0-9998/9999 9999
terminal Y4 temporizatorului de mentenantd
Selectie functie Selectie semn pentru
318 N ’ 541 g )
terminal Y5 comanda frecventei
- - — — Parametru pentru optiunea
319 Selec_gle functie 542 Numar statie de comunicatie FR-A7NCE
terminal Y6 543 Rata baud (optiune de comunicatie CC-Link)
320 Selec_gle fundie 544 Setare extinsa CC-Link
terminal RA1
- : Parametru pentru optiunea 547 Numdr statie de comunicatie USB 0-31 0
1 Selectie functie FRATARE
terminal RA2 ’ Interval de timp pentru 0/0,1-999,8 s/
(lesire releu) 548 o T 9999
N - verificare comunicatie USB 9999
m Selectie functie
terminal RA3 549 Selectie protocol 0/1 0
323 Ajustare AMO 0V Parametru pentru optiunea Selectie sursd comanda de
- FR-A7AY E 530 operare mod NET 07213999 9999
324 Austare AM1 Omé (lesire digitala/analogica) Selectie sursa comanda de
; 551 iy 2/3/4/9999 9999
Parametru pentru optiunea operare mod PU
329 Selectie unitate de intrare digitala FR-A7AXE " ~
(intrare digital3 de 16 bi) 555 Timp mediu curent 0,1-1,0s Ts
< < 556 Timp mascat de trimiterea datelor 0-20s 0s
Sursa comanda de operare a
338 o 0/1 0 s o
comunicatiei Curent de referintd pentru iesirea )
’ P Curent nominal
Surss comands de vitezs a 557 semnalului monitorului cu valoare 0-500 A convertizor
339 o 0/1/2 0 curentd medie
comunicatiei
N - Timp de alimentare
340 Selecglg mgd de pornire 0110 0 563 {impi de reportare (0-65535) 0
comunicatie
. . Timp de operare
30 Seleqlg dg scriere EEPROM pentru o 0 564 {impi de reportare (0-65535) 0
comunicatie
38 Calcul erori de comunicatie — 0 571 Timp de mentinere la o pornire 0,0-10,05/9999 9999
345 Adress DeviceNet Parametru pentru opfiunea 611 Timp de accelerare la o repornire 0-36005/9999 9999
i FR-A7ND E /FR-A7NCA 645 Ajustare AM OV 970-1200 1000
346 Rata baud DeviceNet (optiune de comunicatie DeviceNet)
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Anexa Referinte parametri (FR-F700)
Para- - 9 Valoare Para- . . Valoare
metru Nume Plaja de reglaje initiald metru Nume Plaja de reglaje initiala
653 Control fard intrerupere a turatiei 0-200 % 0 125 Amplitudine frecvent la setarea 0400 liz soliz
P <1 g (903) frecventei terminalului 2
665 ﬁ\emsrl:z:;irllrlle frecventd la evitarea 0-200% 100%
9 4 Amplitudine frecventd la setarea 0-300% 100%
800 Selectie metodd de control 20/30 20 (903) frecventei terminalului 2 ’ ’
859 Curent cuplu 0-500 A/9999 ® 9999 € Frecventd interferenta la setarea 0-400 Hz 0Hz
&7 Selectie protectie impotriva on 0 (904) | frecventei terminalului 4
intreruperilor de fazd la intrare . ‘
(6 Interferentd la setarea frecventei 0-300% 20%
88 Selectie operare evitare a 012 0 (904) terminalului 4 ° °
regenerarii 6
- - Amplitudine frecventd la setarea .
883 Nivel de operare evitare a 300-800V 780V c.c. (905) | frecventei terminalului 4 0-400 Hz 50Hz
regenerarii
Valoarea limitei frecventei de v Castig in interferentd |a setarea 0-300% 100%
f tei t lului 4
885 | compensatiela evitarea 0-10 Hz/9999 6Hz (905) | frecventel terminalului
regenerarii 22(922)
4stig i i i - Parametru pentru setarea producétorului. Nu efectuati setarea.
886 Castig |r1t§n5|une la evitarea 0-200% 100% 5023 p p! !
regenerarii (923)
888 | Parametru1liber 0-9999 9999 990 | Control sonerie PU on 1
889 | Parametru2 liber 0-9999 9999 991 | Ajustare contrast PU 0-63 58
Q Pr.CL Stergeti parametrul 0/1 0
(alibrarea terminalului AM — — — -
(901) ALLC Stergeti toti parametrii 0/1 0
Q Frecvem;’é interferen;é la setarea 0-400 Hz 0Hz Er.CL Resetare istoric alarme 0/1 0
(902) frecventei terminalului 2 PR.CH Lista modificare valoare initiala 0 0
a 5 i
Interferen;a. |a setarea frecventei 0-300% 0%
(902) terminalului 2

Comentarii:

Difera in functie de capacitati.

Cand valoarea ,8888" este setatd, tensiunea maxima de iesire este de 95 % din tensiunea de intrare.

®© ® e

Gama difera in functie de setarea Pr. 71.

Cand valoarea ,9999”" este setatd, tensiunea maxima de iesire este egala cu tensiunea de intrare.

Valoarea initiald pentru FR-E740-026 sau o serie mai micd este setata la 85 % din curentul nominal al convertizorului.

Convertizoare de frecventa — Ghid pentru incepatori



Referinte parametri (FR-F700) Anexa
A.1.3 FR-F700
Para- . . Valoare Para- x . Valoare
metru Nume Plaja de reglaje initiald metru Nume Plaja de reglaje initiala
0 Cresterea cuplului 0-30% 2/165/;11/30// o 35 Frecventd salt 3A 0-400 Hz/9999 9999
s 0 36 Frecventd salt 3B 0-400 Hz/9999 9999
1 Frecventa maxima 0-120Hz 120/60 Hz 37 Afisarea vitezei 0/1-9998 0
2 Frecventa minima 0-120Hz 0Hz < o
’ 7 Pana la sensibilitatea 0-100% 10%
3 Frecventa de bazd 0-400 Hz 50 Hz frecventei ’ ’
4 Sglectflre pe mai multe viteze 0-400 Hz 50 Hz n Detleqarea frecventei 0-400 Hz 6 Hz
(viteza mare) —RH de iegire
5 Se.lectflre pe mai multe viteze 0-400 Ha 30Hz 5 _De'_(e(tarea frecv‘engeAl de _ 0-400 Hz/9999 9999
(viteza medie) — RM iesire pentru rotirea inapoi
6 Se.lectyare‘p? mai multe viteze 0-400 Hz 10Hz m Al doilea timp de accelerare/ 0-3600/360's 55
(viteza mica) — RL decelerare
- - @ _
7 Timp de accelerare 0-3600/360 s 5s/15s 5 Al doilea timp de decelerare 0 3690;)9/;60 s/ 9999
8 Timp de decelerare 0-3600/360 s 105/30s®
i — 0
. el dectronic oL 0-500/ Curent nominal 46 A doua crestere a cuplului 0-309/9999 9999
0-3600AQ de iesire 47 A doua V/F (frecventa de bazd) 0-400 Hz/9999 9999
10 Frfcvenga dg operare pentru 0-120 H2/9999 3 18 (urgnt operare pent[u'prevenlrea 0-120% 0%
franarea prin injectie de c.c. celei de-a doua blocdri
Timpul de operare pentru Frecventa de operare
1 franarea prin injectie de c.c. 0-105/8888 055 49 pentru prevenirea celei 0-400 Hz/9999 0Hz
Tensiunea de operare pentru de-a doua blocari
12 franarea prin inpectie dpe oc 0-30% 421%® A doua detectare
IR ES %0 afrecventei de iesire 0-400 Hz 30tz
13 Frecventa de pornire 0-60 Hz 0,5 Hz i i
N . . Al doilea releu 0-500A, 9999/
14 Selectie caracteristica de sarcina 0/1 1 51 electrotermic O/L 0-3600 A, 9999 ® 9999
15 | Frecventdmod jog 0-400 Hz e 5 | SeledieDUPU dedate 0/5/6/8-14/17/20/23 .
1% Lgr(]epléir:?:gslerare / 0-3600/360's 055 pentru afisajul principal 25/50-57/100
109 o | Seleciafunce 1-3/5/6/3-14/17/ :
17 Selectie intrare MRS 0/2 0 terminalului CA 21/24/50/52/53,
= P = _ @ P
18 Frecventd maximd vitezd mare 120-400 Hz 120/60 Hz 55 Referm;a ) 0-400 Hz 50 Hz
‘ ) ) 0-1000V/ monitorizare frecventd
19 Tensiune frecventd de baza 3338 /9999 @ 8888 Referints 0-500 A/ -
56 L 0) Curent nominal
- s monitorizare curent 0-3600 A
20 Frecventa de referintd 1400 Hz 50Hz
la accelerare/decelerare 0,0,1-55,9999/
| uri timo | 57 Repornire timp cabotaj 0,0,1-30s, 9999
” ncrementuri timp la o 0 9999 ®
accelerare/ decelerare
Nivel operare de prevenire 58 Repornire timp amortizare 0-60s 1s
— 0 0
2 a blocdrilor 0-1209%/9999 110% 59 Selectie functie de la distanta 0/1/2/3 0
s @ | ok | g o
3 entru reveniria blocdrilor 0-150%/5399 9999 !
pentru preven 65 Reincercati selectia 0-5 0
|a vitezd dubld ’
Selectare pe mai multe Frecventa de pornire pentru
227 | viteze delavitezaa 4-ala 0-400 H2/9999 9999 66| reducerea operafiel de 0-400Hz S0z
. prevenire a blocdrilor
vitezaa7-a
Selectie compensare 67 N: :}::;:;e ncercar 0-10/101-110 0
28 pentru intrarea pe mai 0/1 0 P
multe viteze 68 Reincercati timpii 0-10s 1s
N de asteptare
2 Selectie model de 0-3 0 i
accelerare/decelerare 69 Reincercati stergerea 0 0
0 afisajului contorului
30 Selectie functie nerativa 012 0 Folosirea speciali
0 afranarii rz enerative 0-10% 0%
31 Frecventd salt 1A 0-400 Hz/9999 9999 9
32| Frecventasalt 1B 0-400 Hz/9999 9999 71| Motoraplicat 012720 . 0
3 Frecventa salt 2A 0-400 Hz/9999 9999 72 Selectia frecventei PWM 0-15/0-6/25 2
3 Frecventi salt 28 0-400 H2/9999 9999 73 Selectie intrare analogica 0-7/10-17 1
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Anexa Referinte parametri (FR-F700)
Para- - 9 Valoare Para- . . Valoare
metru Nume Plaja de reglaje initiald metru Nume Plaja de reglaje initiala
74 Constanta de timp 0-8 1 132 Limita inferioard PID 0-100 %/9999 9999
afitrelor de intrare Punct de referintd pentru
3 — 0,
Resetafi selectie/ o311 133 aciunea PID 0-100 %/9999 9999
7 g;‘:(‘ttlg’slf i’tg;“"e“at/ 100-103/114-117 1 134 | Timpdiferenial PID 0,01-10,005/9999 9999
Selec;ie iesire cod Seledie terminal de
76 de alarmi 0/1/2 0 135 iesire pentru secventa de o 0
comutare a sursei de
77 Selectie scriere parametri 0/1/2 0 alimentare comerciale
78 Selectie prevenire 012 0 136 Timp de blocare comutator MC 0-100s 1s
rotire fnapol 137 Pornire timpi de asteptare 0-100s 05s
79 Selectie mod de operare 0/1/2/3/4/6/7 0 :
’ Selectie comutare operare
Capacitate motor 0,4-55 kW, 9999/ 138 asursei de alimentare 0/1 0
80 (control vectorial simplu 0-3600 kW, 9999 comerciale la 0 alarma
al fluxului magnetic) 9999 ®
Frecventa de comutare
, 0-50£2,9999/ 139 | dutomata intre convertizor 0-60 H2/9999 9999
90 Constanta motorului (R1) 0-400 mQ, 9999 si operarea alimentdrii de
9999 ® retea comerciala
100 | VIl (frecventd) 0-400 H2/9999 9999 140 | Frecventdde oprire 0-400 Hz THe
a accelerdriiin gol
101 V/f1 (tensiune) 0-1000V ov E——
imp de oprire
102 | V/R2 (frecvents) 0-400 H2/9999 9999 W1 3 accelerariiin gol 0-360s 05s
103 V/f2 (tensiune) 0-1000V () . Frecventa de oprire 0-400 2 Tt
104 | V/f3 (frecvents) 0-400 Hz/9999 9999 adecelerarii n gol
105 | V/f3 (tensiune) 0-1000V ov 143 | Timp deoprire 0-3605 05s
a decelerdrii in gol !
106 V/f4 (frecventa) 0-400 Hz/9999 9999
™ ¢ . 0/2/4/6/8/10/102/ 4
107 V/f4 (tensiune) 0-1000V ov omutare sefare viteza 104/106/108/110
108 V/f5 (frecventa) 0-400 Hz/9999 9999 145 Selectie limbi de afisaj PU 0-7 1
109 V/f5 (tensiune) 0-1000V ov 18 Nivel de prevenire -120% 110%
Numar statie de ablocarilor la 0 Vintrare
17 o 0-31 0
comunicatie PU qag | Nivel de prevenire 0-120% 120%
118 | Viteza de comunicatie PU 48/96/192/384 192 ablocrilor la 10 Vintrare
Lungime bit de oprire Nivel detectare 1209 9
9 comgunicatie PU P 01710111 1 150 a curentului de fesire 0-120% 110%
Verificare paritate pentru Timp de intérziere
120 comunicat?e PU P 0172 2 151 a semnalului de detectare 0-10s 0s
—" d P— a curentului de iesire
umarul de incercari de
2 comunicatie PU 0-10/9999 1 15 Nivel detectare 0-150% 5%
I Id 0/0,1-999,8 s/ urentzero
nterval de timp pentru ,1-999,85 -
1221 Lerificare comunicatie PU 9999 9999 153 | Timp de detectare 0-1s 055
S — curent zero !
etare timpi de asteptare . -
13 pentru comunicafie PU 0-150 ms/9999 9999 Selectie reducere
= » 154 tensiune fn timpul operdrii 0/1 1
electie prezenta/absenta prevenirii blocarilor
124 CR/LFin comunicatie PU 072 ! selecte drata g
electie durata de
Amplitudine frecventd 155 reflexie semnal RT 0/10 0
125 la setarea frecventei 0-400 Hz 50 Hz -
terminalului 2 15 Selectie operare pentru 0-31/100/101 0
prevenirea blocdrilor
Amplitudine frecventa —
126 la setarea frecventei 0-400 Hz 50 Hz 157 Temporizator iesire 0-255/9999 0s
terminalului 4 pentru semnal OL
Frecventd de 158 | Selectie functie terminal AM 1-353/6/7/8-14/ 17/ 1
127 | comutare automata 0-400 H2/9999 9999 T 21/24/50/52/ 53
pentru controlul PID Gama de comutare
o 10/11/20/21/50/ automatd pornitd intre .
128 | Seledtie actiune PID 51/60/61 10 159 | dlimentarea de retea comercial3 0-10Hz/9999 9999
si operare convertizor
129 Banda proportionala PID 0,1-1000 %/9999 100 %
Selectia de citire
130 | Timpintegral PID 0,1-36005/9999 1s 1601 grupului de utilzatori 0/1/9999 0
131 Limita superioara PID 0-100 %/9999 9999
Convertizoare de frecventa — Ghid pentru incepatori A-11




Referinte parametri (FR-F700) Anexa
Para- - . Valoare Para- x . Valoare
metru Nume Plaja de reglaje initiald metru Nume Plaja de reglaje initiala
Selectie operare setare 190 Selectie functie terminal RUN 0-5/7/8/10-19/25/26/ 0
161 < 0/1/10/11 0 ’
frecventa/blocare taste 191 Selectie functie terminal SU H-47/64/ 1
Repornire automata : : 70-78/30-96/98/
160 dupd selectia chderii de 012101 0 192 Selectie functie terminal IPF 99/100-105/107/ 2
tensiune instantanee 193 Selectie functie terminal OL 108/110-116/125/126/ 3
i ’ 145-147/164/170/190
163 lf;nrr:u‘lnt:irrlg de amortizare 0-20s 0s 194 Selectie functie terminal FU -196/198/199/9999 4
P 0-5/7/8/10-19/25/26/
Prima tensiune de amortizare 0o 0 195 Selectie functie terminal ABC1 45-47/64/ 99
164 |a repornire 0-100% 0% 70-78/90/91/
Nivel de operare 94-96/38/35/
165 pentru prevenirea 0-120% 110 % 100-105/107/108/110
blocarilor la repornire 196 Selectie functie terminal ABC2 —116/125/126/145-14 9999
7/164/170/190/191/19
Timp de retinere 4-196/198/199/9999
166 a semnalului de detectare 0-105/9999 0,1s Selectare pe mai multe viteze
a curentului de iesire 232-239 . P 0-400 Hz/9999 9999
’ (viteze de la 81a 15)
167 fﬁ'ricntt'ﬁlﬂfﬁf.fsﬂf Frecn o 0 o | cledie on 1
’ operare Soft-PWM
168 :
Parametru pentru setarea producétorului. Nu setati. Comutare unitate
169 241 de afisare a intrarii 0/1 0
170 Golire powermetru cumulativ 0/10/9999 9999 analogice
Golire contor de Valoare de compensare
m timD pentru operare 0/9999 9999 242 addugatd la 0-100 % 100 %
pp P terminalul 1 (terminal 2)
stergere afisare / Valoare de compensare
172 Iotmrgglstrqtal grupului 9999/(0-16) 0 3 adsugati la 0-100% 75%
de utilizatori : .
terminalul 1 (terminal 4)
Tnregistrare grup N -
173 de utilizator 0-999/9999 9999 244 Selecpe operare o 1
ventilator de rdcire
174 | ergeregrup 0-999/9999 9999 245 | Glisare nominals 0-509/9999 9999
de utilizatori
0-8/10-14/16/24/25/3 246 Egr?:tz:;:rtelmﬁsare 0,01-10s 055
178 Selectie functie terminal STF 7/60/62/ 60 P 9
64-67/9999 Selectie compensare
0-8/10-14/16/24/253 A 0/9999 999
179 Selectie functie terminal STR 7/61/62/ 61 guneg
64—67/9999 0-100s/
Selectie functie 250 Selectie oprire 1000-1100's/ 9999
180 N ’ 0 8888/9999
terminal RL
Selectie functie Selectie protectie
181 terminal AM 0-8/10—14/16/24/25/3 1 251 |mpott|va '|nt‘reruperllor 0/1 1
7/62/64—67/ de fazé la iesire
jgy | Selediefunde 9999 2 252 | Depsire interferents 0-200% 50%
terminal RH
3¢ Acti — 0, 0
. Selectie functie . 253 Depésire castig 0-200 % 150 %
terminal RT Afisare stare pentru
| Slediefunge 0-8/10-14/16/24/25/3 . 259 meﬂzm 0-15) 0
terminal AU 7/62-67/9999 ’
Selectie functie Afisare durata de functionare
185 N ’ 5 256 a dircuitului de suprimare (0-100 %) 100 %
terminal JOG P
avarfurilor de curent
186 tseerls:;g lfgg die 6 Afisare durata de
0-8/10-14/16/24/25/3 257 functionare a capacitorului (0-100 %) 100 %
Selectie functie 7/62/64-67/ circuitului de control
187 ; 9999 24
terminal MRS Afisare durata de
188 Selectie functie terminal STOP 2% 258 functionare a capacitorului (0-100 %) 100 %
- - circuitului principal
189 Selectie functie terminal RES 62
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Anexa Referinte parametri (FR-A700)
Para- .x . Valoare Para- -~ . Valoare
metru Nume Plaja de reglaje initiald metru Nume Plaja de reglaje initiala
Masurare duratd de 320 Selectie iesire RAT
259 fync;llona-re c-ap‘aatorulw 01 0 Y Selectie esire RA2 Parametru pentrl{ optiunea FR-A7AR
circuitului principal ’ (lesiri releu)
< 322 Selectie iesire RA3
20 (omutarf automatd o 1 :
frecventa PWM 323 Ajustare AMO OV Parametru pentru optiunea FR-A7AY
e oprire ¢ i (lesire digitald/analogica)
2%1 zzlzsgfﬁeme cddere 012 0 324 Ajustare AM10mA g Y
329 Selectie unitate de Parametru pentru optiunea FR-A7AX
2% Frecvqua scazuta o 0-20 Hz 3Hz intrare digitald (intrare digitala de 16 biti)
la pornirea decelerdrii Statie de
Frecventa de L comunicatie RS-485 0-31(0-247) 0
263 omire ;, scaderii 0-120 Hz/9999 50 Hz i
p 33 Vitezd de 3/6/12/24/48/96/ 9%
264 Tlmpul 1 de decglerare 0-3600/360s 5 comunicatie RS-485 192/384
a caderi de tensiune - :
333 Lungime bit de oprire 0101 1
Timpul 2 de decelerare 0-3600/360's/ comunicatie RS-485
265 M : 9999
a caderi de tensiune 9999 .4
Selectie verificare
Frecventa de comutare 334 a paritatii de 0/172 2
266 a timpului de decelerare 0-400 Hz 50 Hz comunicatie RS-485
la caderi de tensiune ,
Numérul de
Selectie intrare pentru 335 reincercdri pentru 0-10/9999 1
27 terminalul 4 o 0 comunicatia RS-485
2 | Sclectienumere 0/1/9999 9999 Intervalde timp 0-999,85/
zecimale monitor 336 pentru verificare 9999 0s
269 Parametru pentru setarea producdtorului. Nu setati. comunicatie RS-485
- A Setare timp de asteptare .
299 Selec;le detectar.e a directiei de 0/1/9999 9999 337 comunicatie RS-485 0-150 ms/9999 9999
rotatie la repornire
300 Interferentd intrare BCD 338 Sursa cor.nan.d.a de operare 0/1 0
- a comunicatiei
30T Castig intrare BCD 339 Sursa comanda de viteza 012 0
302 Interferentd intrare BIN a comunicatiei
303 (éstig intrare BIN Parametru pentru optiunea FR-A7AX 340 Seleqig mgd de pornire 01210012 0
Selectie activare/ dezactivare (intrare digitala de 16 biti) comunicatie
304 a compensarii intrarii analogice 341 Selectie CR/LF pentru 012 1
si aintrdrii digitale comunicatie RS-485
305 Selectie operare Selectie de scriere
temporizare citire 342 EEPROM pentru 0/1 0
N comunicatie
306 Selectie semnal de
iesire analogic w3 Calcul erori o 0
— de comunicatie
Setarea pentru iesirea
307 L P
analogica zero 345 Adresd DeviceNet Parametru pentru optiunea FR-A7ND
308 Setarea pentru iesirea 346 Rata baud DeviceNet (Comunicatie DeviceNet)
analogicd maxima Parametru pentru optiunile de
Comutare tensiune 349 Selectie resetare comunicatie comunicatie FR-A7NC/FR-A7NP
309 a semnalului de iesire (CC-Link/PROFIBUS/DP)
analogic/curent 387 Timp de intérziere
310 Selectie iesire comunicatie initiald
analogica voltmetru P
) 388 Trimitere interval de
31 Setarea pentru iesirea Parametru optiunea FR-A7AY timp la semnal de tact
analogica zero a voltmetrului (lesiri digitala/analogica) — —
389 Timp minim de trimitere
310 Setarea pentru maxim a iesirii la semnal de tact Parametru pentru optiunea FR-A7NL
analogice a voltmetrului 9 Frecvents de referinta (Comunicatie LONWORKS)
313 Selectie iesire DOO pentru setare %
314 Selectie iesire DO1 Interval timp de primire
- 1 la semnal de tact
315 Selectie iesire D02
316 | Selectieiesire D03 39 | Interval de detectie
o declansat de evenimente
3 Selecfie esire DO4 495 Selectie iesire de la distanta 0/1 0
318 | Seledie esire D05 4% | Lesire dela distantd date 1 0-4095 0
319 | Seledjeiesire D06 497 | Lesire dela distantd date2 0-4095 0
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Referinte parametri (FR-A700) Anexa
Para- - . Valoare Para- x . Valoare
metru Nume Plaja de reglaje initiald metru Nume Plaja de reglaje initiala
Timp de astepFare ) 587 Frecventa dg oprire 0-400 Hz 0Hz
500 pentru executia erorii amotorului auxiliar 1
de comunicatie Frecventa de oprir
: " o 588 ta ce oprire 0-400 Hz 0Hz
501 Afisaj contor aparitie Parametru pentru optiuni de retea amotorului auxiliar 2
erori de comunicatie Frecventa de onrire
, , 589 ta de opr 0-400 Hz 0Hz
502 Oprire selectie mod amotorului auxiliar 3
la 0 eroare de comunicatie -
; 590 Timp de detectare 0-3600s 55
503 Temporizatoare mentenanta 0(1-9998) 0 a pornirii motorului auxiliar
Timp setat de iesire pentru Timp de detectare .
504 alarma temporizatorului 0-9998/9999 9999 591 a opririi motorului auxiliar 0-3600s >
de mentenant 592 Selectie functie traversare 0/172 0
542 Numér statie de Valoarea maxima
i it - — 0 0
comunicafie (CC-Link) Parametru pentru optiunea FR-A7NC o9 de amplitudine 0-25% 10%
543 Rata baud (CC-Link) (Comunicatie CC-Link) -
Valoarea de compensatie
544 Setare extinsa (C-Link 594 a amplitudinii in timpul 0-509% 10%
549 Selectie protocol 01 0 decelerdri
Selectie sursd comanda de operare Valoarea de compensatie
550 mod NET P 0/1/9999 9999 595 a amplitudinii in timpul 0-50% 10%
accelerarii
Selectie sursa comanda -
21 de operare mod PU n 2 596 Tlmp.de qccelerare 0,1-3600's 55
amplitudine
555 Timp mediu curent 0,1-1,0s 1s Tim de decelerare
Timp mascat de 597 am pIitudine 0,1-3600s >
556 P 00-20,05 0s P
trimiterea datelor Timp de accelerare
— 611 pea 0-36005/9999 5/155@
Curent de referinta ) la o pornire
pentru iesirea semnalului 0-500 A/ Cur.en't nominal ltru de jesi
557 monitorului cu valoare 0-3600A@ decl:s:’reerfiiz:ru 867 Filtru de iesire AM 0-5s 0,01s
curentd medie 869 Filtru de iesire curent 0-5s 0,02s
Timp de alimentare g Selectie protectie
563 timpi de reportare (0-65535) 0 872 impotriva intreruperilor 0/1 0
Timp de operare defaza laintrare
264 tim p| de rg ortare (0-65535) 0 Selectie operare evitare
g ’ 882 are énergrii o 0
570 Setare multinominala 01 0 9
- . Nivel de operare evitare
579 | [mp dementinere 0,0-10,05/9999 9999 883 | 3 regeneriri 300-800V 760V e
la 0 pornire
Selectie verificare Evitare regenerare
573 o 1/9999 9999 884 la sensibilitatea detectarii 0-5 0
intrare 4 mA ‘o
decelerarii
575 :Ilr: tpr :reud::ieic(}:zeiesire 0_939633 5 1s Valoarea limitei frecventei de
P > 885 compensatie la evitarea 0-10 Hz/9999 6 Hz
576 N[vel detectére o 0-400 Hz 0Hz regenerarii
aintreruperii de iesire Castia in tensiune
Nivel eliberare 886 la evi%area regenerarii 0-200% 100%
2 aintreruperii de iesire 900-1100% 1000% ’
P ’ 888 Parametru 1 liber 0-9999 9999
578 | eledie operare 0-3 0 889 | Parametru 2liber 0-9999 9999
motor auxiliar
- Timpi modificati
579 | Selectie comutare motor 03 0 891 | iftd monitor putere 0-4/9999 9999
580 Timp de blocare comutare MC 0-100s 1s cumulativa
581 Pornire timpi de asteptare 0-100s 1s 892 Incrcare factor 30-150% 100 %
582 T'lmp de decelerare N 0-3600 5/9999 1s Referintd monlt_o_r Valoare LD/SLD
timp-conectare motor auxiliar pentru economisirea 0,1-55kW/ pentru puterea
893 . . ® D
Timp de accelerare consumului energetic 0-3600 kW aplicatda
583 . - 0-36005/9999 1s (putere motor) motorului
timp-deconectare motor ausxiliar
Frecventa de pornire selecte control in
584 fa de porn 0-400 Hz 50 Hz 894 timpul operarii alimentarii 0/1/2/3 0
amotorului auxiliar 1 .
de retea comerciale
55 | Frecventa de pomire 0-400 Hz 50 Hz Valoare de
amotorului auxiliar 2 referints a ratei de
Frecventa de pornire 89 econorﬁisire a consumului 0/1/99%9 9999
586 ra de porr 0-400 Hz 50 Hz :
amotorului auxiliar 3 energetic
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Anexa Referinte parametri (FR-A700)
Para- .x . Valoare Para- -~ . Valoare
metru Nume Plaja de reglaje initiald metru Nume Plaja de reglaje initiala

896 Cost bloc de alimentare 0-500/9999 9999 ® Interferentd la
- : - setarea frecventei 0-300 % 20%
Timp mediu monitorizare (904) terminalului 4
897 a economisirii consumului 0/1-1000 h/9999 9999
energetic 126 Amplitudine frecventd
" . - la setarea frecventei 0-400 Hz 50 Hz
Golire monitorizare cumulativa (905) terminalului 4
898 a economisirii consumului 0/1/10/9999 9999
energetic ¥ asti i
g9 | Ratdtimp de operare 0-100%/9999 9999
(valoare estimata) (& Semnal interferent3 0-100% 0%
© (930) | laiesire curent TR °
900) (alibrarea terminalului FM — —
(:9 . -
Cureryt interferentd 0-100% 0%
Q ‘ ) . (930) la iesire curent
(001) (alibrarea terminalului AM — —
10 Semnal castig la 0-100% 100%
Q Frecventd interferentd (931) iesire curent
|a setarea frecventei 0-400 Hz 0Hz — —
(902) | terminalului 2 m (astig curent iesire 0-100% 100%
G (931) curent
Interferentd la setarea a0 0 - -
(902) frecventei terminalului 2 0-300% 0% 989 Eliberare alarma 10/100 10/100@
copiere parametri
Amplitudine frecventa
125 3 -
%03 |a setarea frecventei 0-400 Hz 50 Hz 990 Control sonerie PU on !
©03) | terminalului 2 991 Ajustare contrast PU 0-63 58
“ s ) :
t(:rsr:ign: :Iel}ia;ea frecventei 0-300% 100% Pr.CL Stergeti parametrul 0/1 0
(903) ALLC Stergeti toti parametrii 0/1 0
€ Frecventa interferer?;é Er.CL Stergere istoric alarme 0/1 0
|a setarea frecventei 0-400 Hz 0Hz
(904) | torminalului 4 PCPY | Copiere parametri 0/1/23 0
Comentarii:
Setdrile depind de capacitatea convertizorului.
Cand valoarea "8888" este setata, tensiunea maxima de iesire este de 95 % din tensiunea de intrare.
Cand valoarea "9999" este setatd, tensiunea maxima de iesire este egald cu tensiunea de intrare.
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Referinte parametri (FR-A700) Anexa
A.1.4 FR-A700
Para- . . Valoare Para- s . Valoare
metru Nume Plaja de reglaje initiald metru Nume Plaja de reglaje initiala
0 Cresterea cuplului 01a30% 2?1/1;36) 35 Frecventa salt 3A 0-400 Hz/9999 9999
° 0 36 Frecventa salt 3B 0-400 Hz/9999 9999
1 Frecventa maxima 0-120Hz 120/60 Hz 37 Aisarea vitezei 0/1-9998 0
2 Frecventa minimd 0-120Hz 0Hz -~ -
’ 7 Pénd la sensibilitatea 0-100% 10%
3 Frecventa de bazd 0-400 Hz 50 Hz frecventei ° ’
4 Sglect?re pe mai multe viteze 0-400 Hz 50 Hz n Detle(‘tarea frecventei 0-400 Hz 6 Hz
(viteza mare)— RH de iegire
5 Se.lectf)re pe mai multe viteze 0-400 Haz 30Hz 5 Dete(tareg freEventgl deiesire 0-400 Hz/9999 9999
(viteza medie)— RM pentru rotirea inapoi
6 Se.lectflre.p? mai multe viteze 0-400 Hz 10Hz m Al doilea timp de 0-3600/360's 55
(viteza micd)— RL accelerare/decelerare
7 Timp de accelerare 0-3600/360 s 55/155@ o 0-3600/360 s/
45 Al doilea timp de decelerare 9999
8 Timp de decelerare 0-3600/360 s 55/155@ 9999
) 0-500/ Curent nominal 46 A doua crestere a cuplului 0-30%/9999 9999
9 Releul electronic O/L ® L
0-3600 A deiesire Adoua V/F
47 < 0-400 Hz/9999 9999
Frecventa de (frecventa de bazd)
10 operare pgntru franarea 0-120 Hz/9999 3Hz Curent operare
prin injectie de .. 48 pentru prevenirea 0-220% 150 %
Timpul de operare celei de-a doua blocari
1 pgntry franarea prin 0-105/8888 05s Frecventa de operare
injectie de c.c. 49 pentru prevenirea celei 0400 Hz/9999 0Hz
Tensiunea de operare o de-a doua blocdri
12 pentru franarea prin 0-30% 421 % A doua detectare
injectie de .. 50 afrecventei de iesire 0-400Hz 30Hz
13 Frecventa de pornire 0-60 Hz 0,5Hz 0-500 A, 9999/
51 Al doilea releu electrotermic 0/L ! 9999
14 Selectie caracteristica de sarcina 0-5 0 0-36004,9999 D
15 Frecventi mod jog 0-400 Hz 5Hz : 0/5-14/17-20/22-25/
e 52 :g':ajtl:fp[ﬁ/gga‘fe date pentru 32-35/50-57/ 0
16 | mpdeaccelerare/ 0-3600/360's 055 ’ 100
decelerare jog
— Selectic 1-3/5-14/1718/
17 Seleqle intrare MRS 0/2/4 0 54 S . . 21/24/32-34/50/ 1
functiei terminalului CA
18 Frecventa maxima vitezd mare 120-400 Hz 120/60 Hz @ 52/53/70
. s 0-1000V/ Referinta _
19 Tensiune frecventd de bazé 8888 @/9999 @ 8888 55 monitorizare frecventa 0-400 Hz 50Hz
Frecventa de referintd la Referinta 0-500A/ f
20 accelerare/decelerare 1-400 Hz 50Hz % monitorizare curent 0-3600AD Curent nominal
Incrementuri timp la 0/0.1-5s, 9999/
1 accelerare/decelerare 01 0 57 Repornire timp cabotaj 0/0.1-30s/ 9999
vl ; 9999 ®
ivel operare de
2 prevenire a blocirilor 0-400% 150% 58 Repornire timp amortizare 0-60s 1s
Factor de compensare a nivelului 59 Selectia functiei de la distantd 0/1/2/3 0
23 de operare pe'ntrli prevevnirea 0-200 %/9999 9999 Selectie control
blocarilorla viteza dubl 60 de economisire a consumului 0/4 0
; ) energetic
24.27 S_electar: pelmall muIte7V|teze dela 0-400 Hz/9999 9999 q
vitezaa 4-alavitezaa /-a 61 Accelerare /decelerare automata: 0-500A, 9999/ 4999
Selectie compensare pentru Curent de referint 036004, 9999 D
3 intrarea pe mai multe viteze o 0 Accelerare /decelerare
Selectie model de accelerare/ 62 automata: Valoare de 0-220 %/9999 9999
2 decelerare 0-5 0 referintd la accelerare
Selectie functie Accelerare /decelerare
30| regenerativa 0172101720721 0 63 | automats: Valoare de 0-220 %/9999 9999
referintd la decelerare
31 Frecventa salt 1A 0-400 Hz/9999 9999
Accelerare/decelerare automata:
32 Frecventa salt 18 0-400 H2/9999 9999 64 Frecventa de pornire pentru 0-10 Hz/9999 9999
33 Frecventa salt 2A 0-400 Hz/9999 9999 modul transportor
34 Frecventa salt 28 0-400 Hz/9999 9999 65 Reincercati selectia 0-5 0
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Anexa

Referinte parametri (FR-A700)

Para- - 9 Valoare Para- . . Valoare
metru Nume Plaja de reglaje initiald metru Nume Plaja de reglaje initiala
Frecventa de pornire 0-500 €2,
66 pentru reducerea operatiei de 0-400 Hz 50 Hz ) (0—100 %), 9999/
prevenire a blocarilor 94 Constanta motorului (X) 02100, (0-100%) 9999
IR 9999 @
67 Numarulfie incercari 0-10/101-110 0
pe alarma % Selectie optimizare 0-2 0
i i timii automatd online
o | o oo | .
% Setare/stvare optimizare 01101 0
6 Reincercati stergerea afisajului 0 0 automata
contorului 100 V/f1 (frecventa) 0-400 Hz/9999 9999
70 | Folosireaspeciala 0-30%/0-10% @ 0% 101 | V/ (tensiune) 0-1000V 0V
a frénarii regenerative
102 V/f2 (frecventa) 0-400 Hz/9999 9999
0-8/13-18/20/23/24/3 -
71 Aplicat motor 0/33/34/40/ 0 103 V/i2 (tensiune) 0-1000V ov
43/44/50/53/54 104 | V/f3 (frecventa) 0-400 Hz/9999 9999
72 Selectia frecventei PWM 0-15/0-6/25D 2 105 V/f3 (tensiune) 0-1000V oV
73 Selectie intrare analogica 0-7/10-17 1 106 V/f4 (frecventa) 0-400 Hz/9999 9999
74 | Constantade timp 0-8 1 107 | V/f4 (tensiune) 0-1000V oV
afiltrelor de intrare
108 V/f5 (frecventa) 0-400 Hz/9999 9999
Resetati selectie/ 0-3/14-17/ -
75 detectare PU deconectat / 14 109 V/£5 (tensiune) 0-1000V oV
selectie oprire PU 100-103/114-117 Al treilea timp de
- . 110 P 0-3600/ 360 5/9999 9999
76 Selectie iesire cod de alarma 0/1/2 0 accelerare/decelerare
77| Selectie scriere parametri 0172 0 11| Altreileatimp 0-3600/360 s/ 9999
select - de decelerare 9999
electie prevenire
78 o 0/1/2 0 i
rotire inapoi m gzﬂep'fuf,;?tere 0-30%/9999 9999
79 | Saediemod 0123040617 0 Py
€ Operare 113 < 0-400 Hz/9999 9999
(frecventa de bazd)
Putere motor 0,4-55kW, 9999/
80 (control vectorial simplu 0-3600 kW, 9999 Curent operare
al fluxului magnetic) 9999 ® 114 pentru prevenirea 0-220% 150 %
——— celei de-a treia blocari
umérul de borne motor
81 (control vectorial simplu 2/4f6/8n0na14f 9999 Frecventa operare
al fluxului magnetic) 16/18/20/9999 115 pentru prevenirea 0-400 Hz 0
celei de-a treia blocdri
0 Curent de excitatie 0-500A, 9999/ 9999 -
amotorului 0-3600A, 9999 D 16 | Atreia detectare 0-400 Hz S0Hz
afrecventei de iesire
. Tensiunea nominald 0-1000V 200V —
amotorului 17 g:g?;;ﬁ?:ne pU 0-31 0
Frecventa nominald - :
8 | amotoruli 10-120Hz S0tz 18 l’(')t:fuan‘f; - 48/96/192/384 192
(astig control vitezd 0 —
8 (vector flux magnetic) 0-200%/5999 9999 119 tl;rrllgénc](fnt;:r:iane pU 0/1/10/11 1
0-50£2, 9999/ Verificare paritate pentru
90 Constanta motorului (R1) 0-400 mQ, 9999 120 comunicat[i)e pU s 0/1/2 2
9999 @ :
171 Numdrul de incercari de 0-10/9999 1
0-50€2, 9999/ comunicatie PU
91 Constanta motorului (R2 — 9999
onstanta motorului (R2) 0 9490909%9 m Interval de timp pentru 0/0,1-999,8 s/ 9999
verificare comunicatie PU 9999
0-50€2, T
' Setare timpi de asteptare
(0-1 9090909TH)' 123 pentru comunicatie PU 0-150 ms/9999 9999
92 Constanta motorului (L1) 9999 : < <
0-3600 mQ, 14 | poedieprezenta/onsent 012 1
(0400 mH), /LF in comunicatie
9999 @ Amplitudine frecventa
0-500), 125 la setgrea frgcvengei 0-400 Hz 50Hz
(0-1000 mH), terminalului 2
93 Constanta motorului (L2) 9999/ 9999 Amplitudine frecverga
0-3600 mQ2, 126 la setarea frecventei 0-400 Hz 50 Hz
(0-400 r(r:)H), terminalului 4
999 Frecventa de comutare
127 < 0-400 Hz/9999 9999
automatd pentru controlul PID
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Referinte parametri (FR-A700) Anexa
Para- .x . Valoare Para- s . Valoare
metru Nume Plaja de reglaje initiald metru Nume Plaja de reglaje initiala
10/11/20/21/50/51/60/ Gama de comutare
128 Selectie actiune PID 61/70/71/80/ 10 automatd pomitd intre
81/90/91/100/101 159 alimentarea de retea comerciald 0-1014z/2999 9999
129 | Bands proportionali PID 0,1-1000 %/9999 100% sl operare convertizor
130 | Timpintegral PID 0,1-3600 5/9999 1s 16 | Selediadediireagrupului 0/1/9999 0
de utilizatori
s — 7YY
131 Limitd superioard PID 0-1009%/9999 9999 o Selectie operare blocare taste/ . .
132 Limitd inferioard PID 0-1009%/9999 9999 setare frecventa
Punct de referintd 0o Repornire automata
133 pentru actiunea PID 0-100%/%999 9999 162 dupa selectia caderii 0/1/2/10/11/12 0
134 | Timp diferential PID 0,01-10,00 5/9999 9999 de tensiune instantanee
Selectie erminal de 163 Primul tlmp de amortizare 0-20s 0s
. la repornire
iesire pentru secventa de
135 co'mutare a sursei dé on 0 Prima tensiune de amortizare
’ . 164 . 0-100 % 0%
alimentare comerciale la repornire
Timp de blocare Nivel de operare
136 comutator MC 0-100s 1s 165 pentru prevenirea blocdrilor 0-220% 150 %
137 Pornire timpi de asteptare 0-100s 05s la repornire
Selectie comutare Timp de refinere
’ S 166 a semnalului de detectare 0-105/9999 0,1s
138 operare a sursei de alimentare 0/1 0 S
s « a curentului de iesire
comerciald la 0 alarma ’
Frecventa de comutare 167 Selecte operare a detectari 0/1 0
automata intre convertizor curentului deiesie
139 ) . < 0-60 Hz/9999 9999
si operarea alimentarii 168 .
de retea comerciali 6 Parametru pentru setarea producdtorului. Nu setati.
149 | Frecventa deoprire 0-400 Hz TH 170 | Stergere powermetru cumulativ 0/10/9999 9999
a accelerdriin gol >
. Stergere contor de
14 Timp de oprire 0-360s 05s m timp pentru operare 0/99% 9999
a accelerdriin gol
Frecventa de oprire stergere afisare/
142 S P 0-400 Hz 1Hz 172 lot inregistrat al 9999/(0-16) 0
a decelerdrii in gol g S
grupului de utilizatori
Timp de oprire N PR
M3 | 3 decelersriiin gol 0-360s 055 173 | Inregistrare grup 0-999/9999 9999
de utilizatori
- 0/2/4/6/8/10/102/
144 | Comutare setare vitezd 104/106/108/110 4 174 | ergeregiup 0-999/9999 9999
de utilizatori
145 Selectie limba de afisaj PU 0-7 1 elete funcie 0-20/22-28/37/
Nivel de prevenire 0 0 178 M ’ 42-44/50/60/62/ 60
8 ablocarilor ] 0V intrare 0-220% 150% terminal STR 64-71/9999
Nivel de prevenire 0 0 ) ) 0-20/22-28/37/
M| ablocirllorla 10V intrare 0-220% 200% 179 | Selecie fundie 12-44/50/61/62/ 61
terminal STR
Nivel detectare 64-71/9999
— 0 0
130 a curentului de iesire 0-220% 150% 180 Selectie functie terminal RL 0
Timp de intarziere 181 Selectie functie 1
151 a semnalului de detectare 0-10s 0s terminal RM 0-20/22-28/37/
a curentului de iesire Selectie fundt 42-44/50/62/
182 electie funcfie 64-71/9999 )
152 Nivel detectare curent zero 0-220% 5% terminal RH
153 Timp de detectare curent zero 0-1s 05s 183 Selectie functie terminal RT 3
Selectie reducere Selectie functie 0-20/22-28/37/
154 tensiune in timpul operdrii 0/1 1 184 N ’ 42-44/50/62-71/ 4
R terminal AU
prevenirii blocdrilor 9999
Selectie duratd de Selectie functie
153 reflexie semnal RT 00 0 185 terminal JOG >
156 Selecglg operareup_entru 0-31/100/101 0 186 Selectie functie terminal CS 6
prevenirea blocarilor Selectie functie 0-20/22-28/37/
Temporizator iesire 187 terminal MRS 42-44150162/ %
157 P : 0-255/9999 0s 64-71/9999
pentru semnal OL - -
188 Selectie functie 2%
1-3/5-14/17/18/ terminal STOP
158 Selectie functie terminal AM 21/24232%334/50/ 1 189 Selectie functie terminal RES 0
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Anexa Referinte parametri (FR-A700)
Para- .x . Valoare Para- s . Valoare
metru Nume Plaja de reglaje initiald metru Nume Plaja de reglaje initiala
19 Selectie functie 0-8/10-20/25-28/ 0 Afisare duratd de
terminal RUN 30-36/39/41-47/ 258 functionare a capacitorului (0-100 %) 100 %
191 Selectie functie terminal SU 64/70/84/85/ 1 circuitului principal
- - 50-99/100-108/ Masurare durata de functionare a
192 Selectie functie terminal IPF 110-116/120/ 2 259 capacitorului circuitului principal 0/1 0
193 Selectie functie terminal OL 125-128/130-13¢/ 3 : Py
i i 139/141-147/164/170/ Comutare automatd frecventd
260 ’ 0/1 1
194 Selectie functie terminal FU 1847185/ 4 PWM
’ K 190-199/9999 Selectie
0-8/10-20/25-28/ 21 opriré cddere de tensiune onamA 0
195 Selectie functie terminal ABC1 30-36/39/41-47/ 99 Frecvent scizuta la pornirea
64/70/84/85/90/91/ 262 deceleré'rii p 0-20 Hz 3Hz
94-99/100-108/
110-116/120/ 263 Frecventd de pornire a scaderii 0-120 Hz/9999 50 Hz
125-128/130-136/ Timpul 1 de decelerare la cideri de
196 Selectie functie terminal ABC2 139/141-147/164/170/ 9999 264 tensiune 0-3600/360 s 5s
184/185/190/191/
194-199/ 265 ﬁmpul 2 de decelerare la cdderi de 0-3600/ 360/9999 9999
9999 tensiune
232-239 Sglectare pe mai multe viteze 0-400 Hz/9999 9999 266 Frecventa de comytarg a t|mpg|m 0-400 Hz S0 Hz
(viteze dela 81a 15) de decelerare la caderi de tensiune
Selectie 267 Selectie intrare pentru terminalul 4 0/172 0
240 operare Soft-PWM on ! :
P 268 Selectie numere zecimale monitor 0/1/9999 9999
24 ‘(onlu‘t‘are un|t_a te de afisarea 0/1 0 269 Parametru pentru setarea producdtorului. Nu setati.
intrdrii analogice ’
Valoare de compensare Selectie control frecventd incarcare
" adaugata la terminalul 1 0-100% 100% 270 cupiu Ita viteza mare/oprire la 0/1/2/3 0
(terminal 2) contac
Valoare de compensare 271 Seleftare laviteza mare curent 0-220% 50%
243 addugata la terminalul 1 0-100 % 75% maxim
(terminal 4) Yo Sele(tare-la‘ vitezd medie 0-220% 100%
- - curent minim
m Selectie operare ventilator o 1
de racire 273 Interval mediu curent 0-400 Hz/9999 9999
: 0o - y
245 Glisare motor 0-50%/9999 9999 274 Cons.t.anta de timp a filtrelor 124000 16
Constanta timp medii de curent
246 ; 0,01-105s 05s .. -
compensare glisare Factor de multiplicare la viteza
N 275 scazutd pentru curentul de 0-1000 %/9999 9999
Selectie compensare itatie de oprire la contact
247 | iesire-constantd 0/9999 9999 Excltatie de oprirefa contac
regiune glisare Frecventd purtdtoare 0-9,9999/
276 " 0) 9999
0-100/ PWM la oprire la contact 0-4,9999
250 Selectie oprire 1000-1100s/ 9999 278 Frecventa de deschidere franare 0-30Hz 3Hz
8888/9999 279 Curent de deschidere franare 0-220% 130%
Selectie protectie Tim de detect i
251 impotriva intreruperilor 0/1 1 280 Imp de detedtare curen 0-2s 03s
i deschidere franare
de fazd la iesire
25 | Depisire interferents 0-200% 50% 281 | Tmpul e operare pentru 0-55 03s
i i franare la pornire
253 Depasire castig 0-200 % 150 % -
i Frecventa de operare
282 s 0-30Hz 6 Hz
Afisare stare pentru pentru franare
255 > ) . (0-15) 0
alarma duratei de functionare
i 283 Timpul de operare pentru 0=5s 03s
Afisare duratd de functionare franare la oprire !
256 a circuitului de suprimare (0-100 %) 100 % Selectie functi
a varfurilor de curent 284 clectie funchie 0/1 0
detectie decelerare
257 Aﬁsarg durat.a fﬁe fync;!onare a (0-100%) 100%
capacitorului circuitului de control
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Referinte parametri (FR-A700) Anexa
Para- .x . Valoare Para- s . Valoare
metru Nume Plaja de reglaje initiald metru Nume Plaja de reglaje initiala
Frecventa de detectie pentru 323 Ajustare AMO OV Parametru pentru optiunea FR-A7AY
yps | Uepasieavitezeinommale g 50110009 999 324 | Ajustare AM10mA (lesire digtald/analogica)
(Frecventa de detectie a derivatiei
date de viteza excesivd) Selectieunitate de Parametru pentru optiunea FR-A7AX
32 intrare digitald (intrare digitala de 16 biti)
286 (astig abatere 0-100 % 0%
- Constanta de timp a filtrelor i 03e 331 Statie de comunicatie RS-485 0-31(0-247) 0
de abatere ’ - - 3/6/12/24/48/96/
332 Vitezd de comunicatie RS-485 192/384 9%
288 Selectie activare functie 01210 0 — .
de abatere Lungime bit de oprire
33 comunicatie RS-485 0710 !
291 Selectie intrare tren de impulsuri | 0/1/10/11/20/21/100 0 ’
< Selectieverificare
292 Accelerare/decelerare automatd 0/1/3/5-8/11 0 34 2 parititii de 012 3
203 Selectie separatd 0-2 0 comunicatie RS-485
accelerare/decelerare -
Numérul de
Castig in tensiune 0N 0 0 335 reincercdri pentru 0-10/9999 1
24 pentru evitare UV 0-200% 100% comunicatia RS-485
Selectiedetectare a directiei de Interval de timp pentru 0-999,8 s/
29 rotatie la repornire 0/1/5399 9999 336 verificare comunicatie RS-485 9999 0s
300 Interferentd intrare BCD Setare timp de asteptare 0-150 ms/
3 comunicatie RS-485 9999 9999
301 (éstig intrare BCD ’
302 Interferentd intrare BIN 338 Sursa comar?dfal de operare 0/1 0
a comunicatiei
303 Castig intrare BIN Parametru pentru optiunea FR-A7AX 329 Surss comandi de vitezi o 0
Selectieactivare/dezactivare (intrare digitala de 16 biti) a comunicatiei
304 a compensarii intrdrii analogice - ;
si a intrarii digitale 349 | Selediemod depornire 0A1/2/10/12 0
comunicatie
Selectieoperare -
305 AP SelectieCR/LF pentru
temporizare citire Rz omunicatia RS-485 0/172 1
306 .Sel.e cglesemqal de Selectiede scriere EEPROM
iesire analogic 342 ’ P 0/1 0
pentru comunicatie
307 Setareq Rentru Iesirea 343 Calcul erori de comunicatie — 0
analogicd zero
208 Setarea pentru jesirea 345 Adresd DeviceNet Parametru pentru optiunea FR-A7ND
analogici maxima 346 | Ratabaud DeviceNet (comunicatie DeviceNet)
Comutare tensiune 349 Selectiereset icati Parametru pentru optiunile de
309 a semnalului de iesire eleclieresetare comunicatie comunicatie FR-A7NCIC]
analogic curent Selectiecomanda
— ® :
410 Selectieiesire 350 pozitie de oprire 0/1/9999 9999
analogica voltmetru @ I
351 Vitezd de orientare 0-30Hz 2Hz
Setarea pentru zero ) — -
31 ajesirii analogice a Parametru pentru optiunea FR-A7AY 352 Viteza redusa 0-10Hz 0,5Hz
voltmetrului (lesire digitala/analogica) 353@ | Pozitie comutare reduss 0-16383 511
Setarea pentru maxim Pozitie comutare
312 | aiesirii analogice 354@ bucla de pozitie 0-8191 9
avoltmetrului Paxitie de pornire pent
— @ ziti rnir Tu .
313 | Selecieiesire DOO 3% franarea prin injectie de c.c. 0-255 >
314 Selectieiesire DO1 3 poziti
' 356® | Lomanda poie 0-16383 0
315 Selectieiesire D02 e oprire interna
316 Selectieiesire D03 357@ | Zoni orientare pe pozitie 0-255 5
317 Selectieiesire D04 358@ Selectiecuplu servo 0-13 1
318 Selectieiesire D05 350@ Qirectie de rot.atie 01 1
sistem de codificare
319 Selectieiesire D06 o) - —
360 Selectiedate 16 biti 0-127 0
320 Selectieiesire RA1 o) m —
o Parametru pentru optiunea FR-A7AR 361 Modificare pociti 0-16383 0
321 Selectieiesire RA2 - — - —
(lesiri releu) 3@ | Castigbudi de pozitie 01-100 i
322 | Selectieiesire RA3 de orientare o
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Anexa Referinte parametri (FR-A700)
Para- .x . Valoare Para- s . Valoare
metru Nume Plaja de reglaje initiald metru Nume Plaja de reglaje initiala
363® Timp de intarziere iesire 05 055 46 Selec;le 05 0
semnal de completare functie prescalare
364@ T!mp de vgnﬁcareAa opririi 0-5s 055 417 Valoare setare prescalare 0-32767 1
sistemului de codificare - -
19@ Selectie sursd ) 0
365@ | Limita de orientare 0-605/9999 9999 comanda pozitie
366@ Timp de verificare 0-55/9999 9999 ® Numarator factor
367@ | Categoria de feedback vitez 0-400 Hz/9999 9999 420 g:r;‘:n"s‘i': impuls 0-32767 !
® asti _
368 (éstig feedback 0-100 1 R Numitor factor
369@ Nyma(de |m_pu|sur| gle 0-4096 1004 [ Qe scalare ) 0-32767 1
dispozitivului de codificare impuls comanda
. o oeee @ A as - oo _
374 N_|ve| Qetectare a depasirii 0-400 Hz 115 Hz 422 (astig bucla de pozitie 0-150 [1/s] 25[1/s]
vitezei normale Cistia inainte
— : p® | B " 0-100% 0
Selectieactivare/dezactivare alimentare pozitie
376@ | adetectiei pierderii semnalului 01 0 C deti
dispozitivului de codificare onstanta de timp
424@ | de accelerare/decelerare comanda 0-50s 0s
380 Accelerare Model-S 1 0-50% 0 pozitie
X Y - .
381 Decelerare Model-S 1 0-50% 0 25@ zlllitr;ue;(:;'r::ni;;?:lnte 0-5 0s
382 | Accelerare Model-52 0-50% 0 pozt
@ | Intervalin
383 Decelerare Model-S 2 0-50% 0 426 L < 0-32767 Imp. 100
pozitia necesard
3g4 | Factordedemultiplcare 0-250 0 427® | Eroare nivel excesiv 0-400 k/9999 40k
diviziune impuls de intrare
: 428® Selectie impuls comanda 0-5 0
385 Frecventa pentru impuls 0-400 Hz 0
deintrare 0 429® Stergere selectie semnal 0/1 1
i ® i itori _
386 Fre_cvenga pent_ru impuls 0-400 Hz S0 Hz 430 Selectie monitor impuls 0-5/9999 9999
de intrare maxim < ;
7 Interferenta comandd
387 Timp de intarziere cuplu digital Parametru pentru optiunea FR-A7AX
comunicatie initiala " Castig comanda (intrare digitald de 16 biti)
388 Trimitere interval de cuplu digital
fimp a semnal de tac 0-8/13-18/20/23/24/
Timp minim de trimitere 450 Motor secundar aplicat 30/33/34/40/43/44/50/ 9999
389
la semnal de tact Parametru pentru optiunea FR-A7NL 53/54/9999
% i3 (Comunicatie LONWORKS) i 5
390 Frecventd de referintd 51 Selectie metoda control 10/11/12/20/9999 9999
pentru setare % motor secundar
391 Interval de timp primire 0,4-55 kW, 9999/
la semnal de tact 453 Putere motor secundar 0-3600 kW, 9999
, 9999 ®
Interval de detectie
2 declansat de evef]imente Numér de borne
454 motor secundar 2/4/6/8/10/9999 9999
33@ Selectie orientare 0/1/2 0
PO - o 0-500A, 9999/
T oo ||| e S
9999 @
@ | Timpintegral viteza g : .
397 de orientare 0-20s 0,333s 456 Tensiunea qommala 0-1000V 200V
amotorului secundar
@ | Castig vitezd de orientare . .
398 (termen D) 0-100 1 457 Frecventa r!omlnala 10-120 Hz S0Hz
amotorului secundar
39® Raport decelerare orientare 0-1000 20
Constanta A a motorului 0-50£2, 9999/
Selectie operare 458 0-400 mQ, 9999
4 functie PLC o 0 secundar 9999 @
45 Setare mod blogare o 0 0-50 €2, 9999/
operare convertizor 459 Constanta B 0-400 MO 9999
amotorului secundar - m® d
9999
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Referinte parametri (FR-A700) Anexa
Para- - 9 Valoare Para- . . Valoare
metru Nume Plaja de reglaje initiald metru Nume Plaja de reglaje initiala
0-500, 185®@ Cantitatea'd.e aIirrl1en.tavre penFru 0-9999 0
60 Constanta C (0-1000 mH), 9999/ 9999 a 11-a pozitie mai mica cu 4 cifre
a motorului secundar 0-3600 mQ Canti .
" @ antitatea de alimentare pentru g
(0-400 mH), 9999 © 486 a 11-a pozitie mai mare cu 4 cifre 0-9999 0
0-50€, (antitatea de alimentare pentru
@ p —
161 Constanta D (0-1000 mH), 9999/ 9999 487 a 12-a pozitie mai micé cu 4 cifre 0-9999 0
a motorului secundar 0-3600 mQ, Cantitatea de aimentare pent
8 ® @ itatea de alimentare pentru .
(0-400mH), 9999 488 a 12-a pozitie mai mare cu 4 cifre 0-99%9 0
0-50002 " )
! @ | Cantitatea de alimentare pentru g
i | Constantak (0-100 %), 9999/ 9999 489 a13-a pozitie mai mica cu 4 cifre 0-99%9 0
a motorului secundar 0-100Q,
(0-100 %), 9999 © 190@ Cantitatea de alimentare pentru 0-9999 0
a 13-a pozitie mai mare cu 4 cifre
Setare/stare optimizare - -
163 automata motor 0/1/101 0 191® Cantltatela'de aI!mgn}are pentrua 0-9999 0
secundar 14-a pozitie mai mica cu 4 cifre
Timp de decelerare 192® (antitatea_dg alimentare pentru 0-9999 0
464@ oprire brusca pentru 0-360,0s 0 a 14-a pozitie mai mare cu 4 cifre
controlul pozitiei digitale 193® Cantitatea de alimentare pentru 0-9999 0
(antitatea de alimentare a 15-a pozitie mai mica cu 4 cifre
465@ pentru 1-a pozitie mai 0-9999 0 (anti ;
- POZE @ antitatea de alimentare pentru g
mica cu 4 cifre 494 a 15-a pozitie mai mare cu 4 cifre 0-99%9 0
(antitatea de alimentare Selectie iesire
466@ | pentru1-a pozitie mai 0-9999 0 95| el distants 01710/11 0
mare cu 4 cifre oo del -
esire de la g
167® (antltat‘e_a de a?lm.leptare p_entru a 0-9999 0 496 distant3 date 1 0-4095 0
2-a pozitie mai mica cu 4 cifre Lesre de]
esire de la g
168@ (antltat.e.a de a?llmentare p?ntru a 0-9999 0 497 distant3 date 2 0-4095 0
2-a pozitie mai mare cu 4 cifre s
- - Stergere memorie g
169® Cantltat.e'a de qlm?evntare pentrua 0-9999 0 498 Flash functie PLC 0-9999 0
3-a pozitie mai micd cu 4 cifre
- - 500 Timp de asteptare pentru
@ | Cantitatea de alimentare pentru _ executia erorii de comunicatie
470 L . 0-9999 0 !
a 3-a pozitie mai mare cu 4 cifre
i i 501 Aiisaj ontor aparifie eror Parametru pentru optiuni de retea
o) (antltatefa 'de aI{mepEare peptru 0-9999 0 de comunicatie p pt t
a 4-a pozitie mai micd cu 4 cifre
- - 502 Oprire selectie mod la o eroare
@ (antltateg ‘de allmentare per}tru 0-9999 0 de comunicatie
a4-a pozitie mai mare cu 4 cifre
Gantitatea de aliment . 503 Temporizatoare mentenanta 0(1-9998) 0
@ antitatea de alimentare pentru . —
43 a 5-a pozitie mai micé cu 4 cifre 0-9999 0 Timp setat de iesire
- - 504 pentru alarma temporizatorului 0-9998/9999 9999
174® (antltateg _de allmentare pentru 0-9999 0 de mentenant
a 5-a pozitie mai mare cu 4 cifre
Cantitatea de a 505 Referinta setare viteza 0-120 Hz 50Hz
antitatea de alimentare pentru
4715 a6-a pozitie mai mici cu 4 cifre 0-9999 0 506 Parametru 1 pentru utilizator 0-65535 0
i i 507 Parametru 2 pentru utilizator 0-65535 0
476® (antltatefi 'de allmentare per};ru 0-9999 0 p
a6-a pozitie mai mare cu 4 cifre 508 Parametru 3 pentru utilizator 0-65535 0
477® | Cantitatea de alimentare pentru 0-9999 0 509 | Parametru4 pentru utilizator 0-65535 0
a 7-a pozitie mai micd cu 4 cifre
Gantitate de aliment : 510 Parametru 5 pentru utilizator 0-65535 0
antitatea de alimentare pentru
418® a7-a pozitie mai mare cu 4 cifre 0-9999 0 51 Parametru 6 pentru utilizator 0-65535 0
i i 512 Parametru 7 pentru utilizator 0-65535 0
179@® (antltatefl .de allmgntare pe{]ftru 0-9999 0 p
a8-apozitie mai mica cu 4 cifre 513 Parametru 8 pentru utilizator 0-65535 0
430@ | Cantitatea de alimentare pentru 0-9999 0 514 | Parametru 9 pentru utilizator 0-65535 0
a 8-a pozitie mai mare cu 4 cifre
Cantitatea de aliment ; 515 Parametru 10 pentru utilizator 0-65535 0
@ antitatea de alimentare pentru . -
il a9-a pozitie mai mici cu 4 cifre 0-99%9 0 516 Timp model-Sla o pornire 01-25s 01s
Canfitatea de alment ; a acceleratiei o !
@ antitatea de alimentare pentru .
481 a 9-a pozitie mai mare cu 4 cifre 0-9999 0 517 Timp model-S la 01-25s 01s
Cantitatea de alment . o terminare a acceleratiei o !
@ antitatea de alimentare pentru .
483 a 10-a pozitie mai micd cu 4 cifre 0-9999 0 518 Timp model-S la 01-25s 01s
Cantitatea de ali o pornire a deceleratiei e '
134@ antitatea de alimentare pentru 0-9999 0
a 10-a pozitie mai mare cu 4 cifre
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Anexa

Referinte parametri

Para- - . Valoare Para- - . Valoare
metru Nume Plaja de reglaje initiald metru Nume Plaja de reglaje initiala
sj9 | MmpmodelSla 01-255 01s s9 | lmpdeaccelerare 0,1-3600s 55
o terminare a deceleratiei amplitudine
Interval de timp Timp de decelerare
539 pentru verificare 0-999,8 5/9999 9999 597 amplitudine 0,1-3600s 5s
comunicatie Modbus-RTU Timp de accelerare
< - 611 P . 0-36005/9999 5155
5 Numar statie de la 0 pornire
comunicaie ((C-Link) Parametru pentru optiunea FR-A7NC 665 Amplitudine frecventd 0-200% 100
543 Rata baud (CC-Link) (comunicatie CC-Link) la evitarea regenerarii 0
544 Setare extinsd CC-Link 684 Comutare u'mt'ate o 0
- de date optimizare
Numdr statie de
247 comunicatie USB 0-31 0 Selectie metoda
i 800 ; | 0-5/9-12/20 20
Interval de timp pentru de contro
>48 verificare comunicatie USB 0-999,85/9999 9999 802@ Selectie pre-excitatie 0/1 0
549 Selectie protocol 01 0 Selectie caracteristica
Selectie surss comands 803 cuplu domeniu de 0/1 0
550 ’ 0/1/9999 9999 putere constant
de operare mod NET
) . < Selectie sursd
551 Selectie sursa comanda 153 ) 804 comand3 cuplu 0/1/3-6 0
de operare mod PU
555 | Timp mediu curent 011,05 1s gos | /aloare comanda 600-1400 % 1000%
cuplu (RAM)
556 Timp mascat de trimiterea datelor 0,0-2,0s 0s Valoare comand3 cuplu
— 0 0
Curent de referint . 806 | (RAM,EEPROM) 600-1400% 1000%
pentru iesire semnalului 0-500 A/ Curent nominal
557 monitorului cu valoare 0-3600AD deiesire pgntru 807 Selectie limitd de viteza 0/1/2 0
curentd medie convertizor Limita de vitezd
808 O 0-120Hz 50 Hz
- — rotatie inainte
Timp de alimentare timpi de ’
563 reportare (0-65535) 0 Limita de viteza
P 809 a devie 0-120 Hz/9999 9999
Timp de operare timpi de rotatie napol
564 renortare (0-65535) 0 - .
: o | oot :
569 (éstig control vitezd 0-200 %/9999 9999
motor secundar 811 Setare comutare rezolutie 0/1/10/1 0
570 Setare multinominala 0-3 2 ivel limita
: 812 22’;::;1)‘“"'” 0-400 %/9999 9999
571 Eﬂ;r;g:fnri::ntmere 0,0-10,0 5/9999 9999 T
813 Ivelfimita cuplu 0-400 9%/9999 9999
Selectie verificare (al 3-lea cadran)
573 ntrare 4 mA 1/9999 9999 Nivel [imita cuol
ntrare 4 814 Ivel limita cupu 0-400 %/9999 9999
- - (al 4-lea cadran)
574 Optimizare automata o 0
online motor secundar 815 Nivel 2 limitd cuplu 0-400 %/9999 9999
575 | lmpdedetedie 0-36005/9999 1s gig | Nivellimita cupluin 0-4009%/9999 9999
aintreruperii de iesire timpul accelerdrii
576 | Niveldetectare 0-400 Hz 0Hz gry | Nivellimitd cupluin 0-40096/9999 9999
aintreruperii de iesire timpul decelerdrii
577 | Nivelelibeare 900-1100 % 1000% gig | Setarenivelspuns 1-15 2
aintreruperii de iesire optimizare céstig usor
592 Selectie functie traversare 0/172 0 819 Sflegle optimizare 0-2 0
Valoarea maxima castig usor
— 0 0
5% de amplitudine 0-25% 10% 820 Control P vitezd castig 1 0-1000 % 60 %
Valoarea de compensatie Control vitezd B
594 a amplitudinii in timpul 0-50% 10% 821 timp Tintegral 0-20s 03335
decelerari 822 | Filtru1 setare vitezs 0-55/9999 9999
Valoarea de compensatie @ ] A
505 2 amplitudiniiin timpul 0-50% 10% 823 Filtru 1 detectie viteza 0-0,1s 0,001s
accelerarii 824 Control P cuplu cstig 1 0-200 % 100 %
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Referinte parametri Anexa
Para- .x . Valoare Para- s . Valoare
metru Nume Plaja de reglaje initiald metru Nume Plaja de reglaje initiala
825 ('ontrol'cuplu 0500 ms Sms 869 Filtru de iesire curent 0-5s 0,02s
timp 1integral - — :
872 Selectie protectie impotriva o1 0
826 Filtru 1 setare cuplu 0-55/9999 9999 intreruperilor de fazd la intrare
827 Filtru 1 detectie cuplu 0-0,1s 0s 873 Limitd de viteza 0-120 Hz 20Hz
828 Model castig control viteza 0-1000 % 60 % 874 Setare nivel OLT 0-200 % 150%
830 Control P vitezd castig 2 0-1000 %/9999 9999 875 Definitie eroare 0/1 0
831 Control viteza timp 2 integral 0-205/9999 9999 Control avans viteza/
832 Filtru 2 setare vitezi 0-515/9999 9999 871 selectie control viteza ce se 0/1/2 0
adapteazd modelului
833@ | Filtru 2 detectie viteza 0-0,15/9999 9999 - —
878 Filtru avans vitezd 0-1s 0s
834 Control P cuplu cstig 2 0-200%/9999 9999
Limita filtru 0 0
Control cuplu 89| avansvitezs 0-400% 150%
835 . ; 0-500 ms/9999 9999
timp 2 integral —
880 Raport sarcind inertie 0-200 7
836 Filtru 2 setare cuplu 0-55/9999 9999 — —
881 (astig avans viteza 0-1000 % 0%
837 Filtru 2 detectie cuplu 0-0,15/9999 9999 Select "
electie operare evitare
840@ | Selectie interferents cuplu 0-3/9999 9999 882 1 vegenerii 011/2 0
841 @ Interferenté 1 CUplU 600-1400 %/9999 9999 883 Nivel de operare evitare 300-800V 760/785V
82@ | Interferents 2 cuplu 600-1400 9%/9999 9999 aregeneraii cc
843@ | Interferents 3 cuplu 6001400 %/9999 9999 ggs | Evitareregenerare a sensibiltatea 05 0
detectdrii decelerarii
844®@ | Filty interferentd cuplu 0-55/9999 9999 — -
Valoarea limitei frecventei de
845 ®@ T'mp Operare 0=5 /9999 9999 885 compen_sa.t:ie la evitarea 0-10Hz/9999 6Hz
interferentd cuplu regenerdrii
@ | Compensare echilibru 0-10V/ Céstig in tensiune la
86 interferentd cuplu 9999 99 886 | evitarea regeneraii 0-200% 100%
ga7® | Interferenta timp scadere cuplu 0-400 %/ 9999 888 | Parametru 1liber 0-9999 9999
interferentd terminal 1 9999 -
889 Parametru 2 liber 0-9999 9999
@ | Interferentd timp scadere cuplu 0-400 %/ —
848 castig terminal 1 9999 999 T!mP' mosilﬁca'gl
- 891 cifrd monitor putere 0-4/9999 9999
gag | Mustarereglare 0-200% 100% cumulativa
intrare analogica —
892 Factor incarcare 30-150% 100 %
850 Selectie operare control 01 0
Referints monit Valoare
853 | Timp deviatie viteza 0-100s 1s elerinta monitor SLD/LD/ND/HD
893 pentru economisirea 0,1-55kW/
854 | Raport de exdtatie 0-100% 100% consumulu energetic 0-3600kW® | PeTPLErs
aplicatd a
- . (putere motor) X
858 Atnb_ulrea fl!n(';lel 0/1/4/9999 0 motorului
terminalului 4 - -
Selectiecontrol in
0-500 A, 9999/ 894 timpul operdrii alimentarii 0/1/2/3 0
859 Curent cuplu 9999
P 0-3600 A, 9999 D de retea comerciale
860 Curent cuplu 0-500 A, 9999/ 9999 Valoare de referintd a ratei de
motor secundar 0-3600 A, 9999 D 895 economisire a consumului 0/1/9999 9999
Constanta de timp energetic
862 L 0-60 0 -
afiltrelor de rejectie 896 | Costblocde alimentare 0-500/9999 9999
363 AdénFimg filtru 0123 0 Timp med.iu. r‘l‘wonitorizare'
derejectie 897 a economisirii consumului 0/1-1000 h/9999 9999
864 | Detectie cuplu 0-400% 150% energetic
865 | Detectie vitezd mica 0-400 Hz 15Hz Golire monitorizare cumulativa
— 898 a economisirii consumului 0/1/10/9999 9999
ges | Referinta 0-400% 150% energetic
monitorizare cuplu Rata timp de operare
atd
867 | Filtru deiesire AM 0-55 0,015 899 | (valoare estimati) 0-100 %/9999 9999
Atribuirea functiei ©
868 terminalului 1 0-6/9999 0 Calibrarea terminalului FM . —
(900)
A-24 ~ MITSUBISHI ELECTRIC



Anexa Referinte parametri

Para- .x . Valoare Para- s . Valoare
metru Nume Plaja de reglaje initiald metru Nume Plaja de reglaje initiala
5 (alibrarea terminalului AM — — 6 Comand nterferenta terminal 1 0-400 % 0%

(901) (919) (flux cuplu/magnetic)
Frecventa interferentd az Interferentd terminal 1
Q ! ! nterferentd termina
|a setarea frecventei 0-400 Hz 0Hz (919) (flux cuplu/magnetic) 0-300% 0%
(902) terminalului 2
(18 | Comanda cstig terminal 1 . .
a Interferenta a setarea N 0% 020 | (fux cuplu/magnetio 0-400% 150 %
(902) frecventei terminalului 2
C‘|9 A et o
15 | Amplitudine frecventa (astigterminal 1 0-300% 100%
(003) la setarea frecventei 0-400 Hz 50 Hz (920) (flux uplu/magnetic)
terminalului2 38 Comanda interferentd 0-400% 0%
“ (astig in interferenta la setarea 0-300% 100% (932) terminal 4 (flux cuplu/magnetic)
(903) frecventei terminalului 2 39 Interferent3 terminal 4 0300% 0%
€ Frecventd interferent la setarea 0400 H ol (932) | (flux cuplu/magnetic)
(904) | frecventei terminalului 4 40 Comand céstig terminal 4 000 150%
(6 Interferentd la setarea 0-300% 20% (933) (flux cuplu/magnetic)
(904) frecventei terminalului 4 e ’ I Acti ;
Castig terminal 4 0-300% 100%
126 Amplitudine frecventa la setarea 0-400 H soliz (933) | (flux cuplu/magnetic)
(905) | frecventei terminalului 4 089 Eliberare alarm3 10/100 10/100@
a (éstig in interferentd la setarea opiere parametri
L 0-300 % 100 % -
(905) frecventei terminalului 4 990 Control sonerie PU 0/1 1
€] Semnal interferent 0100% 0% 991 Ajustare contrast PU 0-63 58
(930) | laiegire curent Pr.CL | Stergetiparametrul 0/1 0
© Curent interferent3 Stergeti toti
(930) | laiegire curent 0-100% 0% ALc parametrii o 0
10 Stergere istoric
(931) Semnal castig la iesire curent 0-100 % 100 % Bl alarme on 0
m — — PCPY | Copiere parametri 01/273 0
(astig curent iesire 0-100% 100%
(931) curent
a2 3 (vitezd
Frecvent3 (vitezd) 0-400 Hz 0Hz
917) interferentd terminal 1
a3 3 (vitezd
Interferen;a (vitezd) 0-300% 0%
917) terminal 1
(14 3 (viteza
Frecven(a (vitezd 0-400 Hz 50 Hz
(918) castig terminal 1
Qs L )
018) (éstig (viteza) terminal 1 0-300 % 100 %

Comentarii:
Setdrile depind de capacitatea convertizorului.

Céand valoarea "8888" este setata, tensiunea maximad de iesire este de 95 % din tensiunea de intrare.

®

Céand valoarea "9999" este setata, tensiunea maximd de iesire este egald cu tensiunea de intrare.

@

Setarea poate fi efectuata doar atunci cand modelul FR-A7AP este montat.
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A.2 Exemple de aplicatii
b
Aplicatiile din aceastd sectiune au fost alese pentru a demonstra ce puteti face cu convertizoarele de
frecventa.
NOTA Diagramele de cablare si setarile parametrilor sunt oferite doar pentru a ilustra aceste exemple

specifice. Acestea nu trebuie copiate direct - va trebui sa cablati si sa configurati convertizorul
dumneavoastra pentru cerintele specifice ale aplicatiei dumneavoastra. Cand planificati si
instalati sistemul dumneavoastra va rugam asigurati-va ca ati respectat toate reglementarile si
standardele importante pentru sistemele electrice, aplicabile in zona dumneavoastra, in special
reglementarile privind siguranta.

A.2.1 Banda transportoare

Convertizoarele de frecventa sunt deseorifolosite in controlul benzilor transportoare pentruaincarca
partile si materialul catre statiile de procesare, deoarece acestea pot accelera si decelera sistemul de
actionare foarte usor.

. A
Viteza

»le »| Timp
L »|
Accelerare Vitezd constanta Decelerare

A
v
A

(parametrul 7) (parametrul 8)

In acest exemplu vom folosi un convertizor din seria FR-700 pentru a alimenta si controla banda
folosind caracteristica viteza/timp prezentat in graficul de mai sus. Configurarea arata astfel:

Convertizorul de frecventa FR-D700EC

Material
Sursa de alimentare

S

Siguranta
fuzibila

Semnal setare
viteza

Semnal Pornire/Oprire de la controlerul extern

Banda este pornita si oprita de un controler extern (de exemplu un automat programabil). Viteza
motoruluisideciabenziitransportoare poate fiajustata cu ajutorul unui potentiometru de referinta.
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Exemple de aplicatii

A
Viteza

,
7 |
, ‘

-7 Acceleratie liniara
|

e

|

/] |

|

, |
e Acceleratie in
. curba s

I >

Timp

Puteti modifica curba cu ajutorul parametrului 29.

acceleratie/deceleratie, valoarea “1” seteaza o curba S.

Daca materialul de pe banda inca se
deplaseaza la oprirea si pornirea acesteia
chiar in cazul unei curbe moderate de
acceleratie, puteti rezolva problema prin
programarea unei curbe S pentru
acceleratie si deceleratie, dupa cum arata
graficul din partea stanga.

Valoarea “0” seteaza o curba liniara de

Cablarea
Intreruptor cu
protectie la 1
suprasarcina si é- .
scurtcircuit | .
L1 I L1FR-D700 EC y
L2 | 1> L2 " M
L3 ~—1> L3 W 3
Retea \I
PC
STR
Pornire/Oprire STF
10
Semnal J
setare P1 2
vitezd 5
PE- == == =-mmmm D
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A.2.2 Instalatie de ridicare

llustratia de mai jos arata configurarea de bazd a unui convertizor pentru alimentarea unei instalatii
pentru aplicatii de ridicare cum ar fi macaralele sau usile rulante. Se foloseste un motor cu frana
mecanica pentru a va asigura ca incarcatura nu aluneca atunci cand motorul este oprit.

Cand s-a ajuns la pozitia finala motorul este oprit de un comutator de limitare. Dupa aceasta, motorul
poate fi activat doar in directie opusa.

Sursa de
alimentare

Motor echipat cu frana mecanica

Convertizor de
frecventa FRA 700
I::I Siguranta fuzibila & 22N
Sus
— Swu
Jos
-
SwD

SwU: Comutator de limitare Sus

SwD: Comutator de limitare Jos

In diagrama de cablare de pe pagina urméatoare frana mecanica este controlata prin terminalele RUN.
Frecventa la care frana este eliberata poate fi setata cu parametrul 13.
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Cablarea
KB Punte redresoare
\:\ =
\‘\ ,\/
é Frana
|
1 FR-A700
1 1
L1 — ]
2 — v } M
L3 W O 3
B ©
KB
K1 SwD
Jos STR RUN O l_l
S k2 SwuU L
us STF L 24vDc
m
O PC SE O
10
f@‘ 2
O 5
Semnal setare viteza
(viteza de ridicare)
N 1
Jos |_\ K1 Sus |-\ k2
SwD 7 SwuU 7
] 2 [ ]
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A.2.3

Controler PID

Convertizoarele din seriile FR-D700, FR-E700, FR-F700 si FR-A700 au functii de control PID integrate ce
va permit sa folositi aceste convertizoare in aplicatii din industria de prelucrare, cum ar fi reglarea
fluxului si a presiunii.

Valoarea de referinta este stocata intern in parametrul sau la intrarea convertizorului sub forma de
semnal extern prin terminalele 2 si 5. Valoarea reala este introdusd ca semnal de curent analog
(4-20mA) prin terminalele 4 si 5.

Convertizorul isi ajusteaza automat frecventa de iesire (variabila de control) ca raspuns la diferenta
dintre valorile de referinta si cele reale (deviatia controlului). Aceasta creste sau scade viteza
motorului pentru a aduce valoarea reala mai aproape de valoarea de referinta.

Directia de actiune pentru controlul PID (inainte/inapoi) poate fi setata cu ajutorul unui parametru.

Directie de control | Functionare Controler Aplicatie (control temperatura)

Actual > Referinta: Cresteti variabila de control

Inainte Actual < Referinta: Micsorati variabila de control

Sistem de racire/refrigerare

Actual > Referinta: Micsorati variabila de control

Actual < Referinta: Cresteti variabila de control Sistem de incalzire

Inapoi

llustratia de mai jos prezintd o configurare tipica pentru mentinerea unei presiuni constante in sistemul
controlat. Exemplul aratd configurarea pentru aceastd aplicatie pentru convertizorul FR-F700.

Sunt incluse diagrame schematice pentru ambele versiuni. in prima versiune, un semnal extern de
referinta este dat de un potentiometru conectat la terminalele de intrare, in cea de-a doua, referinta
este setata cu unitatea de control, iar valoarea este stocata intr-un parametru din convertizor.

Convertizorul de
frecventa FR-F700
_ =y

Sursa de
alimentare

Siguranta
fuzibila

Motor si pompa

—> ) Evacuare apd

Masurare presiune

Priza de apa
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Semnal extern de referinta

Convertizor de

frecventa Evacuare apa

Sursa de
alimentare

|
o OL1/L2/L3 UVW

Pornire

Activare control PID

Priza de apa

10 Traductor P

(presiune — curent)
Referinta I

1kQ/2W

0 24V

Alimentare traductor

Pentru aplicatia de control PID folosind configuratia de maisus, pe langa parametrii de baza trebuie sa
setati si parametrii convertizorului prezentati in tabelul de mai jos.

Parametri Functie Setare
180 Atribuirea functiei terminalului RL “14” (activare control PID)
128 Directia de actiune PID “20" (proces invers)

* Intr-o aplicatie pentru controlul presiunii cresteti viteza pompei cand valoarea reald este mai mici decat valoarea de
referinta.

Convertizoare de frecventa — Ghid pentru incepatori A-31



Exemple de aplicatii Anexa

Valoarea de referinta setata cu ajutorul parametrilor

in configurarea prezentata in diagrama circuitului de mai jos, referinta este introdusa prin unitatea de
control si stocatd intr-un parametru.

Convertizor de

frecventa Evacuare apa

Sursa de

alimentare 7%

|
O L1/L2/L3 UVW
Pornire

Activare control PID

Priza de apa

Traductor P
(presiune — curent) 1

0 24V

Alimentare traductor

Pe langa parametrii de baza trebuie setati si urmatorii parametri pentru aceastd configurare:

Parametru Functie Setare
180 Alocare functie terminal RL ,14" (activare control PID)
128 Directia de actiune PID ,20” (actiune inapoi)
133 Referinta 0-100 %
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