Filtrarea semnalelor analogice ALPHA 2
prin functia de PID Nota de aplicatie

Programul de test al acestei functii este similar celui prezentat in cazul notei de aplicatie Filtrarea semnalelor analogice prin
ponderarea cu valoarea anterioara a semnalului procesat. Pentru detalii privind configuratia de sistem si functionarea programului va
rugam sa consultati specificatiile notei de aplicatie mentionata anterior.

Descriere solutie:

* functia de filtrare descrisd in aceastd notd este implementatd printr-un bloc PID, a carei valoare de reactie este propria
valoare de iesire. Componenta derivativa a fost dezactivata prin selectarea tipului de reglaj PI.

* domeniul de iesire pentru functia bloc PID este selectabil numai in domeniul 0 ... 4000 corespunzator domeniului binar
pentru canalele analogice ale modulului AL2-2DA;

* programul complet este prezentat in figura de mai jos; functii user utilizate in program: generator de semnal in tensiune 10
secvente rampa/timp + palier/timp, generator de zgomot cu amplitudine parametrizabila si setabilda in procente
0.0%...100.0% din domeniul 0.000...10.000V.

ZLFIFBD - Monitor/Test Mode.

Resurse ocupate:
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program se pot utiliza maxim 8 functii PID.
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Diagrame, mdsurdtori:

* raspunsul functiei de filtrare pentru diverse amplitudini ale zgomotului (10, 20, 5% * 10V) este prezentat in diagramele de
mai jos. in galben este semnalul primar, in rosu fiind semnalul filtrat. Parametrii PID utilizati pe durata inregistrarilor sunt
cei prezentati in figura de mai jos.
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